Sitowniki kompaktowe z prowadnicami

Seria CQM

012, 916, 920, 925, 832, 040, 850, 063, 980, 100

Symbol zamowieniowy
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bez czujnikow
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| | ]

|

do czujnikéw
potozenia ttoka

CDQM
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Standardowe i posrednie dtugosci skokow podane sg na nastepnej stronie.

» Rodzaj gwintu przytaczy/mocowania

Otwory do mocowania

@ ttoka

Gwint

metryczny M

Z magnesem
Sposéb mocowania**e
B |Otwory przelotowe (standard)* o ttoka Skok [mm]
A |Otwory gwintowane z obu stron (@32 do @50)] [ 12| 12 mm
*) Korpusy sitownikbw od @12 do @25 16| 16 mm
dla wykonania B (otwor przelotowy) 20 | 20mm
i A (gwintowane otwory z obu stron) 25| 25mm
sg takie same. Symbol zamowieniowy |32 | 32 mm
dla tych wielkosci jest jednolity ,B”. -
**) W przypadku innych sposobow 40| 40mm Symbol | Otwory przytaczeniowe
mocowania nalezy zwraca¢ sie do SMC. | 50 | 50 mm Gwint metryczny M
63| 63 mm : Rc
80| 80 mm TN NPT
100| 100 mm TF G

012 do 225

032 do 2100

***) Dla sitownika @32 o skoku 5mm, bez czujnikéw potozenia
ttoka,mozna wyjatkowo stosowa¢ gwint metryczny M.

Stosowane CZaniki po’foienia ttoka (szczegotowe parametry techniczne czujnikéw - patrz rozdziat ,Czujniki potozenia tloka”)

% Funkai P g Podagn Napiecie zasilania Montaz na szynie | Mocowanie bezposrednie Diugos¢ kabla przytacz.* [m]
unkcja Zytgcze = 'oatgczenie .
5; e dektyezne | 5 (— e AC 032 do 9100 012 do 9100 0.5 3 5 bez | Zastosowanie
2 2 prostopadte | osiowe | prostopadte | osiowe (-) (L) (2) (N)
3-przewod. - - - _ _ ukfady _
z _ | (odp. NPN) 5V A76H | A96V | A96 o o Uklady
2 kabel | & — | — [200v | A72 | A72H | — - |le e | — | - | _
£ B zatopiony | 12V A73 | A73H = = () [ J () - g
g B 5V,12V| 100v | A80 | ASOH | Asov | A0 | @ | @ | — o | g
= < 2-przewod. oqy |12V = = A93V | A93 | @ | @ | — - _ kS
E s 12V A73C | — = - el e[e] @ 2
N — —
3 B 2 5V, 12V AsOC | — — = e o o o |
WSRAZIE Sagrosieeny | kabelzatopiony | 35 — — A79W = - - e o - - -
3-przewod.(NPN) FZNV | F79 | MONV | MON | @ [ O ukdady
kabel 5V,12V —~ scalone
B 2atopiony 3-przewod. (PNP) F7PV | F7P | M9PV | MP | @ | @ | O
Z F7BV | J79 [ moBV | MoB | @ | @ | O -
N 2-pr . - - 9
g wiyk przewod 12V J79C = = = o o | @ | @ T
£ wskaznik « | 3-przewod (NPN) 2av sy oyl — FZNWV | F79W |[MONWV| MoNwW | @ | @ | O = ey | E
2 | diagnostyczny = | 3-przewod. (PNP) 5V, — F7PW [MOPWV| MoPW | @ | @ | O — [ ealone |5
Z | (2kolorowy) kabel F7BWV| J79W [M9BWV|MoBW | @ | @ | O | — S
X | wodoodpom zatopiony 12V — |FBA| — [MBA| — | @ | O | — 5
o ¥ 2-przewod. = -
(2-kolorowy) F7BAV = = = — [ J O —
e e
e i) 5V, 12V —leow| - [ - [ -Te]e®]-
* Oznaczenie dtugosci kabla przytaczeniowego: - (przyktad) A73C ™ *Czujniki elekironiczne oznaczone “O” produkowane sg na zaméwienie.
L A73CL
. Z A73CZ
N A73CN

» Wykonanie D-P5DWL.: dostepne dla @40 i @100.

— Prosimy zwraca¢ si¢ do SMC.

*—50 bez wskaznika stanu
*—61 elastyczny kabel przytgczeniowy
* z kablem z gniazdem wtykowym
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Seria CQM Sitowniki kompaktowe z prowadnicami walcowymi

et

]

A\ Uwaga

Produkt ten nie moze by¢ stosowany

jako sitownik zatrzymujacy.

Parametry techniczne

Model sitownik pneumatyczny (trwale nasmarowany)
Sposoéb dziatania dwustronnego dziatania, ttoczysko standardowe
Czynnik roboczy sprezone powietrze
Cisnienie kontrolne 1.5 MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 1.0 MPa
. 012,16 0.12 MPa
Min. ciSnienie pracy|
020 do 100 0.1 MPa
Temperatura otoczenia bez czujnikéw potozenia toka: —10°C do 70°C (bez zamarzania)
i czynnika roboczego z czujnikami potozenia ttoka: —10°C do 60°C (bez zamarzania)
Amortyzacja elastyczna obustronna
Tolerancja skoku +1 8 mm
Montaz otwory przelotowe
. 012 do 40 50 do 500 mm/s
Predkos¢ ttoka
250 do 100 50 do 300 mm/s

Skoki standardowe

ttoka [mm] Skok standardowy [mm]
12,16 5,10, 15, 20, 25, 30
20, 25 5, 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50
32,40 5,10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 75, 100
50, 63, 80, 100 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 75, 100

Skoki posrednie

Opis Zakres skokow posrednich
. . . W sitowniku o skoku standardowym o tioka [mm] | Zakres skokow posrednich [mm]
Teoretyczna sita sitownika montowane sg wktadki dystansowe. 12,16 1 do 29
[N] o ttoka [mm] Opis 20, 25 1 do 49
o tioka |Kierunek|  CiSnienie pracy [MPa] 12do 32 |dostepne o skokach co 1 mm 32 1 do 99
[mm] ruchu 0.3 0.5 0.7 40 do 100 |dostepne o skokach co5mm| | 40 do 100 5do 95
COF. 25 42 59 Przyktad) Symbol zaméwieniowy: CQMB32-57
12 Podczas produkcji w sitowniku o standardowym skoku CQMB32-75 montowana jest wktadka dystansowa o dt. 18 mm. Wymiar B: 108 mm.
WYS. 34 57 79
% Masa
F. 45 75 106 — T— ——
16 Bez czujnikdw potozenia ttoka (bez pierscienia magnetycznego) ¢]]
WYS. 60 101 141 —
o tioka Skok sitownika [mm]
COF. 71 118 165
20 [mm] 5 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 75 | 100
WYS. | 94 | 157 220 12 44 | 52| 60| 69| 77| 8| — | — | — | — | = | =
o5 | COF- | 118 | 189 | 264 16 | 56| 67| 77| 87| 97|08 — | — | — | = | = | =
WYS. | 147 245 344 20 92 | 107 | 122 | 137 | 152 | 167 | 183 | 198 | 213 | 227 | — | —
32 COF. 181 302 422 25 125 | 143 | 162 | 180 | 198 | 216 | 234 | 252 | 270 | 288 | — —
WYS. | 241 402 563 32 182 | 205 | 228 | 250 | 274 | 297 | 320 | 343 | 366 | 389 | 553 | 669
. COF. 317 528 739 40 269 | 295 | 320 | 345 | 370 | 396 | 421 | 446 | 471 | 497 | 692 | 823
WYS. 377 628 880 50 — | 500 | 540 | 580 | 620 | 661 | 701 | 740 | 780 | 821 | 1133 | 1341
50 COF. 495 825 1150 63 — | 745 | 795 | 845 | 894 | 944 | 993 | 1043 | 1093 | 1143 | 1535 | 1791
Wys. | s89 982 1370 180 — | 1400 | 1479 | 1559 | 1639 | 1719 | 1800 | 1880 | 1959 | 2039 | 2631 | 3067
COF. 840 1200 1960 00 — 2365- 2468 | 2571 | 2674 | 2776 2880’ 295{3 3086 | 3188 | 4053 | 4574
63 wYs. | 936 1560 | 2184 Do czujnikow potozenia ttoka (wbudowany pierscien magnetyczny) la]
go | COF | 1862 | 2270 | 4178 0 tioka Skok sitownika [mm]
WYS. | 1509 2515 3251 [mm] 5 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 35 | 40 | 45 | 50 | 75 | 100
COF. | 2145 3575 5005 12 52| 59| 68| 77| 84| 9| — — — — — —
100 16 66 | 77 | 87| 97 | 107 | 118 | — — — — — —
WYS. | 2355 3925 5495
20 122 | 138 | 153 | 168 | 182 | 197 | 213 | 227 | 242 | 257 | — —
25 168 | 186 | 205 | 223 | 240 | 258 | 277 | 295 | 313 | 331 | — —
Masa elementow mocuiqcych czujniki 32 241 | 264 | 287 | 309 | 333 | 356 | 379 | 401 | 425 | 448 564 | 680
40 345 | 371 | 396 | 421 | 447 | 473 | 498 | 523 | 548 | 574 | 705| 836
Symbol zaméwien. @ tioka Masa 50 — | 618 | 658 | 698 | 738 | 779 | 819 | 858 | 898 | 939 | 1147 | 1355
elem. mocujacego | stosowanego sitownika (9] 63 — | 903 | 953 | 1003 | 1052 | 1102 | 1152 | 1201 | 1251 | 1301 | 1557 | 1813
BQ-2 232 do 6100 1.5 80 — | 1661 | 1740 | 1820 | 1900 | 1980 | 2061 | 2141 | 2220 | 2300 | 2695| 3090
BQP1-050 240 do 2100 16 100 — | 2745 2848| 2950 | 3053 | 3156 | 3260 | 3362 | 3465 | 3568 | 4088 | 4609
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Tolerancja obrotu ptyty

Seria CQM

Tolerancja obrotu tloczyska sitownika (ptyty) bez obcigzenia nie moze przekracza¢ maksymalnych warto$ci podanych w tabeli ponizsze;.

o tloka [mm] Tolerancja obrotu
12,16 +0.2°
20 do 100 +0.1°

Dopuszczalny moment obrotowy ptyty

Nalezy zwracaé uwage, aby sitownik pracowat tylko w zakresie
dopuszczalnego momentu obrotowego ptyty.

W przeciwnym razie moze ulec skroceniu jego trwato$¢ lub moze zosta¢ uszkodzony.

o tloka Skok sitownika [mm]

[mm] 5 10 15 20 25 30 40 45 50 75 100
12 0.11 0.10 0.08 0.07 0.07 0.06 — — — — —
16 0.15 0.12 0.1 0.10 0.09 0.08 — — - - —
20 0.37 0.32 0.28 0.25 0.23 0.21 0.19 0.18 0.17 0.16 — —
25 0.40 0.35 0.31 0.28 0.25 0.23 0.20 0.18 0.17 — —
32 0.66 0.59 0.53 0.49 0.45 0.42 0.39 0.36 0.34 0.32 0.25 0.20
40 1.06 0.96 0.88 0.81 0.75 0.70 0.65 0.61 0.58 0.55 0.43 0.36
50 — 1.70 1.56 1.45 1.35 1.26 1.19 1.12 1.06 1.01 0.80 0.67
63 — 3.90 3.62 3.37 3.15 2.96 2.80 2.65 2.51 2.39 1.92 1.61
80 - 7.44 6.98 6.56 6.20 5.87 5.57 5.31 5.07 4.84 3.98 3.37

100 - 11.85 | 11.19 | 10.61 | 10.08 | 9.60 9.17 8.77 8.41 8.07 6.73 5.77

Dopuszczalne obcigzenie poprzeczne ptyty

Dopuszczalna energia kinetyczna

Nalezy zwraca¢ uwage, aby sitownik pracowat tylko w zakresie
dopuszczalnego obcigzenia poprzecznego ptytki.

W przeciwnym razie moze ulec obnizeniu jego trwato$¢ lub sitownik moze
zosta¢ uszkodzony.

Obcigzenie poprzeczne
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Nalezy bezwzglednie zwracaé uwage, aby sitownik pracowat
tylko w zakresie dopuszczalnych wartosci przemieszczanej
masy i maksymalnej predkosci ruchu.
W przeciwnym razie sitownik moze zosta¢ uszkodzony przez zbyt duze
sity uderzen.

Cisnienie pracy: 0,5 MPa
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Seria C QM Sitowniki kompaktowe z prowadnicami walcowymi

Budowa

212 do 25

232 do 100

050 to 0100

8
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Wykaz czesci

Z czujnikami potozenia ttoka
(wbudowany pierscien

magnetyczny)

\L

Z czujnikami potozenia ttoka
(wbudowany pierscien 14

magnetyczny)

|

Poz.

Nazwa

Materiat

Uwaga

Tuleja sitownika

stop aluminium

anodowana twardo

Pokrywa przednia

stop aluminium

@12 do @40 anodowana

odlew aluminiowy

@50 chromianowana

Tiok stop aluminium chromianowany
stal nierdzewna @12 do @25
Ttoczysko
stal @32 do @100 twardo chromowana
Ptyta stop aluminium anodowana

Prowadnica walcowa

stal nierdzewna

chromowana twardo

Tuleja slizgowa

stop spiekany nasycony olejem

Q|eeIL|PIRPB W @@ ® |© © |@

Tuleja $lizgowa odlew z bragzu @50 do @100
Sruba z gniazdem szesciokatnym stal niklowana
Sruba z gniazdem szeéciokatnym stal niklowana
Pierscien sprezysty stal narzedziowa fosforanowany
Pierscien amortyzujacy A poliuretan

Pierscien amortyzujacy B poliuretan

Magnes —

Pierécien uszczelniajgco-zgarniajacy NBR

Uszczelka tloka NBR

Uszczelka pokrywy NBR

SVC.

™



Seria CQM

Wymiary
212 do 925

2x M5 2 x 2 pogtebienia @OB na glebokos¢ RB
Czujnik potozenia ttoka

2 otw. JHB przelotowe

Q F_. 2otw. GHA przelotowe
(0]
<—.‘ —T S (D\e
— R ° S
A*A:*,H _—— ,J_T_L,7 g ’//
T e ——r |- g 4}}3 ol <
T A T T T E , = W w
— TR == o é
| = [ 7/,\
— P HEE T 5
— g — /
2 x 2 otw. OA
Podktadka L 2 x 2 RA%) (RB)
_ﬂ» B + skok EB
A + skok EA
020, 25
[mm]
o tloka Zakres skoku | bez czujnikow z czujnikami
EA EB F HA A HB 1A IB
[mm] [mm A B | A B o
12 5do 30 26.5 17 315 22 25 24 5 M3 M4 3% 32 315
16 5 do 30 26.5 17 31.5 22 29 28 5 M3 M4 3% 38 37
20 5 do 50 32 19.5 42 29.5 36 34 55 M4 M6 4752 47 455
25 5 do 50 355 | 225 | 455 | 325 40 38 55 M5 M6 592 52 50.5
tiok
o] | KA|KB| L | M | N | OB| Q|RA R | T |V | W
12 10+0.1| 7.1 35 | 155 | 35 6.5 7.5 7 4 0.5 14.9 6
16 14+01| 99 | 35 | 20 35 6.5 7.5 7 4 0.5 20 6
20 17 £0.1| 12 45 | 255 | 54 9 9 10 7 1 26 8
25 22+01| 156 | 5 28 5.4 9 11 10 7 1 30 8

Dla nastepujacych $rednic ttoka/dtugosci skoku, otwor przelotowy posiada gwint:
- sitowniki standardowe (bez czujnikéw potozenia tloka): @12 i @16, skok 5 mm; @25, skoki 5 do 10 mm
- sitowniki z wbudowanym pierscieniem magnetycznym (do czujnikéw): @20, skok 5 mm
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Seria C QM Sitowniki kompaktowe z prowadnicami walcowymi

Wymiary
N
232 do 50
2otw. OHA przelotowe
op Czujnik potozenia ttoka 2otw. OHB przelotowe
Q F 2 otw. @N przelotowe
2 x 2 pogtebienia @OB
na gtebokos¢ RB
=N = &
‘ : ==
T @)} | S X L N=ga s
L M e s — F F 1; ; -
| Min. promieri giecia ! \7
o e —— e kabla czujnika 10 @
Czujnik N
potozenia ttoka
D-A7/A8
%
L
w B + skok \/
A + skok
J
**giiiiiﬁ* S
[ — — —
2 x 2 otw. 2 x 2 otw. OA
RA
Otwor gwintowany z obu stron (CQMA)
[mm]
Zakres bez czujnikow z czujnikami
g[;tcr)Tl:]a koku Al B = | @ P o Fla P EA | EB | EC
[mm] — TN TF — TN TF
5 40 o3 55115 M5 — —
2 10 do 50 50 33 7.5 |10.5 45 43 | 344
3 7.5]10.5| Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8
75,100 50 |33
5 do 50 46.5 | 29.5
40 ° 8 11 Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 | 56.5 | 39.5 | 8 11 Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 52 50 [ 414
75,100 56.5 | 39.5
10do 50 | 50.5 | 30.5
50 10.5 | 10.5 | Rc1/4 | NPT1/4 | G1/4 | 60.5 | 40.5 | 10.5 | 10.5 | Rc1/4 | NPT1/4 | G1/4 | 64 | 62 | 53.4
75,100 60.5 | 40.5
o ttoka
[mm] HA OA HB|IA | IB | J KA KB| L | M| N |OB|RA |RB| S U Vv w V4
32 M5 M6 5%92| 60 | 58.5| 45| 28+02|198| 7 |34 |55| 9| 10 | 7 |585|315| 38 | 10 | 14
40 M5 M6 5%%2| 69 | 67.5| 5 33+02 233 | 7 40 | 55 9 10 7 | 66 35 46 10 14
50 M6 M8 6'9°| 86 |845|7 |42+02|297| 8 |50 |66 |11 | 14 | 8 |80 |4 58 | 12 | 19
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Seria CQM

Wymiary
063 to 0100
2otw. OHB
2otw. OHA przelotowe
Cazujnik przelotowe
2-P Q potozenia ttoka L 2 otw. @N przelotowe

2 x 2 pogtebienia OB
na gtebokosé

(2]
[aV)

gy ——_ Min. promieri giecia™
— kabla czujnika 10

Ai%ﬁ e | Czujnik ]
potozenia ttoka
W |L B + skok D-A7/A8 4‘?
A + skok
- J
S
T F——— 1
2 x 2 otw. 2 x 2 otw. OA
RA
Otwor gwintowany z obu stron (CQMA)
[mm]
Hok Zakres |bez czujnikbw| z czujnikami
o ttoka
kok
[mmj s[momL]J A B A B EA |EB |[EC | F HA HB | IA | IB J KA KB L M

10do 50 | 56 36
63 ° 66 46 77 | 74 159.6|10.5 Mé6 692 | 103 | 100 | 7 50+0.2 | 35.4 8 | 60

75,100 66 | 46

10do 50 | 67.5 | 43.5
80 o 775|535 | 98| 95 (795|125 M8 892 132 | 129 | 6 65+0.2 | 46 10 | 77

75,100 77.5 | 53.5

1 7
100 0do%0 |79 |53 89 (63 |117|114|99 [13 M10 1002 | 156 | 153 | 65 | 80+0.2 | 56.6 | 10 | 94

75,100 89 63

o tloka P

[ N OA OB — ™ TF Q | RA | RB S U \'} w Z
63 9 M10 14 Rc1/4 |NPT1/4| G1/4 15 18 | 10.5 93 47.5 69 12 19
80 11 M12 17.5 | Rc3/8 |NPT3/8| G3/8 16 22 | 135 | 1125 | 575 89 14 26
100 11 M12 17.5 | Rc3/8 |NPT3/8| G3/8 23 22 | 135 | 1325 | 67.5| 113 16 26
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Seria CQM
A Wskazowki bezpieczenstwa wyrobu

Nalezy doktadnie przeczytaé przed uruchomieniem.

] Montaz \ ] Rézne

/\ Ostrzezenie - AUwaga

1. Nie wktadaé¢ dtoni lub palcéw pomiedzy plyte 1. Niniejszy produkt nie moze by¢ stosowany jako
i korpus sitownika. } sitownik zatrzymujacy.

Nigdy podczas cofania ttoczyska nie siega¢ dtonig lub palcami . . .z . .
w przestrzen pomigdzy plytkg a tulejg sitownika. 2. W sprawie dtugosci srub mocujacych, prosimy

Nieprzestrzeganie tej zasady moze doprowadzié do obrazenia kontaktowac si¢ z SMC.
ciata, przez zacisniecie z duzg sitg, przez plyte sitownika. !

A\ Uwaga

1. Nalezy chroni¢ zewnetrzne powierzchnie tto-
czyska i prowadnic walcowych przed zarysowa-
niem lub wgnieceniem.

Uszkodzenie uszczelek moze doprowadzi¢ do przeciekéw
powietrza i nieprawidtowego dziatania sitownika.

2. Montaz obcigzenia
Podczas wkrecania $ruby w gwintowane otwory w ptycie
nalezy bezwzglednie zwraca¢ uwage, aby prowadnice walco-
we byly wysuniete catkowicie, tzn. az do oporu.
Ponadto koniecznie trzeba uwaza¢, aby moment dokrecania
$rub nie byt przenoszony na watki prowadnic.
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