Chwytaki kagtowe o kacie otwarcia szczek 180°

Seria MHY2

010, 016, 520, 025

Symbol zaméwieniowy

MHY 2—16/ D|2

llo$é szczek

2 Jzswmn]

O ttoka e
10 10 mm
16 16 mm
20 20 mm
25 25 mm

® Opcje wykonania szczgk

-: Standard — 2: Otwory przelotowe
< : : otwory gwintowane w kierunku otwarcia /
Sposaéb dziatania e zamkniecia

l D [ dwustronnego dziatania ‘

Stosowane czujniki potozenia (Szczegstowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

S I Napigcie zasilania Jbeiellcat ikl DR gus: e iy U
pecjalna | Przytacze |Wskaznik| Podtgczenie " .
Ty funkcja elektryczne| stanu (Typ wyjscia) Doprowadzenie kabla 0.5 3 LB
DC AC |prostopadte| osiowe =) (L)
3-przewodowe
MONV | M9ON ([
(NPN) 5V 1
>
c - 3-przewodowe 12v
N
g (PNP) M9PV M9P o [ )
o
E kabel 2-przewodowe 12V M9BV | M9B o o przekaznik
] zatopiony tak 24v - ’
© 3-przewodowe Y Y PLC
= wskaznik (NPN) 5V MONWV | MONW
§ diagnostyczny 3 d 12V
O (2-kolorowe -przngvc; owe MOPWV | MOPW [ ] [ ]
wskazanie) (PNP)
2-przewodowe 12V M9BWYV | MOBW o o
* Dtugo$¢ kabla: 0,5m ..... — (przyktad: MON)

3m.... L (przykiad: MONL)
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Parametry techniczne

Czynnik roboczy Sprezone powietrze

Cisnienie pracy 0,1 do 0,6 MPa

Temperatura otoczenia i medium -10 do 60°C (bez zamarzania)
Powtarzalnos¢ +0,2 mm

Maks. czestotliwos$¢ pracy 60 cykli/min

Smarowanie niewymagane

Sposéb dziatania dwustronnego dziatania

Czujniki potozenia (Opcjonalnie) Y292 | Czyjniki elektroniczne (3-przewod., 2-przewod.)

Uwaga) Szczeg6towe parametry techniczne czujnikéw potozenia —
patrz rozdziat ,,Czujniki potozenia”.

Symbol graficzny
Chwytak dwustronnego dziatania

Model
< Moment trzymania Kat otwarcia
; E obie stro 2)

Model Dk (wartos¢ efektywna)l) (obie strony) S

[mm] [Nm] Strona | Strona [e]

otwarcia |zamknigcia

MHY2-10D 10 0.16 70

MHY2-16D 16 0.54 180° _30 150

MHY2-20D 20 1.10 320

MHY2-25D 25 2.28 560

Uwaga 1) Przy ci$nieniu 0,5 MPa.
Uwaga 2) Masa bez czujnikéw potozenia

® Patrz rozdziat ,Dobér modelu”
® Szczegotowe informacje odnos$nie sity trzymania i dopuszczalna mimiosiowos¢.
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Seria MHY2/MHW2
Dobor modelu

Kryteria doboru chwytaka

Schemat doboru

m Obliczenie sity
trzymania

ﬁ

tcr)ztil,ﬁé%?;e sity p—- m Obliczenie momentu bezwtadno$ci naktadek

m Obliczenie sity trzymania

(Okreélenie warunkow pracy\

>< Obliczenie wymagane;j sity trzymania )—><

MHY2-16D
Przyk}ad ’Masa przedmiotu: 0,05 kgH Wykres dla doboru mpdelu ——- S T T T
wedtug masy przedmiotu 5 Ciénienie 0.6 MPa
e Chociaz wystepujg roznice w zaleznosci od 20 !
réznych czynnikéw takich jak np. wspoétczynnik 0.5 \
tarcia pomiedzy naktadkami szczgk a przed- 0.4 \\
miotem chwytanym, wybierz model, ktory za- 131 5 N \\
pewni site chwytania 10 do 20 razy wiekszg od 03 L\ Q\\
sity ciezko$ci przedmiotu. 10 \ N
e W zastosowaniach, w ktérych wystepujg duze 0.2 ‘1\ \\
przyspieszenia lub uderzenia itp., nalezy przyjac¢ 1
jeszcze wigkszy wspotczynnik bezpieczeristwa. % o1 i\\\
Przyktad: Sita chwytania ma by¢ co najmniej 20 0 = L
razy wigksza od sity ciezkosci przedmiotu. 20 30 40 50 60 70
Wymagana sifa trzymania = 0.05 kg x 20 x 9,8 m/s?
=min. 10N
» W punkcie przecigcia dtugosci ramie-
| nia uchwytu L=35 mm z krzywg ci$-
’ Dtugos¢ ramienia uchwytu: 35 mm | | nienia pracy 0,6 MPa odczytana sita
trzymania dla modelu MHY2-16D
wynosi 13 N na kazdg szczeke.
1 e Sita trzymania jest 26 razy wiek-
’ Cisnienie pracy: 0,6 MPa | | sza od silty ciezkosci przedmiotu.
Efektywna sita trzymania
Seria MHY2/MHW2 dwustronnego dziatania MHY2-10D MHY2-20D ‘ ‘
. . 10 ‘ ‘ 50 P
* Podana na wykresach sita trzymania oznacza \ o Cisnienie 0.6 MPa
site oddziatywania jednej szczeki chwytaka, 8 |05 SisnieniglolsiNEs 40 AN
gdy wszystkie szczeki i naktadki sg w kontak- \ 0.5 \
cie z przedmiotem. = 0.4 = \
I O ) ) Z 5 NN Z 30 0.4
(F= sita nacisku jednej szczeki.) - N \ = - N
€ 0.3 € \\\
NR 0.3
; 4 \ ; 20 \\
g 0.2 g 0.2 [~
o e o 0.1 — | — 2 0.1 [ | I e
& & | I e T
0 20 30 40 50 60 o ‘“30 40 50 60 70 80
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
F F F F
MHY2-16D MHY2-25D
T T T
35 ‘ ‘ 100 Cisnienie 0.6 MPa
30 Cisnienie 0.6 MPa \
0.5 \\ 80 0.5 N
. 25
Trzymanie zewnetrzne = 0.4 \\\ = 0.4 \ N\
il v e N i N
o o §15 0.3 | \\ §40 0.3\\\
of| [lo T 02 N o~ g o2 \\QQ\
@@ s ~—T— | S~ T~
+ ([ P11 » g 01 [~ T o 00| T+
i T R s e
i - : S
v v 0 20 30 40 5 60 70 0 30 40 50 60 70 80 90
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]

Wybér modelu w oparciu
0 wykresy sity trzymania.

O

SVC.
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

MHW2-20D MHW2-32D MHW2-50D
- T 11 00 TTT] 00 -
Cisnienie 0.7 MPa Cisnienie 0.7 MPa Cisnienie 0.7 MPa
250 N\
20 H—0.6 80 —10.6 N
Z 05 \\ z 05 = 200 AN
© 15 r N T 60— | \\ T 0'5\ \\\\
g 0.4 5 0.4 \\\ 5 150 —04 \\\\
o I S N B NN
AERANNSS BNGANNIN S ro0 2SN
= = = |
g 0.2 \\§\\ 1] 20 0.2 < N gy ° 50 0.2 \\\§§St\
@ \:\‘\:“ @ \\:::ZEE @ \\::\~
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 100 120 0 40 80 120 160 200
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
MHW2-25D MHW2-40D
s0 T =
Cisnienie 0.7 MPa 140 be Cisnienie 0.7 MPa
40 4).6‘\ 120 1"
= = 0.
=P LLNNINN 2100 [—°
g 30 NONN o L \ L
FRPANNN BAEMN
g 20 NS & 60 —03 \\\
- o 0.2 \\\\QQQ\\ © 40 |- b2 \\\
75 7 —
T == 20 e ——
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120 140 160
Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
BEEZEE Punkt uchwytu
MHY MHW
60 200
A
T E 50 T
E £ 150 \ MHW2-20D
v = 20 = MHW2-25D
5 MHY2-10D I MHW2-32D
Punkt uchwytu o 30 MHY2-16D 8 AR N mnwg:ggg
- 3 N MHY2-20D 5100 N
] o MHY2-25D o N
_ 2 5o N !, N
- | A 3 10 — 3 Ry ——
Y
. 0 01 02 03 04 05 06 0 01 02 03 04 05 06 07

Punkt uchwytu

® Przedmiot powinien by¢ chwytany w punkcie, kt-
rego odlegto$é od osi szczek (H) lezy w granicach
mimoosiowos$ci dopuszczalnych dla danego ci$-
nienia pracy. Wartosci dopuszczalnej mimoosio-
wosci dla réznych ci$nierr pracy podano obok, w
formie wykresow.

o W przypadku, gdy przedmiot jest chwytany w
punkcie lezgcym poza granicami zalecanymi dla
danego ci$nienia pracy, moze nastagpi¢ skrocenie
okresu trwato$ci chwytaka.
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Seria MHY2/MHW2
Dobor modelu

8] Obliczenie momentu bezwiadnosci naktadek

Wyznacz moment bezwtadnosci jednej z dwdch naktadek.
Aby obliczy¢é moment bezwtadnos$ci naktadki pokazanej
przyktadowo na rysunku po prawej stronie, podziel jg na
dwie czesci (A i B) i wyznacz moment bezwtadnosci kazdej
z tych czesci oddzielnie.

Sposob postepowania

Wzory do obliczen

Przyktad doboru

1. Okresl warunki pracy, ksztatt
i wymiary naktadek na szczeki
chwytaka itp.

Czesc A

Wstepnie wybrany model: MHY2-16D
a =40 (mm)

2. Oblicz moment bezwtadnosci
naktadki na szczeki chwytaka.

Obliczenie masy
m1 =a x b x ¢ x masa wiasciwa

Moment bezwtadno$ci wzgledem osi Z1
Izt ={m1 (@2 + b2) / 12} x 10 *)

Moment bezwtadno$ci wzgledem osi Z
A =1zt + mir1i2 x 106 *)

- Z

Czesé B rs
Z>
Obliczenie masy
m2 =d x e x f x masa whasciwa

Moment bezwtadnosci wzglgdem osi Z1
Iz2={m2 (d2 + e2) / 12} x 106 *)

Moment bezwtadnosci wzgledem osi Z
IB =lz2 + mar22 x 106 *)

Catkowity moment bezwtadnosci | = |a + IB
(*: stata do przeliczenia jednostek)

Materiat naktadek na szczeki chwytaka:
Aluminium (masa wiasciwa = 2,7 g/cm3)

ri =37 [mm]

mi= 40X7X8X27X108
= 0.006 [kg]

Iz1 = {0.006 X (402+72)/12} X 106
= 0.8 X 106 [kgm?]

[» = 0.8 X106+ 0.006 X 372X 106
= 9.0 X 106 [kgm?]

re = 47 [mm]

me= 5X10X 12X 2.7 X 10
= 0.002 [kg]

Izz = {0.002 X (52+ 102)/12} X 106
= 0.02 X 106 [kgm?2]

I8 =0.02 X106+ 0.002 X 472X 10°®

4.4 X 10 [kgm?]
9.0X 106 +4.4X 106
13.4 X 106 =0.13 X 10 [kgm?]

3. Przy pomocy wykresu
zamieszczonego obok,
okresl dopuszczalny moment
bezwtadnosci naktadki.

MHY2-16D

3.0
25 /
2.0

1.5 /

0.9 =-F---4 7{
I
I
A
!

0 01 02 03
Czas pracy [s/90°]

Moment bezwtadnosci [x10-4kgm?]
5

04 05

Dopuszczalny moment bezwtadnos$ci naktadki na szczgke
chwytaka, okreslony z wykresu zamieszczonego obok dla
czasu obrotu 0,15 s, wynosi 0,9 x 104 [kgm?]

4. Sprawdz, czy moment
bezwladnosci nakfadki lezy
w dopuszczalnych granicach

Moment bezwtadnosci naktadki <
dopuszczalny moment bezwtadnosci

0,13 x 104 [kgm?] < 0,9 x 104 [kgm?2]
Zastosowanie modelu MHY2-16D jest dopuszczalne.

SVC.

O
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Symbol
Symbol Definicja Jednostka Symbol Definicja Jednostka
z O$ obrotu szczeki chwytaka — IA Moment bezwtadno$ci czesci A naktadki wzgledem osi Z kgm?2
Z1 | O$ $rodka masy naktadki na szczeke chwytaka, cze$c A, rownolegta do osi Z — 1B Moment bezwtadno$ci czesci B naktadki wzgledem osi Z kgm?2
Z2 | 0§ $rodka masy naktadki na szczeke chwytaka, cze$¢ B, rownolegta do osi Z — m1 | Masa czesci A nakfadki kg
| Moment bezwtadnosci catej naktadki kgm2 m2 | Masa czeéci B naktadki kg
1z1 | Moment bezwtadno$ci czesci A naktadki wzgledem osi Z1 kgm? r Odlegto$¢ osi Z1 od osi Z mm
Iz2 | Moment bezwtadno$ci cze$ci B naktadki wzgledem osi Z2 kgm2 r2 QOdlegto$¢ osi Z2 od osi Z mm
Zakres dopuszczalnego momentu bezwtadnosci naktadek
MHY2-10D . MHW2-20D MHW2-50D
_ 12 o __ 600
T | E T
S0 ‘ E 5 g 500
§ | £ / § /
= ; e 4 © 400
%08 / bl // X, /
3 06 | g3 7 5 300
o | o o
c / | £ ] :
E 0.4 : E 2 8 200
: 3 : /
202 / ! 2 1 2 100 V4
£ / V| oE 1 £
[0} | [0} 2 Q
g 0 0.1 0.2 0.3 04 05 . g 0 0.1 0.2 0.3 g 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 1.2
= Czas pracy [s/90°] 3 = Czas pracy [s/90°] = Czas pracy [s/90°]
MHY2-16D . MHW2-25D
30 | —. 20
T | €
S 2.5 ! o
¥ / 1 ¥ 15 /
220 Pl e L/
X, ; X, /
815 L | B 10
8 / |8 L~
g | 8 P
= / ! 2 5
) b3
2 0.5 /1 ! o 1
5] LS 2
E o 0.1 0.2 0.3 04 05| | E o0 0.2 0.3 0.4 0.5
= Czas pracy [s/90°] ! = Czas pracy [s/90°]
MHY2-20D . MHW2-32D
_ 6 v 50
‘t / Dt /
% ° / | S0
I | I
2 4 = /
X, / i x, 30 4
5 3 | 3
2 1 2 20
g | 8
s | =
3 1 P10
o / ! a
a— -— -
c ! c
[0} ! [} +
g 0 0.2 0.4 0.6 0.8 | g 0 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6
= Czas pracy [s/90°] | = Czas pracy [s/90°]
MHY2-25D . MHW2-40D
_ 20 | 200
& . &
5 / -
&£ 15 v §£150 f
o 1 o
X, ' X,
'S5 10 / ! ‘5100
® ' B
o ! o
c ! c
e} ! el
Ny A My
o ' o
5 / -
g 0 0.2 0.4 0.6 08 1.0 3 g 0 0.2 0.4 0.6 08 1.0
= Czas pracy [s/90°] 1 = Czas pracy [s/90°]
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Budowa

Seria MHY2

Szczeki zamkniete

o 10

2919317

(bbb

Szczeki otwarte

o 16

AN/

-

Sl dda s

0 20, o 25

@ @
/

T

13

fo] RIS T

WiinynnaN

O @G [ & i
Qe © oo @
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
M | Korpus stop aluminium | anodowany na twardo @ Tuleja B spiek metalu
@ | Tioki 910:81% r(;igrgsz'ewna 216 do 25: Ptytka koricowa stal nierdzewna
stop aluminium chromianowane a Pierscient amortyzujacy poliuretan
(® | Tioczysko stal nierdzewna obrobiona cieplnie @ Rolka walcowa chromowa stal fozyskowa
(@ | Szczeka stal nierdzewna obrobiona cieplnie (&) Prowadnica rolki stal azotowana
Pokrywa tworzywo sztuczne Magnes elastyczn kauczuk syntetyczny
9 yczny
(& | Pierscien prowadzacy tworzywo sztuczne (B Pierécieri sprezysty stal niklowany
@ | Sworzen stal nierdzewna azotowany Wkret tloka stal nierdzewna
Tuleja A spiek metalu
Zestaw serwisowy
W sktad zestawu wchodzg uszczelki poz. 17, 18, 19 (dla wielkosci 10) i poz. 17, 18, 19, 20 (dla wielkosci 16, 20, 25)
. Symbol zaméwieniowy zestawu serwisowego dla odpowiedniego chwytaka
Poz. Nazwa Materiat
MHY2-10D MHY2-16D MHY2-20D MHY2-25D
(2 | Uszczelka tloka
Uszczelka ttoczyska
y NBR MHY10-PS MHY16-PS MHY20-PS MHY25-PS
Uszczelka
@20 | Uszczelka

'\
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Wymiary

MHY2-10D

M5
(przytacze otwierania szczek)

QH@H ek
< )
8 [

23 7 4 X M3

M5 - = - .
(przylacze zamykania szczek) (otwér do mocowania naktadek)
przytq Y! C/ 0.005

|\

| g0 0025
4 4 X M3 gteb. 6
.
(otwdr montazowy) @
\j h
2X M3, gteb. 6 2-034 ©
(}‘} (otwér montazowy) (otwor montazowy) - e
| @ ]
i I & - —& z 2
| ) R e 4 N \ /2
| | A NI
) N ! ! | < -g £
J 8 o [ B & E
o
Y i i T 2|8
- A i cl®
€94@1‘ ' v 7T =% ¢ -—9 ! 818
r Q|5
! 18 g2
Otwor pod é} o11H9 *0%% o 2l
kotek ustalajacy o - 35 -
—_— gteb. 1.5 \
475 |
9 - >
) - 58 ]
<15 - g Potozenie rowkéw
do mocowania czujnikow
4 N
30 -
T ~
A4
- e o
Q !
N
3H9 *3925 gteb. 3 \ 2 X M3 gteb. 4
> (otwér montazowy) 5
. /
Wykonanie z otworami przelotowymi w kierunku otwarcia/zamkniecia 4- 034
(otwory do mocowania nakfadek)
6 502
™
N
o A\
- © D
N
1 D Py E :’2
2 A N> 5%
NiD —
oL
HE
2@
Q|
5|2
9_
v &—% 2|8
S E
g8
= Naktadki nalezy mocowa¢ na szczgkach chwytaka tak, N
aby nie wychodzity poza powierzchnig wyznaczong do ks>

ich montazu, co zapobiegnie mozliwosci kolizji z
korpusem chwytaka i jego uszkodzeniu.
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Seria MHY2

Wymiary
MHY2-16D

M5
(przytacze otwierania szczek)

4 X M3
o5 7 (otwdr do mocowania naktadek)
M5 - -
(przytgcze zamykania szczek) 8 -59%8
5 <
< 4 X M4 gteb. 8 ]
two taz
2X M4 gieb. 8 (otwor montazowy) \ >
{‘? (otwor montazowy) 2045 3" i o
(otwor montazowy) ~ 1
1 e N as A .
) i hd N A =R
o mil . - o 8|g
® ® 2%
T gl¢<
Y ; Pary A 2 %
\ A =--—] b N ﬂj z
=0
c|o
©
Otwer & 017H9 0% o -2 55
pod kotek | gteb. 1.5 o 41 ='°
ustalajacy Y - >
55.5 |
12 - o
= B 69 |
20 Potozenie rowkéw
do mocowania czujnikéw
4 R
Otwor pod kotek ustalajacy 33
A TiT N
< 0 L © A
V ‘_v 1 ™ - o
M |
i , Q@ :
+0.025 \ 2 X M4 gieb. 5 &
ol e 39 o gfeb.3 (otwor montazowy) 25
- J
. . . . . .. 4-0 3.4
Wykonanie z otworami przelotowymi w kierunku otwarcia/zamknigcia 03 .
(otwory do mocowania naktadek)
e
<
N
< A\
- ™~ Fan
A\
z|2
& O D 5%
NID 1
o8
S
HE
2w
Q|
] 5|
L © 5 g8
clo
5 £
o
= Naktadki nalezy mocowa¢ na szczgkach chwytaka tak, 2ls D
aby nie wychodzity poza powierzchnig wyznaczong do
ich montazu, co zapobiegnie mozliwosci kolizji z %

korpusem chwytaka i jego uszkodzeniu.
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczgk 180°

Wymiary

MHY2-20D

M5
(przytacze otwierania szczek)

Otwor pod kotek ustalajacy

T 5 5 i |
+ _
742 il Jt‘;k i 7y ol
- o o ! ‘ Y
M5 : <« 2 8l 4H9 *5°® gleb. 4
(przytacze zamykania szczek) >t
2 X M4
8 2 X M5, gteb. 10 (otwér do mocowania naktadek)
e (otwor montazowy) 10 20992
o] > - -
2055 )
2 X M5 gleb. 10 )
© (otwor montazowy) Ty
‘ o
il
| A coo—l & 4 Eid _
g ! hd ~ A =1l*
I + + clx
N i — o dE
< o L [ 2|8
= 3
Y ool s o Y 8| g
Y I hd QI
cl g
A
> 25 2 §
Otwoér pod ) © 221H9 +g'052 - o Sl E
kofek ustalajacy gieb. 1.5 Y 51 . 2ls
8 69
26 B 86 N

Potozenie rowkéw
do mocowania czujnikéw

2 X M5 gteb. 8 ( h

/ (otwdr montazowy)
_ ¢¢

42

—
Y

o
FanY

MHY2-20D2

Wykonanie z otworami przelotowymi w kierunku otwarcia/zamknigcia 4-045

(otwory do mocowania naktadek)

-0.005
10 _0.025
Te]
©| o N
- J
JE{—Q ) £|2
C|Xx =
olo
N|g
8L
g|e
2 g
% © & 2|
el=z
= Naktadki nalezy mocowac¢ na szczekach chwytaka tak, g 8
aby nie wychodzity poza powierzchnig wyznaczong do ] g &
ich montazu, co zapobiegnie mozliwosci kolizji z 3 s &
korpusem chwytaka i jego uszkodzeniu.
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Seria MHY2

Wymiary
MHY2-25D Ms
(przytacze otwierania szczek) Otwor pod kotek ustalajacy
T
bid 5
iy I e
el
M5 42 8
- >l +0.030
(przytacze zamykania szczek) > <4H9 o gleb.4
4 X M5
(otwér do mocowania naktadek)
10 4 X M6 gteb. 12 4p 70005
(otwoér montazowy) © > < =002
y
2 X M6 gteb. 12 2-06.6 ml\ o
I - : 7 " )
? (otwor montazowy) (otwor montazowy) N ! ‘\
| o —
| -
e } —--—] 4 =T
O T & y £z
1 1
—
e ) : Bk
+ g B 2 | | | g /<
! T T k) g
[=aR]
I | B \ $ A | o|2
€3j{}*‘ ! Y N — P Y 8|8
# B 5|2
Otwor ! +0.052 g 3
pod kotek é 926H9 o ©Q 30 _| =
ustalajacy T gteb. 1.5 —~ >
A < 60 >
| 18 | - 86 -
<30 _ 107 -
Potozenie rowkéw
do mocowania czujnikéw
2 X M6 gteb. 10 . ‘ h
(otwor montazowy)
h 4 T
H—L@J o Y
= /
MHY2-25D2 e
Wykonanie z otworami przelotowymi w kierunku otwarcia/zamknigcia (otwory do mocowania naktadek)
12 568
©
S
§ © b
g
% 6—o JE | ]
o8
S| X
HE
ol
=2|'c
(=4
8|5
e oo 8
5 €
o3
= Naktadki nalezy mocowa¢ na szczgkach chwytaka tak, N
aby nie wychodzity poza powierzchnig wyznaczong do
ich montazu, co zapobiegnie mozliwosci kolizji z &
korpusem chwytaka i jego uszkodzeniu.
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Seria MH Y2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczgk 180°

Mocowanie czujnikow potozenia

Wystawanie czujnika potozenia z tytu korpusu

Aby zamocowa¢ czujnik potozenia, wsun czujnik w rowek montazowy w kor-
pusie chwytaka od strony pokazanej na rysunku zamieszczonym ponize;j.
Po ustawieniu czujnika w odpowiednim potozeniu, nalezy dokreci¢ wkreta-
kiem zegarmistrzowskim wkret mocujacy dotgczony do czujnika.

Wkretak zegarmistrzowski

05 do 06

Wkret mocujacy czujnik
M2.5 X 4¢

Uwaga: Do dokrecania wkretu mocujgcego uzywaj wkretaka zegarmistrzowskiego
o $rednicy rekojesci 5 do 6 mm. Moment dokrecenia powinien wynosi¢ 0,05 do 0,1 Nm.
Warto$¢ te osigga sig, postepujac wedtug reguty zalecajacej od potozenia, w ktorym
wyczuje sie opor przy dokrecaniu wkretu mocujgcego, dokreci¢ jeszcze nadal wkret
mocujgcy o 90°.

« Blizsze informacje o instalacji i ustawianiu czujnikéw potozenia
w chwytakach - patrz str. 5/35-11

Histereza czujnikdw potozenia

Wystawanie czujnika potozenia poza tylng krawedz korpusu chwytaka po-

kazano w tablicy ponizej. Dane z tablicy traktuj jako wytyczne do montazu

czujnikow.

Uwaga: Czujnik z dwukolorowym wskaznikiem i prostopadtym doprowadzeniem kabla
wystaje z korpusu w kierunku doprowadzenia kabla.

o -
_ - N - L
Przy stosowaniu czujnika typu D-M9N
_ B - - L

Przy stosowaniu czujnika typu D-M9CIV

Czujniki potozenia maja histereze podobnie jak mikroprzetaczniki.
Przy ustawianiu potozenia czujnikéw nalezy wykorzysta¢ informacje za-
mieszczone w tablicy ponizej.

— —
H H
&8 & | Potozenie punktu S8 )
wytgczania czujnika
-HiHITe SHiHTe
e s [ [ =
0,
I Tl %
I L
’ M‘ S Potozenie punktu
; L |
H’Stefeza p

Potozenie punkii zatgczania czujnika

zatgczania czujnika

Potozenie punktu
wylgczania czujnika

G
Model D-M9[(V) Sw(ijaﬂo c{:zerwone S\(/jv)i/a;#gJr quciIg:;
chwytaka gdy zatgczony g
MHY2 | e ™ " 2 2 4
-10D |3 4 4° 7
MHY2 | Sice o] 2° i 4
-16D | e 3° 3° 6°
MHY2 | Sichice | 2° i 3
-20D | 3 3° 5°
MHY?2 |Saieice ™" 1° 1° 3
-25D | 2° 2° 5°

strona 5/17-12

Maksymalne wystawanie czujnika poza krawedzie korpusu: (L) [mm]
Model Wystawanie
czujnika Kabel osiowy Kabel prostopadty
D-M9CIV
Model -
chwytaka D-MoDIW D-M9COWV
MHY2-10D [ - oo Do -
S 3 1
MHY2-16D o == oo e
S 3 1
MHY2-2OD~§»—————————————Z —————————————————————— s
MHY2-250»27»~~—~~mf 7777777777777777777777 .

O
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Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Z mechanizmem Ser i a M H W2

zebatkowym gzo, Q25, Q32, Q40, ﬂso

Symbol zaméwieniowy

MHW 2—20 D |1

llos¢ szczek

|2 [2szczeni]

o ttoka e
20 20mm
25 25mm
32 32mm
40 40mm
50 50mm
Sposob dziatania e ® Opcje wykonania szczek
l D l dwustronnego dziatania ‘ -1 Szczeki ptaskie 1: Otwory gwintowane
(standardowe) w szczekach prostopadtych

Stosowane czujniki potozenia (Szczegstowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)

L . Model czujnika | Dtugo$c kabla przytaczeniowego [m]’
T Specjalna | Przylacze |Wskaznikl Poditgczenie | Napiecie zasilania Doprowadzenie kabla Zastosowanie
yp funkcja  |elektryczne| stanu (typ wyjscia) P 0.5 3
DC AC |prostopadite| osiowe -) (L)
3-przewodowy Y69A Y59A ® ®
(NPN) 5V
o - 8-przewodowy 12y Y7PV | Y7P ° )
N (PNP)
e
g 2-przewodowy 12v Y69B | Y59B [ o przekaznik
K] kabel tak 24V - PLC
2 zatoplony 3-przewodowy YZNWV | YZNW ° °
% wskaznik (NPN) 5V
N diagnostyczny’ 3-przewodowy 12v
o
(2-kolorowe PNP) Y7PWV | Y7PW () [ ]
wskazanie)
2-przewodowy 12V Y7BWV | Y7BW [ ) o
« Dlugo$¢ kabla: 0,5m ..... —  (przyktad: Y59A)

3m.. L (przyktad: Y59AL)

strona 5/18-1
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Seria MH W2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Parametry techniczne

Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Cisnienie pracy 0,15 do 0,7 MPa
Temperatura otoczenia i medium -10 do 60 °C (bez zamarzania)
Powtarzalnos¢ +0,2 mm

@20, 25: 60 cykli/min

Maksymalna czestotliwo$¢ pracy @32 do 50: 30 cykli/min

Smarowanie niewymagane

Sposoéb dziatania dwustronnego dziatania

Czujniki potozenia (opcjonalnie) Uwaga | Czuijniki elektroniczne (3-przewodowe, 2-przewodowe)

Uwaga) Parametry techniczne czujnikbw pofozenia — patrz rozdziat ,,Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1.

Symbol graficzny

dwustronnego dziatania Model
B Model o thoka Moment trzymania | Kat otwarcia (obie strony)|  Masa 2)
< [mm] | (warto¢ efektywna) 1) [Nm] o?xgpc?a Zaﬁ&g}g\;ia [a]
MHW2-20D 20 0.30 -5° 300
MHW2-25D 25 0.73 —6° 510
MHW2-32D 32 1.61 180° -5° 910
MHW2-40D 40 3.70 -5° 2140
MHW2-50D 50 8.27 —4° 5100

Uwaga 1) Przy cisnieniu 0,5 MPa.
Uwaga 2) Masa bez czujnikow potozenia

« Patrz rozdziat ,Dob6r modelu”
+ Szczego6towe informacije odnosnie sity trzymania i dopuszczalna mimosiowos¢.

Wytyczne bezpieczenstwa

: Nalezy uwaznie przeczytaé przed uruchomieniem. 1
I Patrz wytyczne bezpieczeristwa i ogolne srodki ostroznosci do wymienionych w niniejszym katalogu produktéw |
1 oraz ogolne srodki ostroznosci do wszystkich serii wyrobéw. |
L T T T T e pep—— |
] Instalacja
A\ Ostrzezenie A\ Ostrzezenie
Przy stosowaniu chwytakéw w wykonaniu ze szczgka- Jezeli przewiduje si¢ zastosowanie zaworéw dlawigco-zwrotnych,
mi prostopadtymi z otworami gwintowanymi nalezy nalezy uzy¢ modeli AS22 lub AS23. Przy zastosowaniu modeli
uwaza¢, aby wkrety mocujgce naktadki nie powodo- AS32 lub AS33 szczeka bedzie uderza¢ w zawér (patrz rysunek
waty kolizji z zaworem dtawigco-zwrotnym. ponizej), co doprowadzi do wadliwego dziatanie chwytaka.

Wkrecaj wkrety
od tej strony \
/ Szczegka
o)l ° o)l °
E

X O

Whkret uderza w zawér dtawigco-zwrotny.

strona 5/18-2
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Budowa

Seria

MHW2

Szczeki zamkniete

®E O ® @G @

©

)

i @ @ B O

1]

L]

He

3

S
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
® Korpus stop aluminium anodowany na twardo @ Pokrywa @20, 25: tworzywo sztuczne
@ | Tok stal nierdzewna azotowany 232 do 50: stop aluminium | anodowana na twardo
3 | Zebnik stal obrobiony cieplnie tozysko kulkowe stal typ ostonigty
(@) | Obsada uszczelek mosigdz @) | Wpust stal
(® | Piersciert amortyzujgcy poliuretan @ | $rubazioem z gniazdem 6-katnym stal
® | Szczeka A stal (3 | Wkret z gniazdem 6-kgtnym stal
@ | SzczekaB stal Pierécien sprezysty stal
Magnes elastyczny kauczuk syntetyczny (5 | Pierscien sprezysty stal
Zestaw serwisowy
W sktad zestawu wchodzg uszczelki poz. 16, 17, 18,19
Chwytak
Poz. Nazwa Materiat MHW2-20D MHW2-25D MHW2-32D MHW2-40D MHW2-50D
Zestaw serwisowy NBR MHW20-PS MHW25-PS MHW32-PS MHW40-PS MHW50-PS

O
:
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Seria MH W2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

Wymiary

MHW2-20D

Szczeki ptaskie (standardowe)

Potozenie rowkoéw do mocowania czujnikéw

w 4 X M4 gleb. 5

| (otwor do mocowania M5
naktadek) (przytacze zamykania szczgk)
n
Y I < §¢/
e
y T8 ® Trr @ - ¢
Y & Q\*
ol
<
© M5
o | 20 9 | (przytacze otwierania szczek)
~— _ I
- 60 -
45 4 X M5 gteb. 10 (otwor montazowy)
2 X M5 gleb. 10 Od dotu otwér przelotowy @4.2
(otwér montazowy) - 35 P > (otwér montazowy)
|
i Sz !
! i pavant
© © N Ao NS
[aY) | /\(Qi pp———
| 1 HQ} Y
o [1,_\_ | @‘ y
N Y
y ~ ]V
221H9 +3:952 gieb. 3 A A o
N 12507
26 <16,
- 36
|————
¢ ? i
— — P o
i &
& ? Y
2 X M5 gteb. 7
17 (otwoér montazowy)

Szczeki prostopadte

o

i
I
o
L]

|
]
=

B
©
.
\

11 A
1 ‘JiJ ©

4 X M4
(otwér do mocowania naktadek)

[0}

A

Y
A
N
63
/
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Seria MHW?2

Wymiary
MHW2-25D

Szczeki ptaskie (standardowe)

Potozenie rowkéw do mcowania czujnikéw 4 X M5 gteb. 6 M5
- - (otwor do mocowania -
( naktadek) (przytacze zamykania szczek)
A
| Y @)/
ﬁgatﬁ ACCAn O RE -
° 20%
2 : -7 \
| © 55 < 23 10 | ¢ M5
L (przytacze otwierania szczek)
_ J
2 X M6 gteb. 12 - 69 o 4 X M6 gteb. 12 (otwor montazowy)
(otwoér montazowy) 51 Od dotu otwér przelotowy @5.1
T 40 % (otwér montazowy)
M| M- |
+ — r 27/ o
I
I
\ f& Sy @ A
AV Iy | /— A
{- 1 A !
8 ¥ e e=e———o 3§ %
O—FX ! }’ | @ v
A |
- 2\ | | © Y
[ Ny
T — ! —
l vyl r |
A oA 02
026H9 0052 gheb. 3 17701
30 -
- - 21
- 40 -
<
_ S N
2 X M6 gteb. 10
<20 | (otwor montazowy)

Szczeki prostopadie

|
E:’fﬁ@ & 11
: -_— 0

LT\ | & |
T
> ! !
A | L

2 Nt 1L Ty SN [ Y

Y - % ™ :.o‘

15 16
21 30 4 X M5
45 (otwér do mocowania naktadek)
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Seria MH W2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

MHW2-32D

Szczeki ptaskie (standardowe)

Potozenie rowkoéw do mocowania czujnikow

2 X M6 gteb. 12
(otwor montazowy)

|
[ ]
! r{
Y i
= f
e A T
Pary L y
1IN
g 45
MHW2-32D1

Szczeki prostopadie

4 X M6 gteb. 7 118
N (otwor do mocowania (przytacze zamykania szczek)
nakfadek)
. .
J
A @ €§ )
o
53 8 e —f®—-e—- <
| Y @ \
v © ol
25 13 (przytacze otwierania szczek)
J
< 83.5 -
61.5 4 X M6 gleb. 12 (otwér montazowy)
- 47 > Od dotu otwor przelotowy ©5.1
N 29 (otwér montazowy)

30

-

32

©34H9 +0.062 gleb. 4

44

strona 5/18-6

24

21

A
Y

Y

A

2 X M6 gleb. 10

(otwér montazowy)

<18, ~
- 34 4 X M6
51 (otwoér do mocowania naktadek)



Wymiary

Seria MHW2

MHW2-40D

Szczeki ptaskie (standardowe)

Potozenie rowkéw do mocowania czujnikow

(otwor do mocowania

1

/8

(przytacze zamykania szczek)

I , .
_ — [
A @;@@ 7
©| 5| | T 7 ‘**7"%***@** NV
Y @ Q\
Y
] L
Y r
@ @ <335 14| 1/8
(przytacze otwierania szczek)
< 104.5 > 4 X M8 gleb. 16 (otwdr montazowy)
75.5 Od dotu otwor przelotowy ©6.8
(otwér montazowy)
j . 56.5
e g 37.5
L A
TV e
ARy A
K
o L o 1 | < o
< i Te] [¢0)
\ - ]
l I | @ V
o ‘J———\ ‘ Y
Yoy
vy Y
| 1
A m“ 301503
<36 5
@ @ A
AN N L o
®
7@ @ \i
& Sl

4 X M8 gteb. 9
nakfadek)
J
2 X M8 gteb. 15
(otwor montazowy)
:
|
[
A% A
(®)
:E 7 L ) >§: B e
| ©
O)
D A
bl
i
042H9 +8-062 gfeb. 4
<36
¢ 56 L
MHW2-40D1

Szczeki prostopadie

|
.—I_lj—‘
\
T |
- C @
[ e E——
| — @
CAN T L
o |
© \_T_:—
2 _A L
Y “y L
26

O

075 j (2 X M8 gteb. 15

otwér montazowy)

}

=
4 X M8
(otwér do mocowania naktadek)
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Seria MH W2 Chwytaki katowe o kacie otwarcia szczek 180°

MHW2-50D

Szczeki ptaskie (standardowe)

Potozenie rowkéw do mocowania czujnikow

T

-/

2 X M10 gleb. 20

(otwér montazowy)

80

4 X M10 gteb. 13

(otwér do mocowania naktadek) 1/4
@¥ . (przytacze zamykania szczek)
i §
g Ol NIl 7§7§€9ﬁ,7©4k OA
(] (&)
2 N A v
Y 19 Y
&4 1/4
44 16 (przytacze otwierania szczek)
136
96
- 69 - 4 X M10 gteb. 20 (otwor montazowy)
48 _ Od dotu otwor przelotowy ©8.5
1 n — - (otwér montazowy)

A
E— 9V}
g8 - Fq—-=F<4-—-—- - Rl =
\ -
\ '
© \
© oy
40 y = *
-~ 052H9 +go74 gleb. 5 - N
66 ¥ ‘ 44381
< 52
© @ I
— T g
@ Y Y
AN
' ' 2 X M10 gleb. 20
MHW2_50D1 36 (otwor montazowy)
Szczeki prostopadie
Tt 010
1
—— 1
—— T
(e | e ==
| | e i
Nz i'i'f“:
oo | He=f
CN |
R y Ll — !
A | |
% & ) RIX "
3 R —
32 o ‘30= o
52 5 <58 4 X M10
- 85 > (otwér do mocowania naktadek)
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Seria MHW?2

Mocowanie czujnikow potozenia

Wystawanie czujnika potozenia z korpusu

Aby zamocowac¢ czujnik potozenia, nalezy wsung¢ czujnik w rowek monta-
zowy w korpusie chwytaka, od strony pokazanej na rysunku zamieszczo-
nym ponizej.

Po ustawieniu czujnika w odpowiednim potozeniu, nalezy dokreci¢ wkreta-
kiem zegarmistrzowskim wkret mocujacy dotgczony do czujnika.

Wkretak )
zegarmistrzowski Wkret mocujacy
czujnik
(M5 X 4¢)

Czujnik potozenia

zegarmistrzowskiego o $rednicy rekojesci 5 do 6mm. Moment dokrece-
nia powinien wynosi¢ 0,05 do 0,1 Nm. Wartosc¢ te osigga sig, postepujac
wedtug reguty zalecajgcej od potozenia, w ktérym wyczuje sie opér przy
dokrecaniu wkretu mocujacego, dokreci¢ jeszcze wkret mocujacy o 90°.

Q Uwaga: Do dokrgcania wkreta mocujacego nalezy uzywa¢ wkretaka

Blizsze informacje o instalacji i ustawianiu czujnikow potozenia w chwyta-
kach — patrz str. 5/35-21.

Histereza czujnikéw potozenia

Wystawanie czujnika potozenia poza tylng krawedz korpusu chwytaka
pokazano w tablicy ponizej. Dane z tablicy traktuj jako wytyczne do monta-
zu czujnikow.

e e S

e

— |

Przy stosowaniu czujnika typu D-Y593

Przy stosowaniu czujnika typu D-Y693

Maksymalne wystawanie czujnika poza krawedzie korpusu: (L)

Czujniki potozenia majg histereze podobnie jak mikroprzetaczniki. Przy
ustawianiu potozenia czujnikéw nalezy wykorzysta¢ informacje zamiesz-
czone w tablicy ponizej.

Potfozenie punktu zatgczania czujnika

Potozenie punktu wytgczania czujnika

cunka|  DYSE L DYVIEMM)

Model D-Y69 & Swiatto czerwone | Swiatto zielone

chwytaka D-Y7P(V) gdy zatgczony gdy zatgczony
MHW2-20D 4° 4° 13°
MHW2-25D & & 10°
MHW2-32D 2° 2° 7°
MHW2-40D 2° 2 5°
MHW2-50D 2° 2° 4°

O

Wystawanie [mm]
Model
czujnika Kabel osiowy Kabel prostopadty
D-Y5901, D-Y69[1,

Model D-Y7P, D-Y7PV,
chwytaka D-Y7OW D-Y7IWV
MHW2-20D [ - - S I .

S 7 6
MHW2-25D [O| - [ ISR S

S 7 5
MHW2-32D [ O - S IS e

S 4 2
MHW2-40D | O e IS e

s 3 1
MHW2-50D |- -~~~ e I T

S 1 —
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