Pneumatyczne chwytaki kgtowe

Seria MHC2-6/MHCAZ2-6

Symbol zaméwieniowy

MHC
MHC A

Krétki korpusT

(bez mozliwosci montazu czujnikéw)

llosé szczek—|7

Srednica tloka [mm] ¢

Sposadb dziatania e

2 D

—6
1 L
2—6 D

D | dwustronnego dziatania

S | jednostronnego dziatania

Wykonanie korpusu e

-: Wykonanie podstawowe

E: Przytacza z boku
(dwustronnego dziatania/
jednostronnego dziatania)

Przytacze

K: Przytgcze osiowe
z przytaczkg wiykowg
(jednostronnego dziatania)

H: Przytacze osiowe
z przytaczka z nakretkg

Przytacze

zaciskowg do przewodu @4
(jednostronnego dziatania)

M: Przytagcze osiowe
gwintowe - M3
(jednostronnego
dziatania)

Stosowane czujniki potozenia ttoka (Szczegdtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia troka” - tom 3 str. 3/25-1)

Model czujnika potozenia

Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*

Typ | Speciaina | Wejscie |Wskaznik| Podiaczenie NEREEAERIENE pere przytaczeniowy| 0.5 3 5 Zastosowanie
funkcja elektryczne | stanu | (typ wyjscia) DC AC |prostopadly| osiowy ©) (L) 2
Czujnik xabel 3-przew. (NPN) MINV M9N [ ] [ ) O przekaznik
e!ektro- — zatopiony tak  [3-przew. (PNP)| 24V | 12V — M9PV M9P [ ] [ ) O _ Lo ,
niczny 2-przewodowe M9BV M9B [ ) [ ] O

* Dtugos¢ kabla: 0,5 m - _

(przyktad: M9ON)

....... L (przyktad: MONL)
....... Z  (przyktad: MONZ)

O

** Elektroniczne czujniki potozenia ttoka oznaczone “O” wykonywane sg na zamowienie.
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Seria M H 02 '6/ MH CA2 '6 Pneumatyczne chwytaki katowe

MHCA2-6[_]
Przytagcze osiowe

N

-
g

g9

MHCA2-6[]

z przytaczka z nakretkg zaciskowg

Symbol graficzny

dwustronnego dziatania

jednostronnego dziatania

strona 5/14-2

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

Cisnienie |[dwustronnego dziatania

0,15 do 0,6 MPa

pracy

jednostronnego dziatania: normalnie otwarty

0,3 do 0,6 MPa

Temperatura otoczenia i czynnika roboczego

-10do 60 °C (bez zamarzania)

Powtarzalnos¢

+0,02 mm

Maksymalna czestotliwo$é pracy

180 cykli/min

Smarowanie

Niewymagane

Sposéb dziatania

Dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania (bez cisnienia otwarty)

Czujniki potozenia (opcja)

Czujniki elektroniczne (3-przewodowe, 2-przewodowe)

Model
: Moment trzymania Kat Uwaga 2
dSPC;SOP Model Q[;ﬂ(]a (wartos¢ efektywna) | otwarcia/zamknigcia | Masa
Zans [Nm] Uwagat (obie strony) la]
dwustronnego | MHC2-6D 6 0.038 30°do —10° 22
dziatania MHCA2-6D| 6 ] 19
jednostronnego -
jdzia’fania: ERIMEICESES 6 0.024 30°do —10° 22
normalnie otwartyl MHCA2-6S| 6 19
Uwaga 1: Wartosci przy cisnieniu pracy 0.5MPa.
Uwaga 2: W podanych wartosciach nie uwzgledniono masy czujnikéw potozenia
Opcje wykonania korpusu
® Wykonanie standardowe / z czopem centrujagcym
i Typ przytaczy Stosowany model
Symbol| Potozenie przytgcz o
y sl MHCA2-6 A e
- standardowe M3 o [ ]
E z boku M3 o [ ]
K wtykowe 04 — [ ]
H osiowe z nakretka zaciskowg do przewodu 04 — [ )
M M3 — [ J

O
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Seria MHC2/MHCA2/MHCM?2
Dobor modelu

Dobér modelu

Przebieg procesu doboru

m Okreslenie sity trzymania — e—]- m Okreslenie momentu bezwtadno$ci czeéci dobudowanych

Okreslenie sity trzymania

(Ustalenie warunkow prac@-»( Obliczenie wymaganej sity trzymania >—>< Wyb6r odpowiedniego modelu)

Przyklad’ Masa przedmiotu: 0,01kg )—> Kryterla doboru modelu —_— MHC2-6D/MHCA2-6D
wedtug masy przedmiotu —
@ Chociaz wystepujg réznice w zaleznosci od réznych | Cisnienie 0,6 MPa
czynnikéw takich jak np. wspotczynnik tarcia pomiedzy 4
’Chwytanie zewnetrzne H g_ak’fadkami szc,zek a przgdmiotem chwytanym, wy- z 0.5\
ierz model, ktory zapewni site chwytania 10 do 20 © 3
razy wigksza od sity cigzkosci przedmiotu. = 0.4 \
Uwaga 1: Blizsze informacje wyjasniajagce metode §- o [ \\
doboru — patrz punkt ,Wyjasnienie metody doboru” za- g - \ \\\
mieszczony ponizej. K e T G _\XE
® \V zastosowaniach, w ktérych wystepuja duze przy- » ~—]
spieszenia lub uderzenia itp., nalezy przyja¢ jeszcze —
wiekszy wspoiczynnik bezpieczenstwa. :
Przykfad: Sita chwytania ma by¢ co najmniej 10 razy 0 10 20 3
wieksza od sity cigzko$ci przedmiotu. Ramie uchwytu L [mm]
Wymagana sita trzymania = 0.01 kg x 10 x 9,8 m/s? = @ Wyb6r modelu MHC2-6D
=min. 0,98 N W punkcie przecigcia dtugosci ramie-

nia uchwytu 25 mm z krzywa ci$nienia
‘ | pracy 0,6 MPa odczytana sita trzyma-
I nia wynosi 1,25 N.
@ Sita trzymania jest 12,7 razy wigksza
od sity ciezkosci przedmiotu, co
1 wypetnia warunek 10-ciokrotnie wigk-
! B> sz6j sity trzymania od sity ciezkoSci
przedmiotu.

’D’fugoéé ramienia uchwytu: 25mm

’Ciénienie pracy: 0,4 MPa

-Wyjasnienie metody doboru

Jezeli przedmiot chwytany jest

jak pokazano na rysunku po lewej stronie,
przyjete symbole oznaczaja:

F: sita trzymania [N]

1t wspotczynnik tarcia pomiedzy czesciami

Q| & dobudowanymi a przedmiotem chwytanym
@ & g: przyspieszenie ziemskie (= 9,8 m/s?)
mg: sita ciezkos$ci przedmiotu chwytanego
F F [N]
p,FT T,LF Warunkiem, aby przedmiot nie wypadt jest:
1 2xuF>mg
mg ilos¢ szczek
Sita trzymania: min 10 do 20 razy wigksza od sily ciezkosci przedmiotu
Warunek ten, zalecany przez SMC, oparty jest na obliczeniach ze wspoétczyn- stad,
nikiem bezpieczeristwa a = 4, ktoéry uwzglednia wystgpienie sit uderzeniowych m
podczas normalnego przenoszenia uchwyconego przedmiotu. F> 9
2xpu
DI =0.2 DI =0. . I . -
oL ap=01 Ze wspotczynnikiem bezpieczenstwa ,,a”
m m P i
F=_M .4 F=—"9 .4 sita F wynosi:
2x0.2 2x0.1 mg
F=—xa
=10 x mg =20xmg 2xp

‘ 10 x sita ciezkosci przedmiotu ‘ 20 x sita ciezkosci przedmiotu

Uwagi: -Nawet w przypadkach, gdy wspotczynnik tarcia jest wigkszy od 0,2, ze wzgledéw bezpieczeristwa SMC zaleca wybiera¢ chwytak,
ktérego sita chwytania jest co najmniej 10 do 20 razy wigksza od sity ciezkosci przedmiotu.
-Wiekszy wspoétczynnik bezpieczeristwa nalezy przewidzie¢ w przypadku wystepowania wysokich przyspieszen,
duzych sit uderzenia itp.
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Seria MH CZ/ M H CAy MH CM2 Dobér modelu

IEXTTEH Efektywna sita trzymania: Seria MHC[]2 Chwytanie zewnetrzne

@ Efektywna sita trzymania Chwytanie zewnetrzne
Efektywna sita trzymania F pokazana na wy-
kresach ponizej, odnosi sie do jednej szcze- MHC2, MHCA2, MHCM2

ki, gdy obie szczegki lub naktadki szczek

majg petny styk z uchwyconym przedmio- Y
tem, jak to pokazano na rysunku ponizej.

F &> ©

2 e — L
=2

MHC2-6D/MHCA2-6D MHC2-6S/MHCA2-6S MHCM2-7S

Cisnienie 0,6 MPJ

N
IS
n

0.5 Cisnienie 0,6 MPa

Cisnienie 0,6 MPa

3 3
0.4 \

0.5

z z =

oo R o

5 AN 5, g 1 NI

> 0.3 N > N > 1

Z \ NI Z 0.4l \ '\ Z NN

: NS NN : 04

5 1 0.2 \ I~ 5 1 03 \ = \ N

~~— \
0 10 20 30 0 10 20 30 0 10 20 30

Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm] Ramie uchwytu L [mm]
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Seria MHC2/MHCA2/MHCM?2

IXZTEY Obliczenie momentu bezwtadnosci czesci dobudowanych

Wyznacz moment bezwtadnosci jednej z dwéch naktadek.
Aby obliczyé moment bezwtadnosci naktadki pokazanej
przyktadowo na rysunku po prawej stronie, podziel jg na

Czes¢ A Czesé B

dwie czesci (A i B) i wyznacz moment bezwtadnosci kazdej
z tych czesci oddzielnie.

&

Sposoéb postepowania

Wzory do obliczen

Przyktad doboru

(1] Okresl warunki pracy, ksztatt
i wymiary naktadek na szczeki
chwytaka.

A 4

Czes¢ A

Wstepnie wybrany model: MHC2-6D
a=20mm

b=3mm

c=4mm

d=4mm

e=5mm

f =6 mm

Oblicz moment bezwiadnosci
naktadek na szczeki chwytaka.

Obliczenie masy
m1 = ax b x ¢ x masa whasciwa

Moment bezwtadnos$ci wzgledem osi Z1
1zt ={m1 (a2 + b2) / 12} x 106/ *
Moment bezwtadnos$ci wzgledem osi Z
IA =1z1 + mir12 x 106/*
Czesé B "
z2

Obliczenie masy
m2 =d x e x f x masa wtasciwa

Moment bezwtadnosci wzgledem osi Z2
[z2={m2 (d2 +e2) / 12} x 106/ *

Moment bezwtadnosci wzgledem osi Z

IB =122 + mar22 x 106/ *

Catkowity moment bezwtadnosci I = 1A + IB

(*: stata do przeliczenia jednostek)

Materiat naktadek na szczeki chwytaka: Aluminium
(masa wiasciwa = 2,7 g/cm3)
rn =16,4mm

mi =20x3x4x27x10°6
=6.48 x 104 kg

1z1 ={6.48 x 104 x (202 + 32)/12} x 106
=2.21 x 108 kg-m?2

IA =221x108+6.48x 104 x 16.42x 106
=0.20 x 10-6 kg-m2

rz =23.5mm

m2=4x5+6x27x10°6
=3.24x 10 kg

Ize ={3.24 x 104 x (42 + 52) / 12} x 106
=1.11x 109 kg-m2

IA =1.11x109+3.24 x 104 x 23.52 x 106
=0.18 x 106 kg-m2

I =0.20x10¢+0.18x 106
=0.38 x 106 kg-m2

A 4

Przy pomocy tablicy
zamieszczonej obok, sprawdz
czy moment bezwladnos$ci ma
dopuszczalng wartosc¢.

MHC2-6D/MHCA2-6D

Moment bezwtadnosci
czesci nabudowanej

Dopuszczalny
moment
bezwtadnosci

Bez zaworu

dtawigco-zwrotnego 0.5x10%kgm?

Z zaworem dtawigco-
zwrotnym % do 12 obrotu
wstecz od potozenia
catkowicie zamknigtego

1.5 x 106 kgm?

Moment bezwtadno$ci
czesci nabudowanej

Dopuszczalny
moment bezwtadnosci

Moment bezwtadnosci czesci nabudowanej

na szczeke chwytaka 0,38 x 106 kgm?

< dopuszczalny moment bezwtadnosci bez zaworu
dfawigco-zwrotnego 0,5 x 10-6 kgm?2

Wobec tego naktadka na szczgke chwytaka
moze by¢ zastosowana bez potrzeby instalowania
zaworu dtawigco-zwrotnego.

O
:
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Seria MH CZ/ M H CAZ MH CM2 Dobér modelu

Symbol
Symbol Definicja Jednostka
Z O$ obrotu szczeki chwytaka —
Z1 Os$ srodka masy naktadki na szczgke chwytaka, czgs¢ A, réwnolegta do osi Z —
72 O$ érodka masy nakfadki na szczeke chwytaka, cze$¢ B, réwnolegta do osi Z —
I Moment bezwtadno$ci wszystkich czesci nabudowanych kgm?
121 Moment bezwtadnosci czesci A wzgledem osi Z1 kgm?2
172 Moment bezwtadnosci czesci B wzgledem osi Z2 kgm?2
1A Moment bezwtadnosci czesci A wzgledem osi Z kgm?
1B Moment bezwtadnosci czg$ci B wzgledem osi Z kgm?2
m1 Masa nabudowanej czesci A kg
m2 Masa nabudowanej czesci B kg
r Odlegtos¢ osi Z1 od osi Z mm
rz Odlegtos¢ osi Z2 od osi Z mm

Graniczne wartosci momentu bezwtadnosci czesci nabudowanych

MHC2-6D/MHCA2-6D

Predkos$¢ otwierania i zamykania szczek chwytaka | Dopuszczaina warto$¢ momentu bezwtadnosci czesci nabudowanej| Masa (warto$¢ orientacyjna)

Bez zaworu dfawigco-zwrotnego Uwaga) 0.5 x 106 kgm? max. 2 g
Z zaworem dfawigco-zwrotnym 34 do 1 %2
obrotu wstecz od potozenia catkowicie 1.5 x 106 kgm?2 max. 3.5g

zamknietego

MHC2-6S/MHCA2-6S

Predkos$¢ otwierania i zamykania szczgk chwytaka | Dopuszczalina warto$¢ momentu bezwtadnosci czesci nabudowanej| Masa (warto$¢ orientacyjna)

Bez zaworu dtawigco-zwrotnego Uwaga) 0.5 x 106 kgm? max. 2 g
Z zaworem dtawigco-zwrotnym 3 do 1 Y2
obrotu wstecz od potozenia catkowicie 1.5 x 10-6 kgm?2 max. 3.5¢g

zamknietego

MHCM2-7S

Predkos$¢ otwierania i zamykania szczgk chwytaka | Dopuszczaina warto$¢ momentu bezwtadnosci czesci nabudowanej| Masa (warto$¢ orientacyjna)
Bez zaworu dtawigco-zwrotnego Uwaga) 0.3 x 106 kgm?2 max. 2 g

Z zaworem dtawigco-zwrotnym 3 do 1 2

obrotu wstecz od potozenia catkowicie 1.0 x 10-6 kgm? max. 3.3 g

zamknietego

*Stosowany zawor dfawigco-zwrotny
- AS1211F-M3 do bezposredniego podtaczenia do chwytaka pneumatycznego
- zastosuj zawér z dtawieniem strumienia wiotowego.

Uwaga): W przypadku chwytaka MHCM2-7S, nalezy przewidzie¢ odpowiednie miejsce, poniewaz zawor dtawigco-zwrotny
wystaje 0,6mm poza gorng powierzchnie korpusu chwytaka.

Uwaga): Czasami przedmiot moze nie by¢ uchwycony doktadnie z powodu zbyt duzej predkosci otwierania lub zamykania
szczek. Aby tego unikng¢, nalezy do nastawy predkosci otwierania i zamykania szczek chwytaka stosowa¢ zawor
dtawigco-zwrotny z dtawieniem strumienia wlotowego.
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Budowa

MHC2-6

Dwustronnego dziatania
— chwytak otwarty

Seria MHC2-6/MHCAZ2-6

Dwustronnego dziatania
— chwytak zamkniety

Jednostronnego dziatania

= I
=
=
4
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi

1 |Korpus stop aluminium anodowany na twardo 11 | Rolka igietkowa chromowa stal fozyskowa
2 |Szczeka chwytaka stal nierdzewna ulepszana cieplnie 12 | Magnes magnes niklowany
3 [Tk stal nierdzewna 13 | Sprezyna otwierajgca| drut fortepianowy | cynkowana i chromianowana
4 |O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 14 | Korek odpowietrzenia mosiadz chemicznie niklowany
5 |Obsada magnesu stal nierdzewna 15 | Filtr odpowietrzenia | tworzywo sztuczne
6 |Pokrywa stop aluminium anodowana na twardo 16 | Uszczelka ttoczyska NBR
7 |Pierécier zabezpieczajgcy|  stal nierdzewna 17 | Uszczelka ttoka NBR
8 |Piersciert amortyzujgcy poliuretan 18 | Uszczelka NBR
9 |Oprawka mosigdz niklowana chemicznie 19 | Uszczelka NBR
10 |Zabezpieczenie oprawki stal nierdzewna

Zestaw serwisowy

Nazwa

Symbol zamoéwieniowy

Zawarto$¢

Komplet uszczelnien

MHC6-PS

16,17, 18,19

MHCAZ2-6 (krétki korpus)
Dwustronnego dziatania
— chwytak otwarty

Dwustronnego dziatania
— chwytak zamkniety

Jednostronnego dziatania

a

ra

Wykaz czes$ci Wykaz czes$ci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi

1 |Korpus stop aluminium anodowany na twardo 10 |Rolka igietkowa chromowa stal fozyskowa
2 |Szczeka chwytaka stal nierdzewna ulepszana cieplnie 11 |Sprezyna otwierajgca| drut fortepianowy |cynkowana i chromianowana
3 |Ttok stal nierdzewna 12 |Korek odpowietrzenia mosigdz chemicznie niklowany
4 |O$ dzwigni stal nierdzewna azotowana 13 |Filtr odpowietrzenia | tworzywo sztuczne
5 |Pokrywa stop aluminium anodowana na twardo 14 |Uszczelka ttoczyska NBR
6  |Piercier zabezpieczajacy|  stal nierdzewna 15 |Uszczelka tloka NBR
7  |Pierscier amortyzujacy poliuretan 16 |Uszczelka NBR
8 |Oprawka mosigdz niklowana chemicznie 17 |Uszczelka NBR
9 |Zabezpieczenie oprawki stal nierdzewna

Zestaw serwisowy

Nazwa

Symbol zamoéwieniowy

Zawartos$c

Komplet uszczelnien

MHCAG6-PS

14,15, 16,17

O
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Seria M H 02 '6/ MH CA2 '6 Pneumatyczny chwytak katowy

Wymiary
MHC2-6[]
M3
o0 *Przytacze
88 otwierania szczek
7
< 1
e P
‘ 1%
L] o
7
M3
Przytacze zamykania szczgk
18
* W modelu MHC2-6S przytgcze otwierania szczgk chwytaka jest otworem odpowietrzajgcym.
ZaS/
€9 o
gran,CZem
2 x M3 przelotowe
Przygotowany otwér
22,6 przelot.

S

2

20
W stanie otwarcia 30°
W stanie zamknigcia 10°

| |
[

Wymiary rowka do czujnika potozenia

10+0.05

o7H8 3922 gteb 1,5 36

(48)

4 x M2 przelotowe
(otwér gwintowany do mocowania naktadek)
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Seria MHC2-6/MHCAZ2-6

Wymiary

MHCA2-6[_] (krétki korpus)

M3
*Przytagcze
otwierania szczek
Tolte]
85
xR ©
< N o
L] ;‘
' @
M3
Przytacze zamykania szczek
5.5
14.3

* W modelu MHC2-6S przytacze otwierania szczgk chwytaka jest otworem odpowietrzajgcym.

2 x M3 przelotowe
Przygotowany otwor

4 2 x M2 gteb. 6 02,6 przelot.
(otwor gwintowany do mocowania)
| o o
T Q -
< sl 3 4
F—— il © B
; o o) - — T ]
«© =
© X
8 T ® I : - ~
() N
9 ol e
We _}g c J _‘Q
@ T
%]
= z
10+0.05 4 6
o7H8 992 gteb. 1.5
29
(41)
2 x M2 gfeb. gwintu 4
4 x M2 przelotowe (otwoér gwintowany
(otwor gwintowany do mocowania naktadek) do mocowania)
Il
i _ m¢
10
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Histereza czujnika potozenia

Seria M H 02 '6/ MH CA2 '6 Pneumatyczny chwytak katowy

Mocowanie czujnika potozenia

Wkretak zegarmistrzowski

:

Whkret mocujgcy czujnik

05 do g6

Potozenie zatgczania

czujnika (ZAL.)
Potozenie wytaczania
) ™ czujnika (WYL.)
Histereza
Model D-M9[](V)
MHC2-6[] 4°

Wystawanie czujnika z korpusu chwytaka

M2.5 x 4

Czujnik potozenia

Uwaga: Do dokrecania wkreta mocujgcego uzywaj wkretaka zegarmistrzowskiego

o $rednicy rekojesci 5 do 6 mm. Moment dokrecenia powinien wynosi¢
0,05 do 0,1 Nm. Po pofozeniu, w ktérym wyczuje sie op6r przy dokrecaniu,
nalezy dalej dokreca¢ wkret mocujacy o 90°.

® W zamieszczonej ponizej tablicy pokazano wielko$é wystawania czujnika potozenia poza korpus chwytaka.
@ Stosuj te dane jako standard przy mocowaniu czujnika itp.

Sposo6b doprowadzenia kabla Doprowadzenie osiowe Doprowadzenie prostopadie
Rysunek
Q !
RN :
% NN | e
% 0,
% O
® <&, L
<. 7. e
<o % e
Model ‘?@4
D-M9 D-M9[ IV
MHC2-6] otwarte 6.5 4.5
) zamkniete 9 7
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Seria MHCAZ2
Opcje wykonania korpusu:
Typ z czopem centrujgcym

Stosowane modele

Symbol Potozenie przytacz T k Stosowany model
v prayraczy yp przytaczy dwustronnego dziatania|jednostronnego dziatania
E z boku M3 (] [ J
H Z nakretkg zaciskowg do przewodu 04 — [ J
K osiowe Wtykowe o4 — (]
M M3 — [ J
Przytacze z boku [E]
MHCA2-6[_|E
ZespoOt czopa centrujgcego
E3 — 2
g o
N o — 1 |l
QO ® C—
@ ~ /’767} @ gé
=] 2
Q
4|5
10
33 12

* Nie podane parametry techniczne i wymiary
odpowiadajg wykonaniu standardowemu.

Przytacze osiowe (z przytaczka z nakretka zaciskowa) [H]

20

MHCA2-6SH
Przytaczka z nakretkg zaciskowa
Zespot czopa centrujgcego do przewodu o4
©
~
S &
Ny
RO,
11 |1 R
/’G} | 0w
L ® «f o 25
[aV) © [
Q Q 92
[c)
415 | 7 S
33 12 8.5

* Nie podane parametry techniczne i wymiary
odpowiadajg wykonaniu standardowemu.

Stosowane przewody pneumatyczne

Nazwa/model Przewéd nylonowy Przewéd z migkkiego nylonu| Przewod poliuretanowy | Przewdd poliuretanowy spiralny
Parametr T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
Maks. ci$nienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimalny promien giecia [mm] 13 12 10 —
Temperatura pracy [°C] —20 do 60 —20 do 60 —20 do 60 —20 do 60
Materiat nylon 12 nylon 12 poliuretan poliuretan
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Seria M H 02 '6/ MH CA2 '6 Pneumatyczny chwytak katowy

Przytacze osiowe (z przytagczka wtykowa) [K]

MHCA2-6SK

20

Zespo6t czopa centrujgcego

07.8

Stosowany przewoéd 04

5 MAX.6.7

33

Stosowane przewody pneumatyczne

* Niepodane parametry techniczne i wymiary
odpowiadajg wykonaniu standardowemu.

Nazwa/model Przewdd nylonowy Przewéd z migkkiego nylonu| Przewdd poliuretanowy | Przewdd poliuretanowy spiralny
Parametr T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Srednica zewnetrzna [mm] 4 4 4 4
Maks. ci$nienie pracy [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimalny promien gigcia [mm] 13 12 10 —
Temperatura pracy [°C] —20 do 60 —20 do 60 —20 do 60 —20 do 60
Materiat nylon 12 nylon 12 poliuretan poliuretan
Przytacze osiowe (z przytaczem gwintowym M3) [M]
MHCA2-6SM
M3
Przytgcze pneumatyczne Zesp6t czopa centrujgcego
o
Q
-
o
| =3 - -
o |
— 4@
‘\g_)l
10 4|5 S
33 12

* Niepodane parametry techniczne i wymiary
odpowiadajg wykonaniu standardowemu.

Masa
]
Typ czopa centrujgcego (symbol)
Model
E H K M
MHCA2-6 23 23 23 23
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Pneumatyczny kompaktowy
chwytak katowy

MHCMZ2-7S

Symbol zaméwieniowy

MHC M2—7 S

Wykonanie kompaktowe—f —[

% llo$¢é szczek Sposob dziatania
'IF“ s e P

I..“ 2 szczekl |'s Jjednostronnego dziatania

¢ Srednica ttoka [mm]

L7 ] 7 l
Symbol Parametry techniczne
Czynnik roboczy Sprezone powietrze
Cisnienie pracy 0,4 do 0,6 MPa
Temperatura otoczenia i medium -10 do 60°C
J7 Powtarzalno$é +0.02 mm
Maks. czestotliwos¢ pracy 180 cykli/min
Smarowanie Niewymagane
Sposob dziatania Jednostronnego dziatania (bez ci$nienia otwarty)
Model
o tioka Moment trzymania |Kat otwarcia/ Masa
Spos6b dziatania Model f— (wartos¢ efektywna)| zamknigcia [a]
[Nm]Uwagal (obie strony) 9
Jednostronnego dziatania o —
(bez ciénienia otwarty) | MHCM2-78 7 0.017 20°do—-7° | 95

Uwaga 1: Wartosci przy ci$nieniu pracy 0,5 MPa.
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Seria MH CM2'7 S Pneumatyczny kompaktowy chwytak katowy

Budowa

MHCM2-7S (wykonanie kompaktowe)

Jednostronnego dziatania — chwytak otwarty

Chwytak zamkniety

Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Symbol zam. zestawu serwisowego
1 |Korpus stop aluminium anodowany na twardo
2 |Szczeki chwytaka| stal nierdzewna ulepszane cieplnie
3 |Tiok stal nierdzewna ulepszany cieplnie
4 |Popychacz drut fortepianowy
5 |Sprezyna tworzywo sztuczne |cynkowana i chromianowana|
6 |Rolka igietkowa |stal chromowa tozyskowa
7 |Uszczelka ttoka NBR MYN-4
Wymiary
MHCM2-7S
M3
2x M2 (przytacze zamykania szczek)
(otwér gwintowany
do mocowania naktadek) [®
1 \ 5
r WA [Te)
g g &[
oo T
|
N sl
8.3
2 x M2 gteb. 4 2x M2
X M< g1eD. (otwory gwintowane
(otwory gwintowane F) do mocowania chwytaka)
do mocowania chwytaka) &
-é— g ) 4 -d [
IS} ¥y |
= o
0| - ! ° 1 ¢ ®
- - 2
S
()
=

&
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Al

A\ Ostrzezenie

1.W celu zminimalizowania
ryzyka przypadkowego do-
tkniecia ruchomych czesci
chwytaka zaleca sie zainsta-
lowanie pokrywy ochronnej.

2.Nalezy podjaé srodki zabez-
pieczajace przed nieoczeki-
wanym wypadnieciem uchwy-
conego przedmiotu w przy-
padku spadku cisnienia spre-
zonego powietrza.

/\ Ostrzezenie

1.Nalezy sprawdzié¢, czy punkt
przytozenia sily chwytania
lezy w zalecanym zakresie od-
legtosci.
Jezeli odlegto$¢ punktu przytozenia sity
chwytania (zwana ramieniem uchwytu ,L”)
jest za duza, naktadka zamocowana na
szczece chwytaka nadmiernie obcigza
obszar prowadnicy, co moze doprowadzi¢
do powiekszenia luzu na szczekach. Skut-
kiem tego moze by¢ przedwczesne zuzycie
chwytaka. Zakres dopuszczalnej dtugosci
ramienia uchwytu ,L” dla danej serii przed-
stawiono na odpowiednim wykresie przy po-
dawanych parametrach technicznych.

[ = & -1 h T] A
Punkt L T 17 ¥
przytozenia L
sity chwytania
O " jest prawidiowe
e [
B B 11 A -
Punkt L A2 17 h
przylozenia
sity chwytania L

X ,L” jest za dhugie

2.Naktadki powinny byé¢ projek-
towane mozliwie lekkie i krot-
kie.

1. Dlugie i cigzkie nakfadki podwyzszajg bez-
wiadno$¢ w czasie otwierania i zamykania
szczek i mogg powodowac nieregularne
ruchy szczgk, co moze doprowadzi¢ do
skrocenia okresu trwatosci chwytaka.

2. Nawet gdy punkt przylozenia sity chwytania
lezy w zalecanym zakresie, naktadki powin-
ny byé zaprojektowane jak najlzejsze i jak
najkrotsze.

e

Punkt
przytozenia
sity chwytania / LL

3.w

/\ Ostrzezenie

3. Dla dtugich i cigzkich przedmiotow chwyta-
nych nalezy dobiera¢ wigkszy chwytak lub
zastosowac dwa lub wiecej chwytakow jed-
noczesnie.

przypadku chwytania
matych i cienkich przedmio-
tow nalezy przewidzie¢ wy-
starczajgco duza strefe pracy
naktadek.
Jezeli obszar pomigdzy szczekami chwytaka
jest zbyt maly dla zakresu pracy, warunki
chwytania nie bedg stabilne i moze nastgpi¢
przesuniecie punktu przytozenia sity chwyta-
nia z idealnej pozyciji.
Wolna przestrzen

Okragtly przedmiot

Wolna przestrzen
Ptaski przedmiot

4. Nalezy dobiera¢ model o odpo-

wiedniej dla masy przedmiotu

sile chwytania.

Nieprawidtowe zwymiarowanie moze prowa-
dzi¢ do upuszczenia uchwyconego przedmio-
tu itp.

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek podanych w
punkcie ,Efektywna sita mocowania” i wytycz-
nych doboru modelu wedtug masy chwytane-
go przedmiotu.

5. Chwytaka nie nalezy stosowaé

w przypadkach wystepowania
narazenia na nadmiernie sity
zewnetrzne lub uderzenia.

Moze to doprowadzi¢ do wadliwego dziatania
chwytaka. Pytania dotyczace innych zastoso-
wan nalezy kierowa¢ do SMC.

6.Przy doborze modelu nalezy

zwraca¢ uwage na odlegtosé
szczek chwytaka w pozyciji ot-
wartej i zamkniete;j.
<w przypadku matych odlegtosci>

1.W wyniku niejednakowych  odlegtosci
otwarcia/zamkniecia lub zmiennej $rednicy
przedmiotu obrabianego, warunki chwytania
przedmiotu bedg niestabilne.

2. W przypadku stosowania czujnikow rozpozna-
nie stanu nie jest wiarygodne.
Nalezy wzig¢ pod uwage wskazdwki przedsta-
wione w pkt. ,Histereza czujnika” i ustawi¢
skok z uwzglednieniem wielkosci histerezy, w
taki sposdb, aby czujnik dziatat niezawodnie.
W przypadku stosowania czujnikow wodood-
pornych z dwukolorowym wskaznikiem stanu,
skok roboczy nalezy ogranicza¢ w miare moz-
liwosci przez ustawienie koloru LED w punkcie
przetgczania. Nalezy uwzgledni¢ wskazowki
podane w rozdziale dotyczacym histerezy
czujnikbw pofozenia.

O

Seria MHC2/MHCA2/MHCM2
Wytyczne bezpieczenstwa
dla chwytakoéw pneumatycznych 1

Nalezy uwaznie przeczytaé przed uruchomieniem chwytaka

Dobér chwytaka

/\ Ostrzezenie

7. W przypadku chwytakéw jed-
nostronnego dziatania nape-
dzanych wylacznie sitg spre-
2yny, pytania nalezy kierowaé

do SMC.

W niektorych przypadkach mogag wystgpi¢
problemy zwigzane z wadliwym chwytaniem
lub z zakt6ceniami pracy chwytaka.

[ Montaz |
/\ Ostrzezenie

1. Podczas montazu nalezy
chroni¢ chwytak przed jego
upuszczeniem i skrzywieniem

szczek.

Nawet lekkie odksztatcenia szczgk mogg
powodowa¢ niedoktadno$¢ lub wadliwe
dziatanie chwytaka.

2. W czasie montazu naktadki na

szczece wkrety mocujace
nalezy dokrecaé podanym
momentem.
Wyzsze momenty dokrecania mogg powo-
dowa¢ wadliwe dziatanie, przy zbyt niskich
momentach dokrecania potozenie chwyta-
nia moze zmieniac¢ sie i przedmiot uchwyco-
ny moze wypasc.

Ponizej przedstawiono
zalecany spos6b mocowania
naktadki na szczece

Nasadke nalezy zamocowa¢ za pomocag
wkretow, wykorzystujgc gwintowane otwory
w szczece chwytaka, i dokreci¢ wkrety
momentem podanym w tablicy ponize;j.

Naktadka
Maks. moment
Model Wkret dokrecania [Nm]
MHC26 | M2 0.15
MHCM2-7S| M2 0.15
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Seria MHC2/MHCA2/MHCM2
Wytyczne bezpieczenstwa

A dla chwytakéw pneumatycznych 2
Nalezy uwaznie przeczytaé przed uruchomieniem chwytaka

T wontaz |

A\ Uwaga A\ Uwaga

3. Punkt przytozenia sity chwy- | 1.Czynnosci przygotowawcze

A\ Uwaga

1.Chwytak zostat fabrycznie

tania nalezy ustawi¢ w taki
sposob, aby podczas chwyta-
nia przedmiotu na szczeki nie

dziataly nadmierne sity.

Nalezy sprawdzi¢, czy podczas pracy chwy-
tak nie jest narazony na uderzenia lub inne
zagrozenia, uruchamiajgc na probe recznie
cykl pracy przy niskim cisnieniu w sitowniku i
przy matej predkosci sitownika.

I==""
7

2.

Aby zapobiec przedostaniu sie pytu i wior-
kéw do chwytaka nalezy starannie przeptu-
kac¢ wszystkie czesci zlaczne.
Stosowanie tasmy uszczel-
niajgcej

Podczas instalacji przewodow i przytaczek
nalezy chroni¢ chwytak przed przedosta-
niem sie do jego wnetrza zanieczyszczen
w postaci wiérkéw i materiatu uszczelnia-
jacego.

Przy stosowaniu tasmy uszczelniajgcej
nalezy pozostawi¢ na koricu gwintu przy-
faczek wolny odcinek o dtugosci 1,5 do 2
ZwWojow.

trwale nasmarowany i nie
wymaga dodatkowego sma-
rowania przed rozpoczeciem

uzytkowania.

Jezeli konieczne jest stosowanie do chwy-
taka powietrza smarowanego mgtg olejo-
wa nalezy stosowac olej turbinowy klasy 1
(ISO VG32) i potem smarowac regularnie.
Jezeli juz zaczeto smarowanie mgtg olejo-
wg powietrza roboczego, proces smaro-
wania nalezy kontynuowac przez caty
okres uzytkowania chwytaka. W przeciw-
nym razie moze doj$¢ do wadliwego dzia-
fania chwytaka.

/\ Ostrzezenie

1.Nigdy nie wchodzié¢ w obszar

Srodowisko pracy
O ustawienie prawidtowe
Sita zderzenia A OSt rzeze n Ie

1.Nie stosowaé chwytakéow w

X ustawienie nieprawidtowe

4.Gdy szczeki chwytaka otwie-
raja sie lub zamykajg ze zbyt
duza predkoscia, istnieje
ryzyko niepewnego uchwyce-
nia przedmiotu.

Ponadto sita bezwladnosci
szczek chwytaka lub nakia-
dek moze powodowaé wysta-
pienie odgtoséw turkotania a
nawet doprowadzi¢ od uszko-
dzenia. Dla uniknigcia wstrzg-
sO6w nalezy zainstalowaé
zawor diawigco-zwrotny z dia-
wieniem strumienia powietrza

na wlocie.

Do montazu na chwytaku pneumatycznym
zalecany jest zawodr dtawigco-zwrotny
model : AS1211F-M3

5.W wyniku wysokiej czestotli-
wosci pracy lub dlugich prze-
wodoéw potaczeniowych moze
dochodzié do kondensaciji
wewnatrz chwytaka lub w
przewodach. Z tego powodu
nalezy zastosowa¢ zawor

szybkiego spustu.

Do montazu na chwytaku pneumatycznym
zalecany jest zawor szybkiego spustu
model: ASV1[JOF-M3

lub model przewodowy: AQ240F-04
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obecnosci zracych gazow,
solanki, wody, goracej wody
lub pary oraz w innych warun-
kach szczegélnie niekorzyst-
nych.

2.Nie naraza¢ na bezposrednie

dziatanie promieniowania sto-
nhecznego.

3.Nie poddawaé¢ nadmiernym

wstrzagsom.

4.Nie stosowaé w poblizu ot-

wartego ognia.

5.Stosowaé ostony jezeli chwy-

tak jest uzywany w otoczeniu,
w ktérym narazony jest na
kontakt z pytem lub ptynem
chtodzacym.

6.W przypadku planowanych

zastosowan w innych, spe-
cjalnych warunkach pracy,
nalezy skontaktowaé si¢ z
SMC.

O
2

pracy ani nie wkiadaé recz-
nie przedmiotu w szczeki
chwytaka.

Skutkowac¢ to moze wypadkiem.

2.Nie wsuwaé reki pomiedzy

szczeki i naktadki chwytaka.
Skutkowac¢ to moze wypadkiem.

3.Przed spuszczeniem sprezo-

nego powietrza podczas de-
montazu chwytaka nalezy
sprawdzié, czy spomiedzy
szczek chwytaka usuniety

zostat chwytany przedmiot.
Wypadajacy ze szczek przedmiot moze
spowodowac szkody.
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Seria MHC2/MHCA2/MHCM?2
Wytyczne bezpieczenstwa
dla chwytakow pneumatycznych 2

Nalezy uwaznie przeczytaé przed uruchomieniem chwytaka

/\ Ostrzezenie

3. Przy montazu naktadek wkrety nalezy dokrecaé momentem po-

danym ponize;j.

Wyzsze momenty dokrecania mogg spowodowac¢ wadliwe dziatanie, natomiast przy zbyt niskim
momencie dokrecania zmianie moze ulec pozycja mocowania i obrabiany przedmiot moze sie

obluzowagé.

Instalacja chwytaka pneumatycznego

A\ Uwaga

1.Podczas montazu naktadek
nie nalezy wywiera¢ nadmier-
nej sity na szczeki chwytaka.
Kazda zmiana w szczgkach chwytaka moze
spowodowa¢ wadliwg prace i ujemnie wpty-
ng¢ na doktadnos$¢ dziatania.

Mocowanie osiowe
(otwory gwintowane w obudowie)

.

|

T

H
~

|

bazowy w korpusie do cen-
trycznego ustawienia chwytaka.

U Nalezy wykorzysta¢ otwér

2.Nalezy unikaé¢ dziatania sit ze-
wnetrznych na szczeki chwy-

taka.

W wyniku statego dziatania sity poprzecznej
lub obcigzen udarowych szczeki mogg ulec
uszkodzeniu. Nalezy zapewni¢ wystarczaja-
ce odstepy, aby unikng¢ uderzen uchwyco-
nego przedmiotu lub naktadek o inne obiekty
na koricu skoku.

Mocowanie boczne
(otwory gwintowe w obudowie
lub otwory przelotowe)

@ Z otworami gwintowymi w obudowie

n

|
: |

1. Skok otwierania i zamykania szczek

Strefa pracy naktadek

wersji do mocowania osiowego.

Maks. moment | Maks. diugosé Maks. moment | Maks. diugosé
Model | WKret | yokrecania [Nm]| wrecenia ¢ [mm] Model | Wkret | gokrecania [Nm] | wrecenia ¢ [mm]
MHCA2-6 | M2 0.15 6 MHC2-6 M3 0.88 10 P
MHCM2-7S| M2 0.15 4 MHCA2-6 | M3 0.88 10
Uwaga) W przypadku modelu MHC2-6 brak MHCM2-7S| M2 0.15 10 r

Model

Otwor bazowy [mm]

Gtebokos¢ [mm]

MHCA2-6

o7H8 *3 %2

1.5

@ Z otworami przelotowymi 2. Koniec skoku przesunigcia chwytaka

Mocowanie pionowe (otwory gwintowe w obudowie) (O Z odstepem &
2
— (o]
[~ = 7
— | @ i
O 4™ T 7
(o8
| &
©
e}
Maks. moment | Maks. diugo$é Model | Wkret | Maks. moment dokrecania [Nm]
Model Wkret | jorecania [Nm] wrecenia¢[mm]|  |MHC2-6 | M25 0.49 X Bez odstepu Sita zderzenia
MHCA2-6 M2 0.15 4 MHCA2-6| M25 0.49
Uwaga) W przypadku modeli MHC2-6 i MHCM2-7S ~ Uwaga) W przypadku modelu MHCM2-7C @ To—%-
brak wersji do mocowania pionowego. brak wersji z otworami przelotowymi. /

3. Podczas obrotu
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@ Zastosowanie mechanizmu
dwuttokowego umozliwito
uzyskanie duzej sity trzymania
przy kompaktowej konstrukciji

Pneumatyczne chwytaki katowe

Seria MHC2

010, @16, 920, @25

® Wbudowany nastawny zawér

iglicowy

® Mozliwos¢é zamocowania
elektronicznych czujnikéw
potozenia ze wskaznikiem
stanu

Symbol graficzny

Dwustronnego dziatania

Jednostronnego dziatania

i

/\N\

A Uwaga

v

el |

I Nalezy uwaznie przeczytaé przed

I uruchomieniem.

I patrz wytyczne bezpieczenstwa

I'i ogélne $rodki ostroznosci do

I wymienionych w niniejszym
katalogu produktéw oraz ogdine
srodki ostroznosci do wszystkich

I_serii wyrobow.

Parametry techniczne

Czynnik roboczy

Sprezone powietrze

Dwustronnego dziatania 0.1 do 0.6 MPa
Cisnienie pracy —

Jednostronnego dziatania 0.25 do 0.6 MPa
Temperatura otoczenia i medium -10do 60°C
Powtarzalno$é +0.01 mm
Maks. czestotliwos¢ pracy 180 cykli/min

Smarowanie

nie wymagane

Sposo6b dziatania

Dwustronnego dziatania, jednostronnego dziatania (bez ciénienia otwarty)

Czujniki potozenia

Czujniki elektroniczne (3-przewodowe, 2-przewodowe)

Model
Moment trzymania | Kat otwarcia/
Sposbb dziatania Model @ tioka (warto$¢ efektywna)?)|  zamkniecia M
(mm] [Nm] (obie strony) | ]
MHC2-10D 10 0.10 39
Dwustronnego MHC2-16D 16 0.39 . .| 91
dziatania 30° do-10
MHC2-20D 20 0.70 180
MHC2-25D 25 1.36 311
MHC2-10S 10 0.070 39
Jednostronnego | MHC2-16S 16 0.31 . . 92
dziatania 30° do -10
MHC2-20S 20 0.54 183
MHC2-25S 25 1.08 316
Uwaga 1) Przy ci$nieniu 0,5 MPa.
Efektywna sita trzymania w zaleznosci od punktu uchwytu - patrz wykresy na str. 5/16-2.
Uwaga 2) Masa chwytakow bez czujnikow potozenia.
Symbol zaméwieniowy
Pneumatyczny
chwytak katowy
2-szczekowy
O tloka «——
10 | 10mm Sposob dziatania
16 16mm D |dwustronnego dziatania
20 20mm S |jednostronnego dziatania
25 | 25mm
Stosowane czujniki potozenia
(Szczegbtowe parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia” - tom 3 str. 3/25-1)
E © ’E‘ . Napigecie zasilania |[Model czujnika potozenia | Dlugos¢ kabla przylgczen.[m]*
Typ|.8.2| Przytacze | N £| Podtaczenie Zastosowanie
e e R - A
> -
%-g SRR 5V, 12V Y69A | Y59A ] @ | e %
£c kabel ak 24V — o]
N g zatopiony 12V T
O3 2-przewod. Y69B | Y59B [ ] ([ g
[

# Dlugos$¢ kabla: 0,5m..... —
L (przykfad: Y59BL)

3m....

(przyktad: Y59B)

O
:
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Seria MHC2 Pneumatyczne chwytaki katowe

| Ramig uchwytu

| | Efektywna sita trzymania

@ Dtugosc¢ ramienia uchwytu przedmiotu L
powinna leze¢ w granicach pokazanych
na wykresach obok.

Wytyczne do doboru chwytaka
wedtug kryterium masy przedmiotu

@ Dobor wiasciwego modelu zalezy od masy
przedmiotu chwytanego, wspétczynnika
tarcia miedzy naktadkami a przedmiotem
oraz jego aktualnego ksztattu. Wybrany
powinien by¢ model chwytaka o sile trzy-
mania 10 do 20 razy wigkszej od sity ciez-
kosci przedmiotu.

@ Jezeli podczas przenoszenia przedmiotu
wystepujg duze przyspieszenia, opbdznienia
albo udary nalezy przyja¢ jeszcze wigkszy
wspofczynnik bezpieczenstwa.

@ Efektywna sita trzymania

Podana na wykresach sita trzymania oznacza
site oddziatywania jednej szczeki chwytaka, gdy
wszystkie szczeki i naktadki sg w kontakcie z
przedmiotem.

F= sita nacisku jednej szczeki.
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Dwustronnego dziatania

Jednostronnego dziatania
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Seria MHC2

Chwytaki dwustronnego dziatania @10, 916

MHC2-10C]

5
oql‘
© }9 - [
4 XM2.5 109—1 Zawér idli d
t t Kt = awor iglicowy do
(otwér gwintowany do mocowanla na adki ) S nastawy predkodci
(przytacze zamykanla szcze ) 172 szczgk
18.8
(przy+qcze
otwierania .
szczek) 17 4 otwory M3 gt. gwintu 5
"15; 10 (gwint do mocowania)
O11HI *gleb. 15 _ \ Dolny otwér ©2.6 przelotowy
i) 8[s T & (otwér do mocowania*)
Qo Yq 2| >y +—3al. — o
= o H L= e
% Rowek do mocowania © 28 113 8" &
2 otwory M3 gt. gwintu 6 czujnika potozenia N ' 386
(gwint do mocowania) 6.2 (z obu stron) (52.4)

otwér przytaczeniowy stuzy do odpowietrzenia i
zawor iglicowy do nastawy predkosci nie jest
montowany.

£

Uwaga: W chwytakach jednostronnego dziatania

Gdy zamocowany jest na chwytaku czujnik potozenia,
niemozliwe jest mocowanie przez otwory przelotowe.

MHC2-161

o
820,

14]

2 otwory M3 gt. gwintu 6
(gwint do mocowania)

4 X M3

(otwér gwintowany do mocowania nak’radki)/

(przytacze zamykania szczek)

Zawor iglicowy do
nastawy predkosci
szczek

M5

(przytacze otwierania szczek) /

M5

4 otwory M4 gt. gwintu 8

236 > .6 (gwint do mocowania)
15 o 2 76 Dolny otwér @3.4 przelotowy
@17H9 :**gteb. 1.5 . (otwér do mocowania*)
0, Y
Ak o WA
28— Yl 3 s A" S -
&J 0| g iy e
N Tt -
7 Rovygk do chovyania 39 (162 |
2 otwory M4 gt. gwintu 8 czujnika potozenia 246
(gwint do mocowania) 6.2 (z obu stron) 62 5)

Uwaga: W chwytakach jednostronnego dziatania
otwor przytaczeniowy stuzy do odpowietrzenia i
zawor iglicowy do nastawy predkosci nie jest
montowany.

£

Gdy zamocowany jest na chwytaku czujnik potozenia,

2 otwory M4 gt. gwintu 6.5
(gwint do mocowania)

16

niemozliwe jest mocowanie przez otwory przelotowe.

O
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Seria MHC2 Pneumatyczne chwytaki katowe

Chwytaki dwustronnego dziatania @20, 925

MHC2-200]

(e

4 X M4
(otwor gwintowany

Ma S : S—
do mocowania nakfadki) 4

M5 /o
(przytacze zamykania szczgk)
M5

Zawor iglicowy do
nastawy predkosci
szczek

7.
[

(przytacze otwierania szczek)

27.6 28 4 otwory M5 gt. gwintu 10
18 20 (gwint do mocowania)
- 021H9 P gteb. 1.5 9 Dolny otwér @4.3 przelotowy
o /4§_ . e —F (otwor do mocowania®)
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dsf 16D 8 o LSOy
2>
2l 161 i T o
o |E 1 :
P el g -. . —
) / Rowek do mocowania 45 217
2 otwory M5 gt. gwintu 10 / .2 czujnika potozenia 2 .
(gwint do mocowania) (z obu stron) 56.2
(78.7) |
Uwaga: W chwytakach jednostronnego dziatania 2 otwory M5 gt. gwintu 8
otwor przytaczeniowy stuzy do odpowietrzenia i (gwint do mocowania) \
zawor iglicowy do nastawy predkosci nie jest rh
montowany. i R
Gdy zamocowany jest na chwytaku czujnik potozenia, | ¢ ¢ T TH- —
niemozliwe jest mocowanie przez otwory przelotowe. | } el J.1 @«
4
15.7
MHC2-25]
XM i | ;
4 5 — 0 i Q
(otwor gwintowany 531 f N
do mocowania naktadki) / 1—$— (e} 53 (,4\
. > Zawor iglicowy do
M5 (przytacze zamykania szczek) / a nastawy predkosci
M5 (przytgcze otwierania szczek) 23.5 szczek

33.6
22

4 otwory M6 gt. gwintu 12
(gwint do mocowania)

Dolny otwér @5.1 przelotowy
(otwor do mocowania*)

@26H9;"*  gleb. 1.5

j¢

52

P

Otwarty 30°
Zamkniety 10°

f%
A
> 1+ ]

Pe
b

Rowek do mocowania

2 otwory M6 gt. gwintu 12 AS..’Z Y czujnika potozenia

(gwint do mocowania) (z obu stron)

Uwaga: W chwytakach jednostronnego dziatania

2 otwory M6 gt. gwintu 10
(gwint do mocowania)

otwér przytaczeniowy stuzy do odpowietrzenia i
zawor iglicowy do nastawy predkosci nie jest

£

montowany.

Gdy zamocowany jest na chwytaku czujnik potozenia,
niemozliwe jest mocowanie przez otwory przelotowe.

22
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Budowa

Seria MHC2

Dwustronnego dziatania — szczeki otwarte

Dwustronnego dziatania — szczeki zamkniete

Jednostronnego dziatania

BT, ...g-rm
et o

o~ b
=7 [

i

)

Z czujnikiem potozenia

Czujnik pofozenia
D-Y59A/ Y59B

p—

Wykaz czesci Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
@ |Korpus stop aluminium anodowany na twardo Pieréciert amortyzujacy poliuretan
@ |Tiok A stop aluminium anodowany na twardo (D | Magnes elastyczny kauczuk syntetyczny
3 |Tiok B (2 | Piersécien sprezysty stal niklowana
@ |Szczgka stal obrobiona cieplnie @3 | Rolka walcowa chromowa stal fozyskowa | chemicznie niklowana
® |Rolka boczna stal azotowana Zawor iglicowy mosigdz chemicznie niklowany
® |Sworzen stal nierdzewna azotowany (5 | Korek odpowietrzajacy mosigdz chemicznie niklowany
@ |Rolka $rodkowa stal azotowana Korek mosigdz
Sworzen $rodkowy stal azotowany @ | Sprezyna chromowa stal tozyskowa
@ |Pokrywa tworzywo sztuczne

Zestaw serwisowy

W skfad zestawu wchodzg uszczelki poz. 18, 19, 20, 21

P N Materiat Symbol zaméwieniowy zestawu serwisowego dla odpowiedniego chwytaka
o aza afera MHC2-10D, S MHC2-16D, S MHC20D, S MHC2- 25D, S
Zestaw serwisowy NBR MHC10-PS MHC16-PS MHC20-PS MHC25-PS
@

O

SVC.
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