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Mini amortyzator uderzen

Seria RB
Model RB0604

"ﬁ ‘g

Amortyzator uderzen serii RB z gwintem zewnetrznym M6

Symbol zaméwieniowy

Amortyzator
uderzen

RB

0604

Srednica zewnetrzna gwintu

Skok amortyzacji

(M6 x 0,75)
Typ RB0604
Maksymalna energia absorbowana [J] 0.5
Skok [mm] 4
Maksymalna masa efektywna [kg] 3
Maksymalna predkos¢ zderzenia (m/s) 0.3do 1.0
Maks. czestotliwo$¢ pracy - skoki podwojne (cykle/min) 80
Maks. dopuszczalna sita naporu [N] 150

Zakres temperatury otoczenia [°C]

-10 do 80 (bez zamarzania)

. . rozprezona 3.05
Sita sprezyny [N
prezyny [N] naprezona 5.59
Maks. odchylenie kierunku dziatania sity od osi oczyska pag,. £3°
Masa [g] 5.5
Budowa
Wykaz czesci
8 S @ @ @ @ @ Poz. Nazwa Materiat Uwagi
1 Tuleja zewnetrzna stal azotonaweglana
\ ( il ) 2 Ttok stop miedzi -
- = ' 3 Prowadnica sprezyny | stal nierdzewna —
C Al 4 Ttoczysko stal azotonaweglana
T:ij}}}}}w W 5 | Ogranicznik stal nierdzewna —
( ) 6 tozysko stop miedzi —
Ttoczysko wysuniete 7 | Sprezyna stal sprezynowa chromianowana
8 Pierécien uszczelni.-zgamiajacy NBR —
9 Akumulator NBR —
10 | Kulka stalowa stal tozyskowa —
F = : 11 | Korek gwintowany stal niklowany
L_Fﬁz Eﬁi—\i/ll Tm] 12 | Nakretka stal niklowana
- : 13 | Olej olej mineralny —

Tloczysko wcisniete

O
:
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Seria RB

model RB0604
Dobor modelu

]Schemat doboru

| Przyktad doboru

|

1] Klasyfikacja zderzenia

1] Klasyfikacja zderzenia

OSitownik obcigzony masg (ruch poziomy)
OSitownik obcigzony masg (ruch do dotu)
OSitownik obcigzony masg (ruch do gory)

Sitownik obcigzony masa
(ruch poziomy)

1]

Amortyzator uderzen

zachowa¢ minimalny promien instalacji.

[4] Obliczenie energii kinetycznej E1
Energie wyznaczy¢, korzystajac ze wzorow

warunki pracy

OMasa przemieszczana przeno$nikiem (poziomo) Klasyfikacja
OZderzenie swobodne poziome zderzenia
OMasa spadajgca swobodnie
[OMasa obracana (momentem obrotowym)
v . e Predkos¢
[2] Parametry aplikacji zderzenia (N
Symbol Parametr Jednostka Energia 1 m?
m | Masa obiektu uderzajgcego kg kinetyczna E1 2
v Predko$¢ zderzenia m/s Energia F1S
h Wysoko$é spadku m naporu E2 1
) Predko$¢ katowa rad/s Energia E1+Ea
R Odlegtosé osi obrotu sitownika do absorbowana E
punktu zderzenia (promieri obrotu) m Efektywna masal
d Srednica tloka mm ! obiektu uderza- 2 E
P__ | Cisnienie pracy stownka| MPa _ : jacego Me® v2
F Sita naporu N ;
=1k
T Moment obrotowy Nm 2] =053 o
n Czestotliwo$¢ pracy | cykle/min d=10mm
t Temgeratura otopczer{ia °C Par_ame_!ry p=0.5MPa
; . . aplikacii n=30cykli/min
v [ Wspétczynnik tarcia - t =05°
[3] Parametry techn. i warunki pracy 3]
Nalezy zapewnic, aby predkos¢ zderzenia, V- 0,5<1,0 (max.)
sita napgdowa}, cykl pracy, temp. otoczenia Parametry t e ~10 (min.)<25<80 (max.)
i atmosfera lezaty w zakresach okre$lonych techni R =S F1--39 3<
w parametrach technicznych. echniczne | .
W przypadku obracanej masy nalezy TAK

podanych dla odpowiedniego przypadku zderzenia.

W przypadku sitownikéw obciazonych masg
i swobodnego zderzenia poziomego, energie
kinetyczng E1 mozna, dla odpowiednich

v wartosci parametrow, odczytaé z EERIZEA.

5/ Obliczenie energii naporu E2

w oparciu o warto$¢ energii kinetycznej E1.

4]

Obliczyé E1 z podanego powyzej
wzoru, podstawiajgc m=1,0

Wybierz wstepnie model amortyzatora uderzen

W przypadku sitownika warto$¢ energii naporu
mozna, dla odpowiednich warto$ci parametrow,

v odczytaé mozna z (Vo4 Wykresu C 8
(6] Obliczenia efektywnej masy

uderzajgcego obiektu Me

Energia absorbowana E = E1 + E2
Efektywna masa uderzajgcego 2
obiektu: Me=75, E

Mase efektywng uderzajgcego obiektu, mozna

wyznaczy¢ z IR, podstawiajac
odpowiednig warto$¢ predkosci zderzenia U .

Wybér odpowiedniego modelu
Potwierdzenie prawidtowego doboru
modelu RB0604
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H i oraz V=0,5.
Obllcz'gnle e os
ol E 025
kinetycznej Et
[5] Wyznaczyé E2 z IFNIEEE,

. . podstawiajgc d=10. Odczyta¢
Obllcz_gnle warto$¢ energii naporu Ez2 .
energii E2 0,157 J
naporu E2 E>2 0,157

Aby wyznaczy¢ Me, nalezy
@ obliczy¢ warto$¢ energii

: : absorbowanej ze wzoru:
Obliczenie | £_¢ ., F,-0,125+0,157-0,282 J.
masy Nastepnie obliczyé Me
efektywnej z podanego w punkcie 1 wzoru,
obiektu d podstawiajgc E=0,282 J

; oraz U =0,5m/s
uderzajacego
Me

Wybor
odpowied-
niego
modelu

Jesli jest spetniony warunek
Me=2,3<3kg, wybér RB0604
jest prawidtowy.

Praca z czestotliwosciag
n=30cykli/min nie stwarza
problemu (30 <80).

%

Nalezy wybra¢ RB0604

O
2

Sitownik obciazony
masa (ruch do dotu)

% 77
Klasyfikacja fl | siownik
zderzenia |
Masa
w1l
w7 2
Predkos¢
zderzenia () U
Energia kinetyczna E1 % m?
Energia naporu E2 FiS+mgs
Energia absorbowana E E1+E2
Efektywna masa obiektu 2
uderzajacego Me(® v2 E

Uwaga 1) Predkos$¢ zderzenia jest predkos$cig chwilowa,

z ktorg obiekt uderza w amortyzator uderzen.

Energia kinetyczna E1
lub energia absorbowana E
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Seria RB

Oznaczenie parametrow

Sitownik obciazony Masa przemieszczana Masa spadajaca Masa obracana
masa (ruch do géry) przenosnikiem (poziomo) swobodnie  (momentem obrotowym) Symbol S Raramet Jednostka
d Srednica ttoka mm
M///W E Energia absorbowana J
/\"@&T E1 Energia kinetyczna J
. M?nsa lv A Eo Energia naporu J
vr h A u:| F1 Sita naporu od sitownika N
| \:7 %Y g Przyspieszenie grawitacyjne m/s2
anile Wysokos$¢ dk
Fl | Stownik (2] h ysokos$¢ spadku m
7/// Z W % 13) Moment bezwtadnosci kgm?2
7 z n Czestotliwo$¢ pracy cykle/min.
v v R /Zgh o R p Ciénienie pracy sitownika MPa
Odlegtos¢ osi obrotu sitownika do m
1 9 1 2 mgh 1 102 R punktu zderzenia (promieri obrotu)
2 mv 2 Mmv 2 S Skok amortyzatora uderzen m
S T Moment obroto: Nm
_ T wy
F1S-mgS mguS mgS R t Temperatura otoczenia °C
v §¢ i m/s
E1+E2 E1+E2 E1+E2 E1+E2 Predkosc zderzenia
m Masa uderzajgcego obiektu kg
2 2 2 2 Masa efektywna
v2 E L2 E L2 E 02 E Me uderzajacego obiektu kg
Uwaga 2) ,Masa efektywna uderzajgcego obiektu* jest to masa uderzajacego obiektu bez wywotania naporu, w ktérg przeksztatcona W Predkos¢ katowa rad/s
zostata energia catkowita obiektu. M Wspoiczynnik tarcia —

Uwaga 3) Wz6r na moment bezwtadno$ci [kgm?] - patrz katalog napedéw obrotowych.

Tablica B

(Cisnienie pracy: 0,5 MPa)

Energia naporu sitownika (F1xS) Energia naporu masy (mgS) [J]
Skok amortyzatora 4
[mm]
€ 6 0.057
£
° 10 0.157
g
£ 15 0.353
£ 20 0.628 01
: /
B 25 0.981
5 /
H Cisnienie pracy inne niz 0,5 MPa: @ /
pomnozyé przez ponizsze wspoétczynniki £005
Cisnienie § /
pracy - 10.1/0.2|0.3|0.4(0.5|0.6|0.7(0.8]0.9 €
[MPa] 2
Wspotczynnik| 0.2 |0.4{0.6 |0.8(1.0 (1.2{1.4|1.6|1.8 §
K
jo2]
2
w
0.01
0.1 05 1 5

Masa poruszajacego sie obiektu [kg]

O
:
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Seria RB Amortyzator uderzenn RB0604

25

0.9

Wymiary

RB0604

M6 x 0.75 3
S 3_

L/
2 22.5
4 28.5
32.5
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2

Nakretka mocujaca
(2 szt.)

M6 x 0.75

' NUREN




Seria RB

A\ Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

Fr e m mm m mm mm mm mm mm mm Em Em Em Em m Em m Em Em Em N M M M R M M Em M Em M mm Em M Em Em Em R Em mm mm e Em
1 Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczytaé przed uruchomieniem. 1
1 Patrz réwniez srodki ostroznosci i ogéine wytyczne bezpieczeristwa w katalogu Best Pneumatics. 1

I o o o o o e e e e e e e em em Em Em e Em e e Em EE EE EE Em Em Em Em Em Em Em Em RN RN N Em Em Em Em Em Em mm mm mm omm omm omm ]

] Dobér \

] Srodowisko pracy

/\ Ostrzezenie

@ Instalacje nalezy wykonac¢ tak, aby uderzenie obiektu nastepo-
wato wzdtuz osi ttoczyska amortyzatora.
Odchylenie od osi wigksze niz 3° powoduje nadmierne obcigzenie tozy-
ska, co moze doprowadzi¢ do wyciekdw oleju juz po krétkim okresie pracy.

Dopuszczalna nieosiowos$¢ 61<3°

(@ W przypadku obiektu poruszajacego si¢ ruchem wahadiowym in-
stalacje nalezy zaprojektowac tak, aby kierunek przytozenia po-
wierzchni obiektu uderzajacego w chwili zetkniecia sie z toczy-
skiem amortyzatora byt prostopadty do jego osi wzdiuznej.
Dopuszczalny kat hamowania 62 obiektu poruszajacego sie ruchem wahad-
fowym, od punktu zetknigcia z toczyskiem amortyzatora do korica jego
skoku, nie powinien przekracza¢ 3° (82 < 3°). Warunek ten bedzie spetniony
jesli promien obrotu R nie bedzie mniejszy od wartosci minimalnego promie-
nia R podanej w tablicy ponizej. Przy eksploatacji amortyzatora w warunkach,
w ktorych kat hamowania przekracza 3° moze dojs¢ do wyciekéw oleju.

. Dopuszczalna
| nieosiowo$é 61<3°
(R/S<0,05)

Warunki instalaciji dla uderzenia przez obiekt w ruchu wahadtowym
[mm]

S 62 R
Model (Skok)  |[Dopuszczalny ket hamowana)|(Min. promieri abrotu)
RB0604 4 3° | 76

(3) Jesli uderzajacy obiekt wywoluje drgania, niezbedne jest zastosowa-
nie prowadnicy.
Gdy uderzajacy obiekt wywotuje drgania, i gdy na ttoczysko dziata sita prosto-
padta do jego osi, uderzajgcy obiekt musi by¢ wyposazony w prowadnice za-
bezpieczajaca.

(@) Podczas instalacji nalezy uwzglednié sztywnos$é obudowy mocujacej
amortyzator.
W przypadku niedostatecznej sztywnosci obudowy mocujacej, po uderzeniu,
amortyzator wpada w drgania, co prowadzi do zuzycia tozyska i do uszkodzeri.
Site oddziatywujgca na obudowe mocujacg mozna wyznaczy¢ z podanego
ponizej wzoru:

E (energia absorbowana [J])
S (skok [m])

Sita dziatajgca na obudowe mocujacg N - 2

A\ Uwaga

(D Podawana w parametrach technicznych maksymalna warto$é energii
absorbowanej nie zostanie osiagnieta przy niepetnym skoku tloczyska
amortyzatora.

(2 Powierzchnia styku uderzajacych obiektow, z ktorg styka sie tloczysko
amortyzatora, musi mie¢ duzg sztywnosé.

W przypadku zastosowania amortyzatora bez kotpaka, powierzchnia styku
obiektu uderzajgcego jest narazona na duze naciski. Dlatego powierzchnia
styku musi mie¢ duzg sztywno$¢ (twardos$¢ min. 35HRC).

(3 Nalezy zwrécié uwage na odbicie uderzajacego ciata przez sprezyne

powrotng wbudowana w amortyzator.
W przypadku, gdy obiekt uderzajacy napedzany jest przeno$nikiem tasmowym,
amortyzator uderzen, po przejeciu energii, moze odepchna¢ obiekt przez roz-
prezajaca sie sprezyne powrotng wbudowang w amortyzator. Zwro6¢ uwage na
dane dotyczace sily sprezyny powrotnej podane w parametrach technicznych.

O

A\ Ostrzezenie

(D Nie nalezy wystawiaé amortyzatora uderzen na dziatanie oleju maszy-
nowego, wody lub pytu.
Seria RB nie moze by¢ stosowana w otoczeniu, w ktorym wystepuije olej ma-
szynowy lub woda w postaci mgty, lub w ktérym na ttoczysku moze osadza¢
sie pyt. Takie warunki powodujg wadliwe dziatanie.

@ Nie nalezy stosowaé amortyzatora uderzen w otoczeniu sprzyjajacym
korozji.
Zwrdci¢ uwage na rodzaje materiatbw zastosowane w amortyzatorze uderzen,
podane w punkcie przedstawiajgcym budowe i wykaz czeéci amortyzatora.

(3 Nie nalezy stosowaé amortyzatora uderzen w czystym srodowisku, po-
niewaz moga je skazic.

] Montaz

/\ Ostrzezenie

(D) Przed montazem, demontazem lub nastawag skoku nalezy bez-
wzglednie wytaczy¢ zasilanie urzadzenia i odczeka¢ az urzadzenie
zatrzyma sie.

A\ Uwaga

(D Nakretki mocujace nalezy dokrecaé momentem podanym ponizej:

Model RB0604
Gwint zew. [mm] M6 x 0.75
o wykonywanego otworu +0.1
pod gwint [mm] 25.3
Moment dokrecania
[Nm] 0.85

Jesli moment dokrecajacy przekracza warto$¢ podang w powyzszej tabeli,
amortyzator uderzer moze ulec uszkodzeniu.
(2 Nie mozna dopusci¢ do zarysowania czesci Slizgowej ttoczyska ani
do uszkodzen zewnetrznej, gwintowanej czesci korpusu.
Rysy na tloczysku moga spowodowa¢ uszkodzenie uszczelnienia, co prowa-
dzi do pojawienia sig przeciekow oleju i nieprawidtowego dziatania. Uszkodze-
nia gwintu zewnetrznego na korpusie moga, uniemozliwi¢ zamocowanie amor-
tyzatora w obudowie lub spowodowa¢ deformacije elementéw wewnetrznych,
(3 co prowadzi do nieprawidtowego dziatania.
Nie nalezy odkrecac¢ Sruby na spodzie amortyzatora uderzen.
Nie jest to $ruba nastawcza. Poluzowanie tej Sruby powoduje wyciek oleju.

Sruba w dnie
Ttoczysko (nie odkrecad)
— 'B__,
[

(nie zarysowac)

] Konserwacja

/A Uwaga

(D Sprawdzaé, czy nakretka zabezpieczajaca nie poluzowata sie.
W przeciwnym razie amortyzator uderzert moze ulec uszkodzeniu.
Nalezy zwracaé uwage na nietypowe odgtosy uderzenia i drgania.
Pojawienie sie nietypowych, nadmiernych odgtoséw uderzenia i drgan, $wiad-
czy o zblizaniu sie korica okresu trwato$ci amortyzatora uderzen.
W takim przypadku amortyzator uderzer nalezy wymienic. Przy dalszym uzyt-
kowaniu niesprawnego amortyzatora moze ulec uszkodzeniu urzgdzenie.
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Amortyzatory uderzen

Seria BB

Parametry techniczne

T

LI

Wykonanie podstawowe

z kotpakiem

Wykonanie

Mode| |andarsove RB0805 |[RB0806 |[RB1006 |RB1007 |[RB1411 |RB1412 |RB2015 |RB2725
Jworane |RBC0805|RBC0806 [RBC1006 [RBC1007|RBC1411 |RBC1412|RBC2015|RBC2725

Maks. energia absorbowana [J]|  0.98 2.94 3.92 5.88 14.7 19.6 58.8 147
Skok [mm] 5 6 6 7 11 12 15 25
Predkos¢ zderzenia [m/s] 0.05do 5
Maks. czgstofiwode pracy” (cyklemin)) 80 80 70 70 45 45 25 10
Maks. dopuszczanasta zderzenia[N|| -~ 245 245 422 422 814 814 1961 2942
Dopuszczalny zakres temp. (°C) —10°C do 80°C (bez zamarzania)
gg% 2yny rozprezona| 1.96 1.96 4.22 4.22 6.86 6.86 8.34 8.83
IN] napieta 3.83 4.22 6.18 6.86 15.30 | 15.98 | 20.50 | 20.01
Masa [g] 15 15 25 25 65 65 150 360
Wypo- | Nt .ﬂy,k.‘i”w"?.”@f RB08S RB10S RB14S RB20S | RB27S
sazenie jaca skok |JWS  RBCOBS RBC10S RBC14S RBC20S |RBC27S

* Przy maksymalnej energii absorbowanej na 1 cykl. Maksymalna czestotliwo$¢ pracy moze byé zwiekszona proporcjonalnie
do zmniejszenia energii absorbowanej na 1 cykl.

Symbol zaméwieniowy

Amortyzator uderzen l

Cc

RB

C

14

12

Wykonanie
podstawowe
z kotpakiem

L

l Wyposazenie

— |brak

S |z nakretkg ograniczajgcg skok

J | dodatkowa 1 nakretka 6-kgtna (razem: 3 szt.)

2 szesciokatne nakretki mocujace
standardowo wchodzg w zakres dostawy.

¢ o zewn. gwintu / skok amortyzaciji

Symbol zamoéwieniowy
czesci zamiennych/
Kotpak (tylko czesé

z tworzywa sztucznego)

RBC (08 |C

Stosowany model ¢

08] RBC0805, 0806  20|RBC2015
10| RBC1006, 1007 27|RBC2725 Kotpak
14| RBC1411, 1412
Budowa
Ttoczysko wysuniete
Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi
Tuleja zewnetrzna stal walcowana powlekana na szaro
Tuleja wewnetrzna stal specjalna hartowana
Ttoczysko stal specjalna chromowana na twardo
Tiok stal specjalna hartowany
tozysko specjalny stop fozyskowy

Prowadnica sprezyny

stal walcowana

cynkowana i chromianowana

Pierscien sprezysty

stal sprezynowa

Sprezyna powrotna

stal sprezynowa

cynkowana i chromianowana

Oprawa uszczelki

stop miedzi

Zderzak

stal

cynkowany i chromianowany

O

Kulka stalowa

stal tozyskowa

Korek gwintowany

stal specjalna

Akumulator NBR guma spieniona
Uszczelka ttoka NBR
Pierécier uszczeln.-zgarniajacy NBR
Uszczelka NBR

g SlGISIISISISIGIOISI GG SIS SIS}
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Seria RB

Dobdr modelu

| Schemat doboru |

| Przyktad doboru |

1] Klasyfikacja zderzenia

1] Klasyfikacja zderzenia

OSitownik obcigzony masg (ruch poziomy)
Sitownik obcigzony masg (ruch do dotu)
OSitownik obcigzony masg (ruch do gory)

1]

Sitownik obcigzony masa
(ruch poziomy)

Amortyzator uderzen

w parametrach technicznych.
v W przypadku obracanej masy nalezy
zachowa¢ minimalny promien instalacji.

warunki pracy

[OMasa przemieszczana przeno$nikiem (poziomo) Klasyfikacja
JZderzenie swobodne poziome zderzenia
[OMasa spadajgca swobodnie
[OMasa obracana (momentem obrotowym)
Y . o Predkos¢
[2] Parametry aplikacji zderzenia WU
Symbol Parametr Jednostka Energia 1 m?2
m | Masa obiektu uderzajgcego kg kinetyczna E1 2
v Predko$¢ zderzenia m/s Energia F1S
h Wysokos¢ spadku m naporu E2 !
) Predko$¢ katowa rad/s Energia E1+E
R Odlegtos¢ osi obrotu sitownika do absorbowana E 1+E2
punktu zderzenia (promieri obrotu) m Efektywna masg
d Srednica tioka mm obiektu uderza- % E
P | Ciénienie pracy sitownika| MPa jacego Me(@ v
F Sita naporu N =50k
T Moment obrotowy Nm [2] Doad s
n Czestotliwo$é pracy | cykle/min d=40mm
t T tura ot i °C Par.ame:!ry p=0.5MPa
oMperg ura oloczena aplikacji n=20cykle/min
M Wspétczynnik tarcia - t =25°C
(3] Parametry techn. i warunki pracy 3]
Nalezy zapewnic, aby predkos¢ zderzenia, V- 0.3<5 (Max.)
sita napedowa, cykl pracy, temp. otoczenia Parametry t e 10 (min.)<25<80 (max.)
i atmosfera lezaty w zakresach okreslonych technicznei |F - F1-+628<1961 (max.)

4] obliczenie energii kinetycznej E1
Energie wyznaczy¢, korzystajac ze wzorow

4]

Obliczyé E1 z podanego powyzej

podanych dla odpowiedniego przypadku zderzenia. Obliczenie ‘(’)"é"z”fb E%dgtawiajac m=50
W przypadku sitownikéw obcigzonych masa energii '
i swobodnego zderzenia poziomego, energie . q E1 2.3J
kinetyczng E1 mozna, dla odpowiednich kinetycznej E1
v wartosci parametrow, odczytaé z EERIZEA.
. . . Wstepnie dobrano RB2015
5] Obliczenie energii naporu E2 5] Wysnaczyt E2 2 KN
Wybierz wstepnie model amortyzatora uderzen Obliczenie |podstawiajac d=40.
w oparciu o warto$¢ energii kinetycznej E1. energii Odczyta¢ warto$é energii naporu E2
W przypadku sitownika wartosé energii naporu 9 dla wstepnie dobranego RB2015.
mozna, dla odpowiednich wartosci parametrow, naporu E2 E> 9.4
v odczyta¢ mozna z lub z IS -
6 Obliczenia efektywnej masy @ Aby wyznaczy¢ Me, nalezy zasto-
uderzajgcego obiektu Me Obliczenie Z{Véaé ng’; nsEngjgf: ib;?j[,bowana
E?ekrgia absorbowana E =Ei+E2 masy N;st;)nize_ oE)Ii-(':-z;/é_Me’z poéianego
ob?e‘%‘?{na masa uderzajacego Me:Z—E efektywne] powyzej wzoru, podstawiajac
' L2 obiektu E=11,7 J oraz U=0,3 mis
Mase efektywng uderzajgcego obiektu, mozna uderzaij 0 Me 260k
wyznaczy¢ z IR, podstawiajac Me aced g
’Eodpowiedniq wartos¢ predkosci zderzenia U .
z Wybér odpowiedniego modelu Zgodnie z IR0
Na podstawie wyznaczonej masy efektywnej tymczasowo wybrany RB2015
obiektu uderzajacego Me i predkosci zderzenia spetnia warunek
U mozna teraz korzystajac z Wybér Me=260 kg<400 kg przy U =0,3.
sprawdzi¢ mozliwo$c zastosowania wstepnie , Praca z czestotliwo$cig n=20<25
dobranego modelu amortyzatora w warunkach OdPOWIGd' nie stwarza probleméw.
aplikacji. niego
 Uwaga oy

Aby zapewni¢ bezusterkowg prace amortyzatora
uderzen przez wiele godzin, nalezy dobra¢ model
odpowiednio dopasowany do warunkéw aplikacji.
Jesli energia uderzenia jest mniejsza od 5% maksy-
malnej energii absorbowanej, nalezy wybrac¢ najbliz-
szy mniejszy model.
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Nalezy wybra¢ RB2015

O
2

Sitownik obciazony
masa (ruch do dotu)

% 77
Klasyfikacja Fi| | Sitownik
zderzenia
Masa

mL 1P

oz 3
Predkos¢
zderzenia () U
Energia kinetyczna E1 % m?
Energia naporu E2 FiS+mgs
Energia absorbowana E E1+E2
Efektywna masa obiektu 2
uderzajacego Me( vzE

Uwaga 1) Predkos$¢ zderzenia jest predkos$cig chwilowa,
z kt6rg obiekt uderza w amortyzator uderzen.

Energia kinetyczna E1
lub energia absorbowana E
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Seria RB

Oznaczenie parametrow

Sitownik obcigzony Masa przemieszczana Masa spadajagca Masa obracana
" o A H Symbol Parametr Jednostka
masg (ruch do goi rzenosnikiem (poziomo swobodnie momentem obrotowym -
2 ( g ry) P (P ) ( Wy ) d Srednica ttoka mm
M//W E Energia absorbowana J
E1 Energia kinetyczna J
Vasa Mﬁqsa lv E2 Energia naporu J
vf F1 Sita naporu od sitownika N
I h
g Przyspieszenie grawitacyjne m/s?
F| | Sitownik h Wysokos$¢ spadku m
% 7/ W// 13 Moment bezwtadnosci kgm?
& 4 — -
n Czestotliwo$¢ pracy cykle/min.
v v m o R p Cisnienie pracy sitownika MPa
9 Odlegtos¢ osi obrotu sitownika do m
1 ) 1 ) h 1 lo? R punktu zderzenia (promien obrotu)
2 mvu 2 Mu mg 210 S Skok amortyzatora uderzen m
S T Moment obrotowy Nm
F1S-mgS mgu$S mgS T R t Temperatura otoczenia °C
v Predko$¢ zderzenia m/s
E1+E2
Er+E2 E1+E2 E1+E2 m Masa uderzajgcego obiektu kg
2 2 2 2 Masa efektywna
02 E 02 E 02 E 02 Me uderzajgcego obiektu kg
Uwaga 2) ,Masa efektywna uderzajgcego obiektu” jest to masa uderzajgcego obiektu bez wywotania naporu, w ktorg przeksztatcona o Prefjkc’éé katowa rad/s
zostata energia catkowita obiektu. |2 Wspotczynnik tarcia —

Uwaga 3) Wz6r na moment bezwtadnosci [kgm?] - patrz katalog napedow obrotowych.

Tablica B

Energia naporu sitownika (F1xS)

(Cisnienie pracy: 0,5 MPa)

Energia naporu masy (mgS)

Masa efektywna uderzajacego obiektu Me

[J]
Model | (888 R0 1007| 1411 | 14z 2018 | ore | ' 3000
Skok 2000 N
amortyzatora| 5 6 7 |11 |12 |15 | 25 5
[mm] { 1000 = Ko
6 | 0071 |0.085 | 0099 | 0.156 | 0.170 | 0.212 | 0353 /i SN
10 | 0.196 |0.236 | 0.274 | 0432 | 0.471 | 0.589 | 0.982 100 7 a8 '9::; i
15 | 0.442 0530 | 0.619 | 0972 | 1.06 | 1.33 | 2.21 Ar g 3
20 | 0785|0942 | 1.10 | 1.73 | 1.88 | 2.36 | 3.93 74 7l \W\, N, \
25 |1.23 147 172|270 [ 295 | 368 | 6.14 2100 SN,
30 [1.77 212 | 247|389 | 424 | 530 | 8.84 | / 2 = ?C‘;,, -
1 40 314|377 |440 | 691|754 942 | 157 = 10 A E > \'%E,,; AN
E| 50 |4.91|589 |6.87|108|11.8| 147 | 245 & ) H 2 30 NS N
o | 63 [7.79|9.35 [ 109 [ 17.1 [ 187 | 234 [ 39.0 g yar) \ El&ﬁé': S 20 AN \\\ \
2|80 [126[15.1 | 176 27.6 | 302|377 | 628 7 / / L 1L & 10 BN
£(100 | 196|236 | 275|432 | 47.1 | 589 | 982 E I /) lk RBLI1006 g N L RN
&1125 |30.7 |36.8 | 43.0 [ 67.5 | 736 | 920 | 153 § 1 / kCRBLI080 g 2 SRR
140 | 385 [46.2 [ 539 | 847 | 92.4 | 115 | 192 g 7 RBLI1007 g 3 RN
160 | 503 [60.3 [ 704 | 111 | 121 | 151 | 251 5 ~ £ 2 \\\ N
180 | 63.6 [76.3 [ 89.1 | 140 | 153 | 191 | 318 / § 1 \ k‘\
200 | 785|942 | 110 | 173 | 188 | 236 | 393 A/ g S “\C
250 | 123 [ 147 | 172 | 270 | 295 | 368 | 614 0.1 m 93 \ A\
300 | 177 | 212 | 247 | 389 | 424 | 530 | 884 7 03 I\
0.2
7 \
Ml Cisnienie pracy inne niz 0,5 MPa: 01 =
pomnozy¢ przez ponizsze wspoétczynniki
Cisnienie 0010‘51 10 100 1000 005 01 02030405 1 2 34s
[F:\;I‘:,Cay] 0.1(0.2(0.3(0.4{0.5(0.6{0.70.8|0.9 Masa poruszajgcego sie obiektu [kg] Predko$é zderzenia U [m/s]
Wapoiczynni 0.2]0.4[0.6[0.8[1.0[1.2[14[16]1.8

O
2
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Seria RB Amortyzatory uderzen

Wymiary

Wykonanie podstawowe — RB0805, RB0806, RB1006, RB1007

Wykonanie z kotpakiem -

RBC0805, RBC0806, RBC1006, RBC1007

Pozostate wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania podstawowego

B MM h Kotpak
Obsada kotpaka
Y o / '
i Y= il T N ] [ L
o| 1 ME | 1 o X ]
A 2 A
F L £k
H S
LL
Model Wykonanie podstawowe Z kotpakiem Nakretka szeSciokgtna
Wyk. podstawowe| Z kotpakiem D E1 E2 F H a L LL MM S E1 LL Z B C h
RB0805 RBC0805 28 | 6.8 | 6.8 | 24 5 14 | 334|458 | M8X1.0 |40.8| 6.8 |543| 85 12 [ 13.9 4
RB0806 RBC0806 28 | 68 | 6.8 | 24 6 14 | 334|468 | M8X1.0 |40.8 | 6.8 | 553 | 85 12 | 13.9 4
RB1006 RBC1006 3 8.8 | 86 | 2.7 6 1.4 | 39 | 527 | M10X1.0 [46.7 | 8.7 | 62.7 | 10 14 [ 16.2 4
RB1007 RBC1007 3 8.8 | 86 | 2.7 7 14 | 39 |53.7| M10X1.0 [ 46.7 | 8.7 | 63.7 | 10 14 | 16.2 4

Wykonanie podstawowe — RB1411, RB1412, RB2015, RB2725 Wykonanie z kotpakiem -
RBC1411, RBC1412, RBC2015, RBC2725

Pozostate wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania podstawowego

MM h B Kotpak
‘\ Obsada kotpaka
| | e B ]IJ J—|'
o i | | — - & O —) w = =
o o — = 4 =] ]}[
[ [ \\LAJ 4 ]
A N
Z
K LL
F L
H S
LL
Model Wykonanie podstawowe Z kotpakiem Nakretka szesciokatna
Wyk. podstawowe| Z kotpakiem D E1 E2 F H K L LL MM S E1 LL Z B C h
RB1411 RBC1411 5 122 | 12 3.5 11 12 | 588 (783 | M14X15 |673| 12 [91.8 |135 | 19 | 219 6
RB1412 RBC1412 5 122 | 12 3.5 12 12 | 588 (793 | M14X15 | 673 | 12 [928 |135 | 19 | 21.9 6
RB2015 RBC2015 6 18.2 | 18 4 15 18 | 622|882 | M20X1.5 | 73.2 | 18 [105.2| 17 27 | 31.2 6
RB2725 RBC2725 8 252 | 25 5 25 25 86 | 124 M27 X 1.5 99 25 147 | 23 36 | 416 6
Nakretka sze$ciokatna Wyposazenie Czes¢ zamienna
(2 szt. - standard) Nakretka ograniczajgca skok Kotpak [ Kotpak jest czescia zamienna
do modelu z kotpakiem. )
; ; ; Niedostgpny do modeli
Wykonanie podstawowe Wykonanie z kotpakiem w W;ﬁ osgrﬁﬁ”’g’o d‘s’tg’v‘;o@;m_
MM f
o ~_ |
| m BN
o X!
11 ,-—A——-‘
LI = — h1 h2
Materiat : stal [mm] Materiat : stal [mm] Materiat: poliuretan [mm]
Symbol Wymiary Symbol zaméw. Wymiary Symbol Wymiary
zamow. MM h B C Wyk. podst. |Z kolpakiem| B C | h1 | h2 MM d f zamow. A B R1
RB08J | M8 X 1.0 4 12 13.9 RB08S |[RBC08S| 12 [13.9| 6.5 | 23 | M8X 1.0 9 15 RBC08C | 6.5 6.8 6
RB10J | M10 X 1.0 4 14 16.2 RB10S |RBC10S| 14 [16.2| 8 23 [M10X1.0 | 11 15 RBC10C 9 8.7 7.5
RB14J | M14 X 1.5 6 19 21.9 RB14S |RBC14S| 19 [21.9| 11 | 31 |[M14X15 | 15 | 20 RBC14C | 125 12 10
RB20J | M20 X 1.5 6 27 | 31.2 RB20S |[RBC20S| 27 [31.2| 16 | 40 |M20X15 | 23 | 25 RBC20C | 16 18 20
RB27J | M27 X 1.5 6 36 | 41.6 RB27S|RBC27S| 36 |41.6]| 22 | 51 |M27X15| 32 | 33 RBC27C| 21 25 25
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Seria RB

A\ Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

I
1 Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczyta¢ przed uruchomieniem. 1
1 Patrz rowniez srodki ostroznosci i ogolne wytyczne bezpieczeristwa w katalogu Best Pneumatics. 1

| e I e T L Iy |

] Dobér \

/\ Ostrzezenie

(@ Instalacje nalezy wykona¢ tak, aby uderzenie obiektu nastepo-
wato wzdtuz osi ttoczyska amortyzatora.
Odchylenie od osi wigksze niz 3° powoduje nadmierne obcigzenie tozy-

ska, co moze doprowadzi¢ do wyciekéw oleju juz po krétkim okresie pracy.

Dopuszczalna nieosiowos$¢ 61<3°

(2 W przypadku obiektu poruszajgcego sie ruchem wahadiowym in-
stalacje nalezy zaprojektowaé tak, aby kierunek przylozenia po-
wierzchni obiektu uderzajacego w chwili zetkniecia sie z tloczy-
skiem amortyzatora byt prostopadly do jego osi wzdtuznej.
Dopuszczalny kat hamowania 62 obiektu poruszajacego sie ruchem wahad-
fowym, od punktu zetknigcia z toczyskiem amortyzatora do korica jego
skoku, nie powinien przekracza¢ 3° (82 < 3°). Warunek ten bedzie spetiony
jesli promien obrotu R nie bedzie mniejszy od warto$ci minimalnego promie-
nia R podanej w tablicy ponizej. Przy eksploatacji amortyzatora w warunkach,
w ktorych kat hamowania przekracza 3° moze dojs¢ do wyciekdw oleju.

) ' Dopuszczalna
N | | nieosiowos¢ 61<3°
1 (R/S<0,05)

Warunki instalacji dla uderzenia przez obiekt w ruchu wahadtowym

[mm]
02 R

Model (SI?ok) (Dopuszczainy kat hamowaa) | (Min. prommieri obrotu)
RBO10805 5 9%
RBLI10806 6 115
RBO1006 6 L 115
RBO1007 7 3° 134
RBOC1411 1 210
RBOC1412 12 | 229
RBO12015 15 o287

RBO02725 s 478

(3 Jesli uderzajacy obiekt wywoluje drgania, niezbedne jest zastosowa-
nie prowadnicy.
Gdy uderzajacy obiekt wywotuje drgania, i gdy na ttoczysko dziata sita prosto-
padta do jego osi, uderzajgcy obiekt musi by¢ wyposazony w prowadnice za-
bezpieczajaca.

(9) Podczas instalaciji nalezy uwzglednié sztywno$é obudowy mocujacej
amortyzator.
W przypadku niedostatecznej sztywnosci obudowy mocujacej, po uderzeniu,
amortyzator wpada w drgania, co prowadzi do zuzycia tozyska i do uszkodzer.
Site oddziatywujgca na obudowe mocujacg mozna wyznaczy¢ z podanego
ponizej wzoru:

Sita dziatajgca na obudowe mocujacg N - 2

A\ Uwaga
(D Maksymalna warto$é energii absorbowanej podawana w parametrach
nie zostanie osiggnigta przy niepetnym skoku tloczyska amortyzatora.
(2) Powierzchnia styku uderzajacych obiektow, z ktéra styka sie ttoczysko
amortyzatora, musi mie¢ duzg sztywnosé.
W przypadku zastosowania amortyzatora bez kolpaka, powierzchnia styku
obiektu uderzajgcego jest narazona na duze naciski. Dlatego powierzchnia
styku musi mie¢ duzg sztywno$¢ (twardos¢ min. 35HRC).
(3 Nalezy zwrécié uwage na odbicie uderzajacego ciata przez sprezyne
powrotng wbudowana w amortyzator.
W przypadku, gdy obiekt uderzajacy napedzany jest przenosnikiem tasmo-
wym, amortyzator uderzen, po przejeciu energii uderzenia, moze odepchng¢
obiekt przez rozprezajacg sig sprezyne powrotng wbudowang w amortyzator.

E (energia absorbowana [J])
S (skok [m])

] Srodowisko pracy
A\ Ostrzezenie

(D Nie nalezy wystawia¢ amortyzatora uderzen na dziatanie oleju maszy-
nowego, wody lub pytu.

O

Seria RB nie moze by¢ stosowana w otoczeniu, w ktérym wystepuje olej ma-
szynowy lub woda w postaci mgty, lub w ktérym na ttoczysku moze osadzac sie
pyt. Takie warunki powodujg wadliwe dziatanie.

(2 Nie nalezy stosowaé amortyzatora uderzer w otoczeniu sprzyjajacym
korozji.
Zwréci¢ uwage na rodzaje materiatow zastosowane w amortyzatorze uderzen,
podane w punkcie przedstawiajgcym budowe i wykaz czesci amortyzatora.

(3 Nie nalezy stosowaé amortyzatora uderzeri w czystym $rodowisku, po-
niewaz moga je skazic.

] Montaz

A\ Ostrzezenie

@ Przed montazem, demontazem lub nastawg skoku nalezy bezwzglednie
wylaczy¢ zasilanie urzadzenia i odczeka¢ az urzadzenie zatrzyma sie.

A Uwaga

(D Nakretki mocujace nalezy dokrecaé momentem podanym ponizej:
RB0805 |RB[11006 [RB[11411
RB0806 |RBLI1007 |RBO1412 |RBL2015 |RBLI2725

Gwint zew. [nm]| M8 X 1.0 [M10 X 1.0 [M14 X 1.5 |[M20 X 1.5 |M27 X 1.5
0 wykonywanego otworu +0.1 +0.1 +0.1
pod gwint [mm] 0710 29.1 0 225.7 0

Moment dokrecania
(Nm]

Model

+0.1 +0.1
9127 0 218.7 0

1.67 3.14 10.8 23.5 62.8

Jesli moment dokrecajgcy przekracza warto$¢ podang w powyzszej tabeli,
amortyzator uderzer moze ulec uszkodzeniu.

(@ Nie mozna dopuscié¢ do zarysowania czesci §lizgowej tloczyska ani
do uszkodzen zewnetrznej, gwintowanej czesci korpusu.
Rysy na ttoczysku moga spowodowa¢ uszkodzenie uszczelnienia, co prowa-
dzi do pojawienia sie przeciekéw oleju i nieprawidtowego dziatania. Uszkodze-
nia gwintu zewnetrznego na korpusie moga uniemozliwi¢ zamocowanie amor-
tyzatora w obudowie lub spowodowa¢ deformacje elementéw wewnetrznych,
co prowadzi do nieprawidtowego dziatania.

(3 Nie nalezy odkrecaé $ruby na spodzie amortyzatora uderzen.
Nie jest to $ruba nastawcza. Poluzowanie tej $ruby powoduje wyciek oleju.

Ttoczysko Sr.ubad\:(v dnie,

nie odkrecad
] B _/(nie odkrecac)
——

(nie zarysowaé)

(@ Moment zatrzymania mozna nastawi¢ dzigki zastosowaniu nakretki
ograniczajacej skok
Moment zatrzymania obiektu uderzajgcego mozna nastawi¢ przez obrét na-
kretki ograniczajacej skok amortyzatora (zmienia sig wymiar ,@”). Po ustawie-
niu nakretki ograniczajacej w odpowiednim potozeniu, nalezy zabezpieczy¢ ja
przed zmiang pofozenia przeciwnakretka.

v /Nakretka ograniczajgca skok

Obcigzenie
——:— -

KX

S

] Konserwacja

A\ Uwaga

(1 Sprawdzaé, czy nakretka zabezpieczajaca nie poluzowata sie.
W przeciwnym razie amortyzator uderzeri moze ulec uszkodzeniu.

(2) Nalezy zwracaé uwage na nietypowe odgtosy uderzenia i drgania.
Pojawienie sie nietypowych, nadmiernych odgtosoéw uderzenia i drgan, $wiad-
czy o zblizaniu sie korica okresu trwatosci amortyzatora uderzen.

W takim przypadku amortyzator uderzen nalezy wymienié. Przy dalszym uzyt-
kowaniu niesprawnego amortyzatora moze ulec uszkodzeniu urzgdzenie.

(3 Sprawdzaé stan kotpaka pod katem obecnosci rys i stopnia zuzycia.
W przypadku zastosowania amortyzatora z kotpakiem, najpierw zuzywa sig
kotpak. Aby unikng¢ uszkodzenr uderzajgcego obiektu, nalezy regularnie wy-
mienia¢ kotpak.
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Amortyzatory uderzen
odporne na dziatanie chtodziwa

Seria RBL

Parametry techniczne

(LT

Wykonanie podstawowe

Budowa

z kotpakiem

. s%‘é:azd:g;v:ze RBL1006 | RBL1007 | RBL1411 | RBL1412 | RBL2015 | RBL2725
zkopakiem |RBLC1006 RBLC1007|RBLC1411 RBLC1412|RBLC2015 RBLC2725

Maks. energia absorbowana [J] 3.92 5.88 14.7 19.6 58.8 147
Skok [mm] 6 7 11 12 15 25
Predko$¢ zderzenia [m/s] 0.05do 5
Maks. czestotiwos¢ pracy” (cykle/min) 70 70 45 45 25 10
Maks. dopuszczalna sita zderzenia [N] 422 422 814 814 1961 2942
Dopuszczalny zakres temp. (°C) —10°C do 80°C (bez zamarzania)
Narazenia w $rodowisku pracy emulsja chtodzgco-smarujgca
gg?e syny rozprezona |  4.22 4.22 8.73 8.73 11.57 22.16
[N] napieta 6.18 6.86 14.12 14.61 17.65 38.05
Masa [g] 25 25 65 65 150 360
Wyposa- M | ordsomne RB10S RB14S RB20S | RB27S
Zenie | jacaskok | Wkorane RBC10S RBC14S RBC20S | RBC27S

% Przy maksymalnej energii absorbowanej na 1 cykl. Maksymalna czestotliwo$¢ pracy moze by¢ zwigkszona proporcjonalnie do
zmniejszenia energii absorbowanej na 1 cykl.

Symbol zaméwieniowy

RB L

C

14

12

Amortyzator uderzen

Odporny na emulsje

chtodzace

Wykonanie
— | podstawowe

C | z kotpakiem

L

l Wyposazenie

— |brak

S |z nakretkg ograniczajgcg skok

J_|dodatkowa 1 nakretka 6-katna (razem: 3 szt.)’

* 2 szeSciokatne nakretki mocujace
standardowo wchodzg w zakres dostawy.

o zewn. gwintu / skok amortyzacji

Symbol zaméwieniowy
czesci zamiennych/
Kotpak (tylko czesé

z tworzywa sztucznego)

Stosowany model

RBCC

10/RBLC1006, 1007

20|RBLC2015

14|RBLC1411, 1412

27|RBLC2725

TKolpak
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Wykaz czesci
n Poz. Nazwa Materiat Uwagi
‘!7 1 | Tuleja zewnetrzna stal walcowana powlekana na szaro
Tuleja wewnetrzna stal specjalna hartowana
Ttoczysko stal specjalna chromowana na twardo
Tiok stal specjalna hartowany

tozysko

specjalny stop tozyskowy

Prowadnica sprezyny

stal walcowana

cynkowana i chromianowana

Pierscien sprezysty

stal sprezynowa

Sprezyna powrotna

stal sprezynowa

cynkowana i chromianowana

Oprawa uszczelki

stop miedzi

Zderzak

stal

cynkowany i chromianowany

Kulka stalowa

stal tozyskowa

Korek gwintowany

stal specjalna

Akumulator NBR guma spieniona
Uszczelka tloka NBR
Piercien uszczeln.-zgamiajacy NBR
Uszczelka NBR

Obsada uszczelki

stal walcowana

cynkowana i chromianowana

™
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Wymiary

Seria RBL

Wykonanie podstawowe — RBL1006, RBL1007 Wykonanie z kotpakiem -
RBLC1006, RBLC1007
Pozostate wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania podstawowego
B MM h Kotpak
Obsada kotpaka
+ Y o / '
0 I L & i [ L
® @ e 5 8 ] 4 4 ]
L A z —A
F L LL
S
LL
Model Wykonanie podstawowe Z kotpakiem Nakretka szesciokatna
Wyk. podstawowe| Z kotpakiem D | Et | E2 | F H a L | LL MM S | E1 | LL | Z B c h
RBL1006 RBLC1006 3 88 | 86 | 2.7 6 1.4 | 438|575 | M10X1.0 |515| 87 | 675 10 14 | 16.2 4
RBL1007 RBLC1007 3 88 | 86 | 2.7 7 1.4 | 43.8|585 | MI0X1.0 |51.5]| 87 | 685 | 10 14 | 16.2 4

Uwaga: Wymiary L, LL i S wykonania RBL(C)1007/1006 i wykonania RB(C)1007/1006 roznig sie.

Wykonanie podstawowe — RBL1411, RBL1412, RBL2015,

Wykonanie z kotpakiem - RBLC1411,

RBL2725 RBLC1412, RBLC2015, RBLC2725
Pozostate wymiary odpowiadajg wymiarom wykonania podstawowego
MM h B Kotpak
\ Obsada kotpaka
\'3 vy / NN
[ | 7 B W J—|'
o i | | — - & O —) w = =
e P Y © 4 5} ]}[
! l N\ 4 ]
A N
Z
K LL
F L
H S
LL
Model Wykonanie podstawowe Z kotpakiem Nakretka szeSciokatna

Wyk. podstawowe | Z kotpakiem D E1 E2 F H K L LL MM S E1 LL Z B C h
RBL1411 RBLC1411 5 |122| 12 | 35 | 11 12 | 63.6[83.1 | M14X1.5 [721 12 966 135 | 19 [219| 6
RBL1412 RBLC1412 5 [122]| 12 | 85 | 12 12 | 63.6 |841 | M14X15 |721 | 12 | 976 [ 135 | 19 [219| 6
RBL2015 RBLC2015 6 | 182 18 4 15 18 | 622|882 | M20X1.5 |732 | 18 [105.2| 17 27 |[312]| 6
RBL2725 RBLC2725 8 |252]| 25 5 25 | 25 | 91.5[129.5| M27X1.5 [104.5| 25 [152.,5| 23 36 |416| 6

Uwaga: Wymiary L, LL i S wykonania RBL(C) i wykonania RB(C) roznig sig.

Wyposazenie

Nakretka szesciokatna

Czes¢ zamienna

(2 szt. - standard) Nakretka ograniczajgca skok Kotpak ; Koipak jest czgscia zamienng do
(modelq z kotpakiem. Niedostepny do|
Wykonanie podstawowe Wykonanie z kotpakiem fodel ww)i}ionamu podsiawouym.
M f s
\_k o
g i |
- | @ m BN 1
\ A |
<= h2 e —
1] hi B
Materiat : stal [mm] Materiat : stal [mm] Materiat: poliuretan [mm]
Symbol Wymiary Symbol zaméw. Wymiary Symbol Wymiary
zamow. MM h B C Wyk. podst. |Z kotpakiem| B C | h1 | h2 MM d f zamow. A B SR
RB10J | M10X1.0| 4 14 [16.2 RB10S|RBC10S| 14 [16.2| 8 23 |M10X10 | 11 | 15 RBC10C 9 8.7 7.5
RB14J | M14X15| 6 19 |21.9 RB14S |RBC14S| 19 [21.9] 11 | 31 [M14X15| 15 | 20 RBC14C | 125 | 12 10
RB20J | M20X15| 6 27 | 31.2 RB20S|RBC20S| 27 |31.2| 16 | 40 |[M20X1.5 | 23 | 25 RBC20C | 16 18 20
RB27J | M27 X1.5| 6 36 |41.6 RB27S|RBC27S | 36 |41.6| 22 | 51 |M27X1.5 | 32 | 33 RBC27C | 21 25 25

O
:
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Amortyzatory uderzen

Seria RB, RBL
Wykonania specjalne

W sprawie szczeg6towych wymiaréw, parametrow technicznych i warunkéw dostawy
nalezy kontaktowa¢ si¢ z SMC.

Elementy mocujgce do amortyzatoréw uderzen

Dostgpne do mocowania amortyzatoréw serii RB

-

Wymiary

Symbol zaméwieniowy

) s Symbol zaméwieniowy | Stosowany amortyzator uderzen
ﬁ** & RB08-X331 RB[1805, 0806
b R
)

- RB10-X331 RBLI1006, 1007
> RB14-X331 RBO1411, 1412
B RB20-X331 RBCI2015

RB27-X331 RBC12725

Element mocujacy nalezy zamawia¢ oddzielnie.

MM

,__A

o - r-‘-,,jf\

/ ] I
2-0D
Symbol zaméw.| B D H L MM T | X |Sruby mocujace
RB08-X331 | 15 |Otwor 04.5, pogtebienie @8, gt. pogtebienia4.4 | 7.5 | 32 | M8 X 1.0 | 10 | 20 M4
RB10-X331 | 19 |Otwor @5.5, pogtebienie 29.5, gt. pogtebienia 54| 9.5 | 40 | M10X1.0 | 12 | 25 M5
RB14-X331 | 25 |Otwor @9, pogtebienie 014, gt. pogtebienia86 |12.5| 54 [M14X1.5| 16 | 34 M8
RB20-X331 | 38 |Otwor 11, pogtebienie @17.5, gt. pogtebienia 10.8 | 19 | 70 [M20 X 1.5 | 22 | 44 M10
RB27-X331 | 50 |Otwor013.5, pogtebienie 020, ot. pogigbienia 18] 25 | 80 |M27 X1.5| 34 | 52 M12

strona 3/24-8
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Amortyzatory uderzen kompaktowe

Seria RBQ

Parametry techniczne

Dopuszczalna nieosiowos$¢ 5°

Idealny do absorbowania energii napedow

obrotowych.

T T -
i. :‘L.._.

LA

Z kotpakiem
Seria RBQC

Budowa

Wykonanie
podstawowe
Seria RBQ

Amortyzator uderzen 1 T
Wykonanie kompaktowe

Wykonanie

Model wyk. standardowe| RBQ1604 | RBQ2007 | RBQ2508 | RBQ3009 | RBQ3213
ze zderzakiem | RBQC1604 | RBQC2007 | RBQC2508 | RBQC3009 | RBQC3213
Maks. energia absorbowana [J] 1.96 11.8 19.6 33.3 49.0
>( Skok [mm] 4 7 8 8.5 13
- Predko$c¢ zderzenia [m/s] 0.05do 3
Maks. czgstotliwosé pracy [cykle/min] 60 60 45 45 30
Maks. dopuszczalna sita naporu [N] 294 490 686 981 1177
Temperatura otoczenia [°C] —10do 80
Sita rozprezona 6.08 12.75 15.69 21.57 24.52
sprezyny -
[N] napieta 13.45 27.75 37.85 44.23 54.23
Masa [g] 28 60 110 182 240
Wyposazenie/nakretka ogranicznika skoku|  RBQ16S RB20S RBQ25S RBQ30S RBQ32S

# Przy maksymalnej energii absorbowanej na 1 cykl. Maksymalna czestotliwo$¢ pracy moze by¢ zwigkszona proporcjonalnie
do zmniejszenia energii absorbowanej na 1 cykl.
4 Nakretki mocujgce: 2 szt. (standard)

Symbol zamoéwieniowy

C

RBQ

20

07

podstawowe

z kotpakiem

o zewnetrzna gwintu / skok amortyzacji

[Wyposaienie

kotpak

brak

Symbol zaméw. czesci zamiennych/

RBQC |16 |C

Stosowany model
16-RBQC1604
20-RBQC2007
25-RBQC2508
30-RBQC3009
32-RBQC3213

Kotpak
zderzakowy|

S |znakretkg ogranicznika skoku

dodatkowo 1 nakretka

szeSciokatna (razem: 3 szt.)*

# 2 sze$ciokatne nakretki mocujgce standardowo
wchodza w zakres dostawy.

Nacisk

Obiekt uderzajacy w zakoriczenie ttoczyska, wywiera nacisk na olej w ttoku.
Olej pod ci$nieniem przeciska sie przez otworki w ttoku, wytwarzajac przy
tym opor hydrauliczny, absorbujacy energie uderzajacego obiektu. Energia
obiektu stopniowo obniza sig. Przeptywajacy przez otworki olej jest

przejmowany przez akumulator.

Powrot

Gdy obiekt po uderzeniu zostanie odsuniety, sprezyna powrotna wypycha
ttoczysko na zewnatrz, przez co wytwarzane jest podci$nienie, ktére otwiera
kulkowy zawér zwrotny, aby olej mogt ponownie szybko wptyngé do wnetrza
ttoczyska. Po wypetnieniu przez olej komory w ttoczysku amortyzator
uderzen jest gotowy do nastepnego uderzenia.

Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
(1) | Tuleja zewnetrzna stal niklowana na czarno @ |Kulka stalowa stal tozyskowa
(2 | Ttoczysko stal specjalna | hartowane, chromowane na twardo Akumulator NBR guma spieniona
3 | Ttok stal specjalna hartowany @ |Uszczelka ttoka NBR
(@) | tozysko specjalny stop fozyskowy Pierécien uszczeln.-zgarniajgcy NBR
(® | Sprezyna powrotna |stal sprezynowa|cynkowana i chromianowana () | Kolpak zderzakowy poliuretan  |tylko wykonanie z kotpakiem
(® | Zderzak stal cynkowany i chromianowany

N
5

strona 3/24-9



Seria RBQ

Dobdr modelu

| Schemat doboru |

] Przyktad

doboru

1] Klasyfikacja zderzenia

(1] Klasyfikacja zderzenia

Y

4

N

Y
6

Y

O Sitownik obcigzony masg (ruch poziomy)
OSitownik obcigzony masg (ruch do dotu)
Sitownik obcigzony masg (ruch do gory)
[OMasa przemieszczana przeno$nikiem (poziomo)
[JZderzenie swobodne poziome

[OMasa spadajgca swobodnie

OMasa obracana (momentem obrotowym)

Y
[2] Parametry aplikacji

Symbol Parametr Jednostka
m | Masa obiektu uderzajgcego kg
v Predko$¢ zderzenia m/s
h Wysoko$¢ spadku m
W Predkos¢ katowa rad/s
R Odleglosc osi obrotu sitownika do m

punktu zderzenia (promier obrotu)

d Srednica tioka mm
P Cisnienie pracy sitownika| MPa
F Sita naporu N

T Moment obrotowy Nm
n Czestotliwos¢ pracy | cykle/min
t  |Temperatura otoczenia| °C

[ Wspbtczynnik tarcia -

[3] Parametry techn. i warunki pracy

Nalezy zapewni¢, aby predkos¢ zderzenia,
sita napedowa, cykl pracy, temp. otoczenia
i atmosfera lezaty w zakresach okreslonych
w parametrach technicznych.

W przypadku obracanej masy nalezy
zachowa¢ minimalny promien instalacji.

} Obliczenie energii kinetycznej E1

Energie wyznaczyé, korzystajac ze wzoréw
podanych dla odpowiedniego przypadku zderzenia.

W przypadku sitownikéw obciazonych masg
i swobodnego zderzenia poziomego, energie
kinetyczng E1 mozna, dla odpowiednich
wartosci parametréw, odczytaé z [IENIIENN.

Obliczenie energii naporu E2
Wybierz wstepnie model amortyzatora uderzen
w oparciu o warto$¢ energii kinetycznej E1.

W przypadku sitownika warto$¢ energii naporu
mozna, dla odpowiednich warto$ci parametrow,

odczyta¢ mozna z [FENISE ub z IS

o)

Obliczenia efektywnej masy

uderzajgcego obiektu Me

Energia absorbowana E = E1 + E2
Efektywna masa uderzajgcego 2
obiektu: Me=x,E

Mase efektywng uderzajgcego obiektu, mozna
wyznaczy¢ z IR, podstawiajac

Wybér odpowiedniego modelu

Na podstawie wyznaczonej masy efektywnej
obiektu uderzajacego Me i predkosci zderzenia
U mozna teraz korzystajac z
sprawdzi¢ mozliwo$c¢ zastosowania wstepnie
dobranego modelu amortyzatora w warunkach
aplikacji.

Aby zapewni¢ bezusterkowg prace amortyzatora
uderzen przez wiele godzin, nalezy dobra¢ model
odpowiednio dopasowany do warunkéw aplikacji.
Jesli energia uderzenia jest mniejsza od 5% maksy-
malnej energii absorbowanej, nalezy wybra¢ najbliz-

Sitownik obcigzony masa
(ruch poziomy)

Sitownik obciazony
masa (ruch do dotu)

warunki pracy

TAK

4]
Obliczenie
energii
kinetycznej E1

Obliczy¢ E1 z podanego

powyzej wzoru, podstawiajgc

m=20 oraz V=0,7.

E1 4.9J

Obliczenie
energii
naporu E2

Wstepnie dobrano RBQ2508

Wyznaczy¢ E2 z REMIISEEY ,

podstawiajgc d=40. Odczytac

wartos¢ energii naporu E2

dla wstipnie dobraneio RB2015.

odpowiednig warto$¢ predkosci zderzenia U .| ,--

6]
Obliczenie
masy
efektywnej
obiektu
uderzajacego
Me

Aby wyznaczy¢ Me, nalezy
zastosowaé wzor Energia
absorbowana
E=E1+E2=4,9+5,0=9,9 J".
Nastepnie obliczy¢ Me

z podanego powyzej wWzoru,
podstawiajgc E=9,9 J oraz
V=0,7 m/s

Me 40kg

szy mniejszy model.

strona 3/24-10

Wybor
odpowied-
niego
modelu

Zgodnie z Wykresem D

tymczasowo wybrany RBQ2508

spetnia warunek
Me=40 kg<60 kg

przy v=0,7.

Praca z czestotliwoscig
n=30<45 nie stwarza
problemow.

¢

Nalezy wybra¢ RBQ2508

O
2

m Amortyzator uderzen

Klasyfikacja Klasyfikacja

zderzenia zderzenia

Predkos¢

zderzenia U bz %
Energia 1 mv?2 Predkos¢
kinetyczna E1 2 zderzenia () U
E:;;?:JaEz F1S Energia kinetyczna E1 %mv 2
Egsecr)gllaaowana E E1+E2 Energia naporu E2 F1S +mgs
Efektywna masg i

| obiekiu uderza- % E Energia absorbowana E E1+E2
| ___jacego Me®@ Efektywna masa obiektu 2 E
m=20kg uderzajgcego Me(@) v2
V=0.7m/s Uwaga 1) Predko$¢ zderzenia jest predkoscig chwilowa,
Parametry ngOSrTI;I/IrTI;a z ktorg obiekt uderza w amortyzator uderzen.
ikacii n=30cykle/min

aplikacji n=30

@ V- 0.7<3 (max.) m

Parametry | L e row ) Energia kinetyczna E

techniczne i

lub energia absorbowana E

5000 NN

AR
\
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Sitownik obcigzony

Masa przemieszczana

Masa spadajaca

Masa obracana

masag (ruch do géry) przenosnikiem (poziomo) swobodnie (momentem obrotowym)
T
Masa lv /\‘gﬁ
m ,
of 5] . 44
I 2%y I
\ [3)
F| | Sitownik
v ZZ
v v v2gh oR
1
2 Mz %mvz mgh ;— low?
F1S-mgS mgu$S mgS T%
E1+E2 E1+E2 E1+E2 E1+E2
2 2 2 2
vt E vE 2

Uwaga 2) ,Masa efektywna uderzajgcego obiektu* jest to masa uderzajgcego obiektu bez wywotania naporu, w ktérg przeksztatcona
zostata energia catkowita obiektu.
Uwaga 3) Wz6r na moment bezwtadnosci [kgm?] - patrz katalog napedow obrotowych.

Tablica B

(Cisnienie pracy: 0,5 MPa)

Energia naporu sitownika (F1xS)

Model |RBQLIRBQCIRBALIRBAIRBALI
1604|2007 [2058 | 3009 [3213
Skok
amortyzatora| 4 7 8 8.5 13
[mm]
6 |0.057/0.099|0.113]0.120|0.184
10 |0.157|0.274 |0.314|0.334| 0.511
15 |0.353/0.619/0.707(0.751 ]| 1.15
20 |0.628|1.10 | 1.26 | 1.34 | 2.04
25 (0982 1.72 | 1.96 | 2.09 | 3.19
30 | 141|247 | 2.83 | 3.00 | 459
| 40 | 251|440 | 503 | 534 | 817
% 50 | 393|687 | 7.85 | 8.34 | 128
g| 63 |623[109 | 125132 203
=180 [ 101176 [ 201 | 214 | 327
£/100 | 157|275 | 31.4 | 334 | 51.1
21125 | 245|430 | 49.1 | 522 | 798
140 | 30.8 | 53.9 | 61.6 | 65.4 | 100
160 | 402 | 704 | 80.4 | 855 | 131
180 | 50.9 | 89.1 | 102 | 108 | 165
200 | 628 | 110 | 126 | 134 | 204
250 | 982 | 172 | 196 | 209 | 319
300 | 141 | 247 | 283 | 300 | 459

H Cisnienie pracy inne niz 0,5 MPa:
pomnozy¢ przez ponizsze wspoétczynniki

Cisnienie
pracy |1 10.2/0.3/0.4|0.5/0.6(0.7(0.8(0.9
[MPa]
Wspotczynnik| 0.2 0.4 (0.6 (0.8 (1.0 (1.2{1.4|{1.6 (1.8

Energia naporu masy (mgS)

Seria RBQ

Oznaczenie parametréw

Symbol Parametr Jednostka
d Srednica tloka mm
E Energia absorbowana J

Eq Energia kinetyczna J
E2 Energia naporu J
F1 Sita naporu od sitownika N
g Przyspieszenie grawitacyjne m/s?
h Wysokos$¢ spadku m
13 Moment bezwtadnosci kgm?
n Czestotliwos$¢ pracy cykle/min.
p Cisnienie pracy sitownika MPa
Odlegto$¢ osi obrotu sitownika do
R punktu zderzenia (promieri obrotu) m
S Skok amortyzatora uderzen m
T Moment obrotowy Nm
t Temperatura otoczenia °C
v Predkosé zderzenia m/s
m Masa uderzajgcego obiektu kg
Masa efektywna
Me uderzajqcegoyobiektu kg
[©) Predko$¢ katowa rad/s
13 Wspbtczynnik tarcia -

Masa efektywna uderzajacego obiektu Me

1000
100
l'
/
'/
7/
10 \‘b III/
5 A
=) O‘;Ib‘%
%) ST >
2 SIS
e /// (}Q
[
: K&
2 1 /74
o AKX
Q.
] 7
®© Y 1 i
@ 4 |RBQLI3009.
)7/ RBQLI25
RBQ[12007
//I
0.1 A
'y /]
7 VA
0.01
05 1 10 100 1000

Masa poruszajacego sie obiektu [kg]

Py ‘ ‘
/ ()
1000 A 90
S M.
NS
500 Lo 2%
400 N8 %
300 NP
N \([) I
200 A W%
_ ~OYNNR
2 100 N N
° ENEINELVAY
= 50 NN,
2 40 NN
3 30 NINAN
5 NN
s 5 \
: AN
% 10 AW A
(E‘ N \\ \\
N ‘oy \
] 5 N
3 g \
[4]
12}
£ 2 \
g
2 1
g N
[5) \
i 05
04
0.3
0.2
0.1
0.05
005 01 02 0405 1 2 3
Predko$¢ zderzenia L [m/s]

N
5
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Seria R B Q Amortyzatory uderzen - kompaktowe

Wymiary

MM h
Kotpak B
—y\ \ ) \
N Y =
I ' \ | /‘\ >
a ( 1 - 5 3 —
G ] S o
SR y 1
_/ NS
Wil B G K
H ~ -
. LL o
Seria RBQC Seria RBQ
z kotpakiem Wykonanie podstawowe
Model Amortyzator uderzenia Nakretka sze$ciokatna
Wyk. podstawowe| Z kotpakiem D E F H K G LL MM S B C h
RBQ1604 RBQC1604 6 14.2 3.5 4 14 7 31 M16 X 1.5 27 22 25.4 6
RBQ2007 RBQC2007 10 18.2 4 7 18 9 44.5 M20 X 1.5 37.5 27 31.2 6
RBQ2508 RBQC2508 12 23.2 4 8 23 10 52 M25 X 1.5 44 32 37 6
RBQ3009 RBQC3009 16 28.2 o) 8.5 28 12 61.5 M30 X 1.5 53 41 47.3 6
RBQ3213 RBQC3213 18 30.2 5 13 30 13 76 M32 X 1.5 63 41 47.3 6
Nakretka szesciokatna Wyposazenie Czes¢ zamienna
(2 szt. - standard) Nakretka ograniczajgca skok Kotpak ( Kolpak jest czgscia zamienng do
modelu z kotpakiem. Niedostepny do
modeli w wykonaniu podstawowym.
MM
MM
( 3
2\ N — 5 o
) 1\ o TTe
= ‘
B I
i S ht B A
Materiat : stal [mm] Materiat : stal [mm]  Materiat: poliuretan [mm]
Symbol zaméw MM h B C Symbol zaméw,| B C h1 MM Symbol zaméw A B C
RBQ16J | M16 X1.5| 6 22 | 254 RBQ16S 22 [ 254 | 12 | M16X 1.5 RBQC16C 3.5 4 4.7
RB20JM | M20X15| 6 | 27 |31.2 RB20S® | 27 |31.2| 16 | M20X 1.5 RBQC20C 4.5 8 8.3
RBQ25J | M25 X 15| 6 32 37 RBQ25S 32 37 18 | M25 X 1.5 RBQC25C 5 8.3 9.3
RBQ30J | M30X1.5| 6 41 | 473 RBQ30S 41 | 473 | 20 | M30 X 1.5 RBQC30C 6 11.3 12.4
RBQ32J | M32X15| 6 41 | 473 RBQ32S 41 473 ] 25 | M32X 1.5 RBQC32C 6.6 13.1 14.4

Uwaga 1) Wymiary wykonania RB20J obowigzujg zaréwno
dla serii RB, jaki dla RBQ.
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Uwaga 1) Wymiary wykonania RB20J obowigzujg zaréwno

dla serii RB, jaki dla RBQ.
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Seria RBQ

A\ Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu

I
1 Niniejsze wytyczne nalezy doktadnie przeczyta¢ przed uruchomieniem. 1
1 Patrz rowniez srodki ostroznosci i ogolne wytyczne bezpieczeristwa w katalogu Best Pneumatics. 1

I o o o o o e e e e e em e Em Em Em e Em e e Em EE EE Em Em Em Em Em Em Em Em Em R BN R Em Em Em Em Em Em mm mm mm mm omm omm ]

] Dobér \

A\ Ostrzezenie

@ Instalacje nalezy wykona¢ tak, aby uderzenie obiektu nastepo-
wato wzdtuz osi ttoczyska amortyzatora.
Odchylenie od osi wigksze niz 5° powoduje nadmierne obcigzenie tozy-

ska, co moze doprowadzi¢ do wyciekdw oleju juz po krétkim okresie pracy.

T——_ [ Ov;
61 ! W
v ~

Dopuszczalna nieosiowos¢ 61<5°

(2 W przypadku obiektu poruszajgcego sie ruchem wahadiowym in-
stalacje nalezy zaprojektowaé tak, aby kierunek przylozenia po-
wierzchni obiektu uderzajacego w chwili zetkniecia sie z tloczy-
skiem amortyzatora byt prostopadly do jego osi wzdtuznej.
Dopuszczalny kat hamowania 62 obiektu poruszajacego sie ruchem wahad-
fowym, od punktu zetknigcia z toczyskiem amortyzatora do korica jego
skoku, nie powinien przekracza¢ 5° (82 < 5°). Warunek ten bedzie spetiony
jesli promien obrotu R nie bedzie mniejszy od warto$ci minimalnego promie-
nia R podanej w tablicy ponizej. Przy eksploatacji amortyzatora w warunkach,
w ktorych kat hamowania przekracza 5° moze dojs¢ do wyciekdw oleju.

Dopuszczalna
nieosiowos$¢ 61<5°
(R/S<0,05)

Warunki instalacji dla uderzenia

przez obiekt w ruchu wahadtowym [mm]
S 62 R
Model (Skok) (Dopuszczalny ket hamowaia) | (Min. promieri obrotu)
RBQCI1604 4 46
RBQC12007 7 80
RBQO2508 8 5° 92
RBQCI3009 8.5 98
RBQC3213 13 149

(3 Jesli uderzajacy obiekt wywotuje drgania, niezbedne jest zastosowa-
nie prowadnicy.
Gdy uderzajacy obiekt wywotuje drgania, i gdy na ttoczysko dziata sita prosto-
padta do jego osi, uderzajgcy obiekt musi by¢ wyposazony w prowadnice za-
bezpieczajaca.

(4) Podczas instalacji nalezy uwzgledni¢ sztywnos$¢ obudowy mocujacej
amortyzator.
W przypadku niedostatecznej sztywnosci obudowy mocujacej, po uderzeniu,
amortyzator wpada w drgania, co prowadzi do zuzycia tozyska i do uszkodzen.
Site oddziatywujaca na obudowe mocujgca mozna wyznaczy¢ z podanego

ponizej wzoru: p
Sita dziatajgca na obudowe mocujacg N - 2 E (energia absorbowana [J)
S (skok [m])

/A Uwaga
(D Maksymalna warto$é energii absorbowanej podawana w parametrach
nie zostanie osiagnieta przy niepetnym skoku ttoczyska amortyzatora.
(2) Powierzchnia styku uderzajacych obiektow, z ktéra styka sie ttoczysko
amortyzatora, musi mie¢ duza sztywnosc¢.
W przypadku zastosowania amortyzatora bez kotpaka, powierzchnia styku
obiektu uderzajgcego jest narazona na duze naciski. Dlatego powierzchnia
styku musi mie¢ duzg sztywno$¢ (twardos¢ min. 35HRC).
(3 Nalezy zwrécié uwage na odbicie uderzajgcego ciata przez sprezyne
powrotng wbudowana w amortyzator.
W przypadku, gdy obiekt uderzajacy napedzany jest przeno$nikiem tasmo-
wym, amortyzator uderzen, po przejeciu energii uderzenia, moze odepchna¢
obiekt przez rozprezajgca sie sprezyne powrotng wbudowang w amortyzator.

] Srodowisko pracy
/\ Ostrzezenie

(D Nie nalezy wystawiaé amortyzatora uderzen na dziatanie oleju maszy-
nowego, wody lub pytu.
Seria RB nie moze by¢ stosowana w otoczeniu, w ktérym wystepuije olej ma-
szynowy lub woda w postaci mgty, lub w ktérym na ttoczysku moze osadzaé sie
pyt. Takie warunki powodujg wadliwe dziatanie.
@ Eie nalezy stosowac amortyzatora uderzen w otoczeniu sprzyjajacym
orozji.

O

Zwréci¢ uwage na rodzaje materiatow zastosowane w amortyzatorze uderzen,
podane w punkcie przedstawiajgcym budowe i wykaz czesci amortyzatora.

(3 Nie nalezy stosowaé amortyzatora uderzen w czystym srodowisku, po-
niewaz moga je skazic.

] Montaz

/\ Ostrzezenie

(D Przed montazem, demontazem lub nastawag skoku nalezy bez-
wzglednie wytaczy¢ zasilanie urzadzenia i odczekaé az urzadze-
nie zatrzyma sie.

A\ Uwaga
(D Nakretki mocujgce nalezy dokreca¢ momentem podanym ponizej:

Model RBQ1604 |RBQ2007 |RBQ2508 | RBQ3009 |RBQA3213
Gwint zew. [mm] M16 M20 M30 M30 M32

Moment dokrecania

(Nm] 14.7 23.5 34.3 78.5 88.3

Jesli moment dokrecajgcy przekracza warto$¢ podang w powyzszej tabeli,
amortyzator uderzer moze ulec uszkodzeniu.

@ Nie mozna dopuscié¢ do zarysowania czesci $lizgowej tloczyska ani
do uszkodzen zewnetrznej, gwintowanej czesci korpusu.
Rysy na ttoczysku moga spowodowa¢ uszkodzenie uszczelnienia, co prowa-
dzi do pojawienia sie przeciekéw oleju i nieprawidtowego dziatania. Uszkodze-
nia gwintu zewnetrznego na korpusie moga uniemozliwi¢ zamocowanie amor-
tyzatora w obudowie lub spowodowa¢ deformacije elementéw wewnetrznych,
co prowadzi do nieprawidtowego dziatania.

(3 Nie nalezy odkrecaé $ruby na spodzie amortyzatora uderzen.
Nie jest to $ruba nastawcza. Poluzowanie tej Sruby powoduje wyciek oleju.

Sruba w dnie (nie odkrecad)
I
H 7

(4 Moment zatrzymania mozna nastawi¢ dzigki zastosowaniu nakretki
ograniczajacej skok
Moment zatrzymania obiektu uderzajgcego mozna nastawi¢ przez obrét na-
kretki ograniczajacej skok amortyzatora (zmienia sie wymiar ,a”). Po ustawie-
niu nakretki ograniczajacej w odpowiednim potozeniu, nalezy zabezpieczy¢ jg
przed zmiang pofozenia przeciwnakretka.

Nakretka ograniczajgca skok

U

Obcigzeriel
e Hi

] Konserwacja

A\ Uwaga

(D Sprawdzaé, czy nakretka zabezpieczajaca nie poluzowata sie.
W przeciwnym razie amortyzator uderzert moze ulec uszkodzeniu.

(2 Nalezy zwracaé uwage na nietypowe odgtosy uderzenia i drgania.
Pojawienie sie nietypowych, nadmiernych odgtoséw uderzenia i drgan, $wiad-
czy o zblizaniu sie korica okresu trwato$ci amortyzatora uderzen.

W takim przypadku amortyzator uderzen nalezy wymienié. Przy dalszym uzyt-
kowaniu niesprawnego amortyzatora moze ulec uszkodzeniu urzgdzenie.

(3 Sprawdzaé stan kotpaka pod katem obecnosci rys i stopnia zuzycia.
W przypadku zastosowania amortyzatora z kotpakiem, najpierw zuzywa sie
kotpak. Aby unikng¢ uszkodzen uderzajgcego obiektu, nalezy regularnie wy-
mienia¢ kofpak.
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