Sitowniki zgodne z ISO/VDMA
dwustronnego dziatania

Seria C95S

032, 040, 050, 063, 080, 6100
Symbol zamdowieniowy

Pl cossh [B]32H100[w

z pier§cieniem
magnetycznym

Sposéb mocowaniae—— |

Ucho podwojne

B | Wykonanie podstawowe
L |tapy

F | Kotnierz z przodu

G | Kotnierz z tytu

C |Ucho

D

T

Jarzmo wahliwe centralne

e Wykonanie ttoczyska

twardo chromowane, standard

ttoczysko obustronne

ttoczysko ze stali nierdzewnej

tloczysko z stali nierdzewnej i kwasoodporne

ostona mieszkowa

o tloka ®

32 32mm

40 40mm W

50 | 50mm

63 | 63mm i

80 | 8omm =

100 100mm i
® Skok [mm)]

Skok standardowy — patrz tablica str. 3/ 4-2

Stosowane czujniki poIoienia - do mocowania ha éciqgach (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia tioka” str. 3/25-1)
/Stosowane CZaniki po%oienia - do montazu w rowku teowym (Uchwyty z rowkami teowymi - patrz rozdziat "Czujniki potozenia ttoka” str.3/4-29)

o snik| Podia . Napigcie pracy Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
q q Przytacze|Wskaznik| Po czs-:nle Model inik . Element
Typ Funkcja specjalna el:zkrtlrey_ stanu | (typ wyjscia) - AC lodel czujnika c()_;j (f) é) Zastosowanie e e
3-przewod. ktad!
2 (odp. NPN) | — | BV - A56 o ° — | scone | —
x2 apel | 12V - A53 ° ° ° O | 032,040
< — |
‘s:-_g - zatopiony 5V,1 2V| 1 00V,2OOV A54 [ ] [ ) [ ] ﬂ_h BT-03
{,‘ﬁ e 2-przewod. |24V|[5V 12V — A67 ° ° — vy | =
=
g 12V | max. 200V A64 ° D — | o) 8
=X | wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) tak — — A59W ([ ] [ ) — — 3
3-przewod.(NPN) F59 [ ) [ ] o uklady 250,063
spzewod prp) 24V |SV12Y) — F5P ° ° O | sealone BT-05
> - f— —
2 o
o o 3-przewod.(NPN) F59W (] [ O Kiad b
£ wskazanie diagnostyczne kabel Sprzewod (PNP) 5v,12v F5PW ° ° o) sosone | @ | ©80,0100
© (2-kolorowe) zatopion tak = BT-06
o Py oprzewod. [24V] 12v | — J5OW ® & 'O ! _|%
X wodoodporny (2-kolorowy) P ' F5BA — [ O K
% Z regulatorem czasowym 3-przewod.(NPN) 5V 12V F5NT - [ O wkiady a
O wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) 4-przewod. F59F o o O scalone
N ettions koloromy) (NPN) - F5LF ° ° o -
o Napigcie pracy Model czujnika Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
Frzyta Zni i 5 . Element
Typ Funkeja specjalna elektry- vv;::;:m g;:l;;r:;l:) be e Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie | ocujacy
czne prostopadie| osiowe ) (L) 2
g 3-przewod. | — | 5V — — Z76 ° ° = |iKadyscalone| —
x 3
%g - zaltggilny - 2-przewod. |24V —— 100V — LA ° ° hd =[] 032040
5% nie praewoc. 5V, 12v | max. 100V = Z80 ° ° — |iadyscane| PLC | BMB4-032
' ° ] o
z Spzewod (NN | Y69A | Y59A iy saone 250,063
2 - 3-przewod.(PNP) Y7PV_ | Y7P bl hd BMB4-050
X () O —
é kabel tak 3 2 prze(\;v(ol\;iF;N) 24V 12v YY7(:\I$:IIVBV :75:3/ : ° 5 przekaznik|
© o f -przewod. — PLC
© wskazanie diagnostyczne | Zatopiony 5V, 12V o |Wady scaone 280,0100
£ (2-kolorowe) 3-przewod. (PNP) Y7PWV | Y7PW [ ° = BAZt-oes
) 2-przewod. 12v BEBVIVETE ° ° -
[$) wodoodporny (2-kolorowy) = Y7BA — ) -
*D

tugos¢ przewodu tgczacego 0.5m----

O: Wykonywane na zamowienie.

- — (przyktad: A53)
-+ L (przyktad: A53L)

- Z (przyktad: A53Z)

N
5
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Seria C95 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Symbol graficzny wg ISO

Sitownik dwustronnego dziatania

Parametry techniczne

Srednica tioka

032 | 040 | 050 | 063 | 080 | o100

Sposob dziatania

dwustronnego dziatania

Czynnik roboczy

sprezone powietrze

Cisnienie kontrolne 1.5MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 1.0MPa
Minimalne ciénienie pracy 0.05MPa

Zakres temperatury otoczenia
i czynnika roboczego

bez czujnikéw potozenia: —10°C do 70°C (bez zamarzania)

z czujnikami potozenia: —10°C do 60°C (bez zamarzania)

Smarowanie

nie jest wymagane (trwale nasmarowany)

Predko$¢ ttoka

50 do 1000mm/s

Tolerancja skoku

do 250:*¢°, 251 do 1000: *}*

Amortyzacja

obustronna, nastawna (pneumatyczna)

Wielko$¢ przytaczy

s | e | a4 | cas | aas | aie

wykonanie podstawowe, tapy, kotnierz z przodu,

Mocowanie kotnierz z tytu, ucho z tytu, ucho podwéjne z tytu,
ucho z przegubem kulowym 90°
Minimalne dtugosci skoku do
montazu czujnikéw potozenia  Skok
Patrz tablice na str.3/ 4-30. o tloka . Skok *
[mm] Skoki standardowe [mm] .
32 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 2560
40 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 2540
50 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 2520
63 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 2510
80 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 2490
100 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 2470
Dostepne sa skoki posrednie.
Elementy mocujace i akcesoria do CP95/C95
(%]
(mm) 32 40 50 63 80 100
tapy < L5032 L5040 L5050 L5063 L5080 L5100
Kotnierz ‘ ¥ F5032 F5040 F5050 F5063 F5080 F5100
Jarzmo wahliwe @ ® | C95.T32-. | C95.T40-. | C95.T50-. | C95.T63-. | C95.T80-. | C95..T100-.
centralne 2
Ucho C5032(F) C5040(F) C5050(F) C5063(F) C5080(F) C5100(F)
CR5032(F)’ CR5040(F)’ CR5050(F)" CR5063(F)T CR5080(F)' CR5100(F)"
Uch dwbi % D5032(F) D5040(F) D5050(F) D5063(F) D5080(F) D5100(F)
Cho podwojne DE5032(F)? DE5040(F)? DE5050(F)2 | DE5063(F)? DE5080(F)? DE5100(F)?
Wspornik % E5032(F) E5040(F) E5050(F) E5063(F) E5080(F) E5100(F)
wahliwy 90° €D ER5032(F)' | ER5040(F)’ ER5050(F)" | ER5063(F)’ ER5080(F)' | ER5100(F)'
Koricowka <9 KJ12DM KJ16DM KJ16DM KJ20DM KJ20DM
2 KJ10D
prosta (@’ J10 12x1,25 16x1,5 16x1,5 20x1,5 20x1,5
Koncéwka < ~ _ . . - -
widefkowa @'}} GKM10-20 GKM12-24 GKM16-32 GKM16-32 GKM20-40 GKM20-40
Koricowka @ JA30-10-125 | JA40-12-125 | JA50-16-150 | JA50-16-150 | JAH50-20-150 | JAH50-20-150
kompensacyjna
Zawér @ ASS2201F-01-06S* | AS2201F-02-06S* | AS2201F-02-08S* | AS3201F-03-08S* | AS3201F-03-10S* | AS4201F-04-10S*
dtawigco-
zwrotny E% AS2301F-01-06S* | AS2301F-02-06S* | AS2301F-02-08S* | AS3301F-03-08S* | AS3301F-03-10S*| AS4301F-04-10S*
Zawér dm_P ASV310F-01-06S* | ASV410F-02-08S* | ASV410F-02-10S* ASV510F-03-10S*| ASV510F-03-10S*| ASV510F-04-12S*
szybkiego spustu =

* przewody o innej $rednicy na zaméwienie
1)...z przegubem kulowym 2)...odpowiednie do wspornika ERS5... 3)...zamontowane na sitowniku na state (patrz symbol zaméwieniowy)

strona 3/4-2

O
2



Seria C95

Dopuszczalna energia kinetyczna

Sita teoretyczna IN]
otioka | o tioczyska Kierunek| POMierzchnia Cisnienie pracy [MPa] 900 — 2100 —
[mm] [mm] ruchu | tioka[mm? | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 05 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0 500 280 |—N
32 12 WYS. 804 161 | 241 | 322 | 402 | 482 | 563 | 643 | 724 | 804 263 \\
COF. 691 138 | 207 | 276 | 346 | 415 | 484 | 553 | 622 | 691 300
a0 16 WYS. 1257 251 | 377 | 503 | 629 | 754 | 880 (1006 |1131|1257 200 050
COF. 1056 211 | 317 | 422 | 528 | 634 | 739 | 845 | 950 | 1056 240
WYS. | 1963 | 393 | 589 | 785 | 982 |1178|1374 (1570|1767 | 1963 1gg 032 | AN
50 20 COF. 1649 330 | 495 | 660 | 825 | 989 | 1154 (1319|1484 | 1649 g \\\ -
63 20 WYS. 3117 623 | 935 |1247 | 1559 | 1870|2182 |2494 | 2805 | 3117 § 50 \ LN
COF. 2803 561 | 841 [1121 |1402 | 1682|1962 |2242 | 2523 | 2803 g 30 AN AR
WYS. 5027 |1005|1508|2011 |2514 |3016 (3519 [4022 | 4524 | 5027 S 20 \T\ SR
80 25 COF. 4536 907 1361|1814 |2268 | 2722|3175 |3629 | 4082 | 4536 g }\ NN
100 30 WYS. 7854 1571|2356 (3142 |3927 | 4712|5498 |6283 | 7068 | 7854 £ 10 S e \\‘
COF. 7147  |1429|2144|2859 |3574 | 4288 | 5003 |5718 |6432 | 7147 8 { Ay
Uwaga) Sita teoretyczna [N]=ci$nienie [MPa] x powierzchnia efektywna ttoka [mm?] . 5 f “\ \\‘
‘ AN
{ \\ \\
Masa kgl | \
o tloka 32 40 50 63 80 100 ! \
Wykonanie podstawowe B| 0.56 0.84 1.39 1.91 3.22 4.24 100 300 500 1000 2000
tapy L 0.16 | 0.20 | 0.38 | 0.46 | 0.89 | 1.09
Masa podstawowa
sitownika (skok = 0) Kotnierz z przodu/z tytu FIG| 0.20 0.23 0.47 0.58 1.30 1.81 Maksymalna predkosé tioka [mm/s]
i elementow Ucho C 0.16 | 0.23 | 037 | 0.60 | 1.07 | 1.73
mocujacych Ucho podwojne D 020 | 032 | 045 | 0.71 | 1.28 | 2.11 Przyktad: Wyznaczy¢ maksymalng mase umie-
Jarzmo wahliwe centraline T| 0.71 1.10 1.73 2.48 4.25 5.95 Zégzyoprljengi::x;;;%c;ﬁgEgg(‘;’;'ka
Masa dodatkowa na 50 mm skoku | Koricowka oczkowa KJ| 0.11 0.16 | 0.26 | 0.27 0.42 0.56 maksymalng 500 mmy/s.
Wyposazenie Koricowka widetkowa GKM| 0.15 | 0.23 | 0.26 | 0.26 | 0.60 | 0.83 sgslc;ﬂ;isgggczzsggiloz glng géo:mgl
Ucho podwojne 0.22 0.37 043 043 0.87 1.27 z linig $rednicy tloka sitownika @63 i od-

Przyktad obliczenia masy: CP95SB40-100
o Masa podstawowa....... 0,84 kg (Wykonanie B @40)
o Masa dodatkowa......... 0,16 kg/skok 50 mm
o Skok sitownika............ 100 mm
Masa sitownika = 0.84+0.16 X 100/50+0.32=1.48kg

o Mocowanie......0,32 (ucho podwojne)

O
:

czytaj odpowiadajgcg temu punktowi
warto$¢ na pionowej osi maksymalnej
przemieszczanej masy.

W tym przypadku maksymalna przemie-
szczana masa obcigzenia wynosi 80 kg.
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Seria C95 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Budowa
®@® ® OB @ @ ® K }5 ;ﬂ @@ @
VLS "- = f T L ]
£ | ») =
f Tha LT 1 il
| 1 ad
—/
® @
Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
(1) |Pokrywa przednia aluminium Pierscien prowadzacy PTFE
(2 |Pokrywa tylna aluminium @5 |Uszczelka ttoka NBR
(3® |Tuleja sitownika aluminium anodowana na twardo Pierscien uszczelniajaco-zgariajacy NBR
(@ |Ttoczysko stal C45 chromowane twardo (2 |Uszczelka tulei sitownika NBR
® |Tiok aluminium chromianowany Uszczelka iglicy zaworu amortyzacji NBR
(® |Tuleja amortyzatora mosigdz Pierscier uszczelniajacy tloka NBR
(7) |Sciag stal cynkowany 20 |Pierscien magnetyczny[
Nakretka Sciagu stal cynkowana
(@ |Nakretka ttoczyska stal cynkowana
Zawor iglicowy do nastawy amortyzacji stal
@) |Tuleja prowadzaca braz ofowiowy
12 |Podktadka zabkowana stal
@3 |Uszczelka amortyzatora poliuretan

Zestaw serwisowy — komplet uszczelek

o ttoka Symbol zamdwieniowy Zawarto$¢
32 CS95-32 Zestaw zawiera
40 CS95-40 nastepujace pozycie
50 CS95-50 z tablicy ,Wykaz cze$ci™:
63 CS95-63 @32 poz. 13 do @
80 CS95-80 240 - @100
100 CS95-100 poz. 02 do
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Wymiary sitownikéw w wykonaniu podstawowym

Seria C95

C95SBo-skok

= PL WA , WB  Amortyzacja
sw L2 EE e na koricach skoku
KK
(=] (=] (=]
;h
B RT A
DIN 439 Li2 L9 OR
BG OE
VD G G
AM WH L8 + skok VA
= ZZ + skok
C95SBo-skok W
PL PL
L2 L2
Sw EE EE SW
KK KK
M /——
-
T
B 2 TH L
= -
£ =
7 N
Li2 — L12
L9
-
DIN 439 BG _DIN 439
VD G G VD
AM WH L8 + skok WH+ AM
H ZY + 2 x skok
o ttoka oB
[mm] AM e11 oD | EE| PL | RT | L12 KK SW| G |BG| L8 |VD|VA|WA|{WB|WH| ZZ | 2zZY |OE|OR| L2 | L9 H
32 22 | 30 | 12 |G1/8| 13 | M6 | 6 |[M10X1.25 10 | 27 | 16 | 94 4 4 4 | 65| 26 | 146|190 | 46 |32.5| 15 4 48
40 24 | 35 | 16 |G1/4| 14 | M6 | 6.5 [M12X 1.25 13 | 27 | 16 | 105| 4 4 4 9 30 | 163|213 | 52 | 38 | 17 4 54
50 32| 40 | 20 |G1/4|{155| M8 | 8 |M16X 15| 16 [31.5| 16 | 106| 6 4 5 [10.5| 37 | 179|244 | 65 |46.5| 24 5 69
63 32 | 45 | 20 |G3/8/16.5| M8 | 8 |[M16X1.5| 16 |31.5| 16 | 121 | 6 4 9 12 | 37 | 194 | 259 | 75 [56.5| 24 | 5 69
80 40 | 45 | 25 |G3/8| 19 |M10| 10 |[M20 X 1.5| 21 38 | 16 | 128| 8 4 |11.5| 14 | 46 (218 |300| 95 | 72 | 30 5 86
100 40 | 55 | 30 |G1/2| 19 |M10| 10 |[M20X 15| 21 | 38 | 16 | 138| 8 4 17 | 15 | 51 | 233|320 | 114 | 89 | 32 5 91

O
2
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Seria 095 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Wymiary sitownikéw z elementami mocujgcymi

XA + skok
tapy L
8 -
i - - ———arfh
\ZP. . -
e T S =~ | eAB
@ T ® = g
iy 3 \El:
— AO
- ]
TR SA + skok |
E1
Jarzmo wahliwe centralne T
’ Z + 1/2 skoku
3 |
=) — ""—‘IE_.
s '|~—
P ——
] VT z L __%I-Fh
= > 1'L F—
(T ™ TL L1
Kotnierz F
Mocowanie kotnierzowe z tytu G
& ]
_____ —
<l - —a&f
T I e R
iy s
= ZF + skok
TF
UF Mocowanie kotnierzowe z przodu F
- [
L_l_._.__.,_
MF
W
Ucho C Ucho podwéjne D
CD _Hg
?f L I Iy
L/
{LF |
cB L MR
EW UB XD + skok
EB
’”[r:‘;k]a E1|R |W |MF|ZF |oFB|CD |EB | L |XD |UB |CB |[EW |[MR|TR |AO |AT |XA [SA |AH |[gAB|L1 | Z | TL [oTD|TM [UW |TF |UF | E2
32 |48 [32[16 [10[130] 7 [10 |65 |12 [142|45 |26 |26 [9.5 |32 [ 10 [4.5 [144[142]382 | 7 [17 |95 [12 [12 |50 [ 49 |64 |79 |50
40 |55 (36|20 |10 [145] 9 [12 |75 [15 [160|52 [28 |28 |12 [36 |11 [4.5 [163]161]36 |10 |22 [106.5 16 [ 16 |63 |58 |72 [90 |55
50 |68 |45 |25 |12 (155 9 [12 |80 |15 [170|60 |32 [32 [12 |45 [12 [5.5 [175]170] 45 [ 10 |22 [122] 16 [16 |75 | 71 |90 [110] 70
63 |80 |50 |25 |12 [170] 9 [16 |90 [20 [190|70 |40 [40 [16 |50 |12 [5.5 [190[185]50 |10 |28 [129.5 20 [ 20 [ 90 | 87 [100[120] 80
80 |100|63 |30 |16 [190]12 [16 [110]20 [210|90 |50 |50 [ 16 |63 |14 [6.5 [215]210]63 |12 |34 [150] 20 |20 [110]110]|126[153[100
100 [120]75 |35 |16 [205]14 |20 [140] 25 [230[110] 60 [60 |20 |75 [ 16 |6.5 [230(220| 71 [14.5] 40 [160] 25 |25 [132]136150[178[120
Ostona mieszkowa
} | otioka | € | f SKoK o Tk SR BT T en T
[mm] |maks 1-50 |51-100 [101-150/151-200[201-300] 1-50 |51-100 101-150151-200[201-300
N 32 [42 | 23 [125]| 25 [375[ 50 | 75 | 75 | 88 [100 [ 113 [ 138
s| 111 40 | 43 [ 23 [125] 25 [375[50 | 75 | 75 | 88 [100 [113 | 138
U 50 |52 | 25 |125]| 25 |37.5| 50 | 75 | 87 | 100 | 112 | 125 | 150
63 | 52 | 25 [12.5]| 25 [37.5| 50 | 75 | 87 | 100 [ 112 [125 | 150
80 |58 | 29 |125| 25 |37.5]| 50 | 75 | 103 |116 | 128 | 141 | 166
100 | 65 | 29 |12.5]| 25 |37.5| 50 | 75 | 103 | 116 | 128 | 141 | 166
13
: h
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Seria C95

Wyposazenie
Ucho C Ucho podwojne D OE2
FL DEt AL UB h14
L2 EW 8% L2 CB H14
i e g @
2 a S 2 = I ZA A4
y = | Y. [ = i o
al LDl 5] ol LN @
O 2 = o] T
E o LG M (K i
P L}
N 2T e | H
~, g 2 o o
L < L e i 25
L1 L1
o tloka
(mm] | JE? [EW [OTGT| FL | L1 | L | L2 |od! |CD |MR | d2 | R1 |OE2| UB | CB
32 |45 | 26 [325| 22 | 5 |12 |55 |30 | 10 |95 | 6.6 | 6.5 | 48 | 45 | 26
40 |51 |28 [38 |25 [ 5 |15 |55 |35 |12 |12 |66 |65 | 56 | 52 | 28
50 |64 |32 (46527 | 5 |15 |65 |40 |12 [12 | 9 |85 | 64 | 60 | 32
63 | 74 |40 [565] 32 | 5 |20 |65 |45 | 16 | 16 | 9 |85 | 75 | 70 | 40
80 |94 |50 |72 |36 | 5 | 20 | 10 |45 | 16 | 16 | 11 | 11 | 95 | 90 | 50
100 (11360 |89 |41 | 5 |25 | 10 | 55 | 20 | 20 | 11 | 12 | 115 [110 | 60
Ucho podwéjne DE (do wspornika z tozyskiem kulowym ER)
“’[rm‘]a CE|B1 |B2 [B3|OTGI T |L1 |L3| It | Iz |FL | H |@d1|@d2|@d3| CN | xD
32 45 | 14 | 34 |33 | 325| 3 |11.5] 41 5 55|22 | 10 | 30 |10.5| 6.6 | 10 |142
40 55 | 16 | 40 | 4.3 38 4 12 | 48 5 55|25 | 10 | 35 | 11 | 6.6 | 12 |160
5 50 65 | 21 | 45 |43 | 465| 4 14 | 54 5 65|27 | 10 | 40 | 15 9 16 [170
63 75| 21 |51 |43 | 565| 4 14 | 60 5 65|32 | 12 | 45 | 15 9 16 | 190
80 95 | 25 | 65 | 4.3 72 4 16 | 75 5 10 | 36 | 16 | 45 | 18 | 11 | 20 |210
100 115| 25 | 75 | 6.3 89 4 16 | 85 5 10 | 41 16 | 55 | 18 | 11 | 20 | 230
; ; o Wspornik wahliwy 90° z fozyskiem kulowym ER
Wspornik wahliwy 90° E )
EM " )
G1 PR _EuL
Wspornik wahliwy DIN 648K
& £ e
m — =
U \ . s
< L
S 3 edE_‘_ .
i [T
Ll 1LLL Lil
I <o}
G2 0S5 o T
G3 K1
K2
o tloka o tloka
fmmy. |92’ [eCK[=SsiFKaIFkaRIFLsHIEGH L1 G28 | EME(EGS - ICATTHET TR [mm] |93 |@CN|0S5 | K1 | K2 | I: |G| G2 |G3] EN | EU|CH |He | ER
32 |11 |10 (6638 [51 [10 [21 [ 7 [18 [26 [31 |32 ]| 8 |10 32 |11 [ 10 |66 |38 | 51 |85 | 21 | 18 | 31 | 14 [105]| 32 | 10 | 15
40 |11 |12 |66 |41 [ 54 [10 [24 [ 9 [22 [28 [ 35 |36 | 10 | 11 40 |11 [ 12 |66 |41 | 54 |85 | 24 | 22 | 35 | 16 | 12 | 36 | 10 | 18
50 |15 |12 | 9 |50 |65 |12 [ 33 |11 |30 |32 | 45 |45 | 12 | 12 50 |15 | 16 | 9 |50 | 65 [10.5| 33 | 30 | 45 | 21 | 15 | 45 | 12 | 20
63 15 |16 | 9 |52 |67 |14 |37 |11 |35 [ 40 |50 | 50 | 12 | 15 63 15116 | 9 |52 | 67 |105| 37 | 35 | 50 | 21 | 15 | 50 | 12 | 23
80 [18 |16 |11 |66 |86 | 18 [ 47 [12.5[40 [50 | 60 |63 | 14 | 15 80 | 18| 20 | 11 |66 | 86 115 47 | 40 | 60 | 25 | 18 | 63 | 14 | 27
100 |18 | 20 | 11 | 76 | 96 | 20 | 55 |13.5] 50 | 60 | 70 | 71 | 15 | 19 00|18 || 2y || 10 || 76 || 83 |[15] &5 | &0 |70 |28 |18 JL 7 ILiB L&
Ucho CR z fozyskiem kulowym
ottoka | A | B | c|D|EN|ER|oF|G |E |L [M|N |P|H|R
[mm] +0.2 max. JS15 H7 -0.1 max. H11 H13 H13 | +0.5 +0.5 +0.5
32 325(105| 22 | 10 14 15 | 30 | 10 | 6.6 | 45 | 105/ 55 | 5 -
40 |38 [12 |25 [ 12| 16 | 18 | 35 |10 |66 |55 |11 55| 5 | - | -
50 46.5| 15 27 | 16 21 20 [ 40 |10 |9 65 |15 |65 | 5 51 19
63 56.5| 15 32 | 16 21 23 |45 |12 |9 75 |15 |65 | 5 - -
80 72 18 36 | 20 25 27 | 45 | 14 | 11 95 |18 | 10 5 - -
100 89 18 41 20 25 30 | 55 | 16 | 11 115]18 | 10 5 = =
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Seria 095 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Wyposazenie

Koncéwka kompensacyjna JA

Stal, cynkowana i chromowana

OF
NI 2L JTHE
N = : = %
L -
B
c E G
P
A
o tloka Obcigzenie
[mm] M A B C |eD | E F G H P U [kN] Masa [g] Kat
32 [M10x1.25[495[195] — [24 [ 5 [ 8 | 8 [17 ] 9 [o05 25 70
40 [M12x125[60 |20 | — [31 | 6 [ 11 [ 11 [22 |13 [0.75] 44 160 £5
50/63 |M16X15(715] 22 | — |41 [75 [ 14 [135] 27 [ 15 [ 1.0 11 300
80/100 |[M20 X 1.5 [101 | 28 | 31 [59.5[11.5| 24 | 16 [ 32 [ 18 | 2.0 18 1080
Koncéwka widetkowa GKM (ISO 8140)
Stal, cynkowana i chromowana L1
o tloka of ,h11
[mm] e b d of | L1 G a
32 |[M10X1.25) 10 |40 | 10 | 52 [ 20 | 20 i d
40 [M12X1.25] 12 [ 48 [ 12 [ 62 | 24 | 24 L
50/63 |[M16X1.5| 16 [ 64 | 16 | 83 [ 32 | 32 c M
80/100 [M20 X 1.5] 20 [ 80 | 20 [105 | 40 | 40 / I\
w| o — —_ @
T -
—_
C
di_H7
L
4 /
St ik
o o o 7]
\ A LN
NI
L3 D
Koncéwka prosta KJ (ISO 8139)
Stal, cynkowana i chromowana .
otoka | 3 g1 | h |d6 | b3 |b1 | L |d7 | a |L3 |Sw
[mm] o Wi -
32 |[M10X1.25) 10 | 43 | 28 [105] 14 | 20 | 19 [13° [ 14 | 17 ~ w A I
40 |M12x1.25[ 12 [ 50 [ 32 |12 [ 16 [ 22 [22 [13° [ 16 | 19
50/63 |[M16X1.5] 16 |64 |42 |15 |21 |28 [ 27 [15° [ 26 | 32
80/100 |[M20X 15[ 20 | 77 | 50 | 18 [ 25 | 33 | 34 [15° | 26 | 32 h

strona 3/4-8
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Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania
z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem

Seria C95K

032, 940, 050, 063, 080, 0100

COSKD

z pierscieniem
magnetycznym

Sposéb mocowaniae—— |

Ucho podwojne

B | Wykonanie podstawowe
L |tapy

F | Kotnierz z przodu

G | Kotnierz z tytu

C |Ucho

D

T

Jarzmo wahliwe centralne

o ttoka @

3
40|
50|
63 |
80 |
100]

Symbol zamowieniowy

32

100

W

32mm

40mm

50mm

63mm

80mm

100mm

» Wykonanie ttoczyska

stal nierdzewna 1.4301 (standard)

w

ttoczysko obustronne

®» Skok [mm]

Skoki standardowe - patrz tablica str. 3/4-10
(maksymalnie 1000 mm)

Stosowane CZaniki po’foienia - do mocowania na éciqgach (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki pofozenia toka” str. 3/25-1)
/Stosowane czujniki potozenia ttoka — do montazu w rowku teowym (Uchwyty z rowkiem teowym - patrz str. 3/4-29).

erreehrear] R ) Napiecie pracy Diugosé kabla przytaczeniowego [m]*
Typ AR e ” eyk?ry- :t :::n (t;,p v?:‘;fser::) be A Model czujnika 05 3 5 Zastosowanie nlf:f:de;éy
czne ) (L) (2)
3-przewod. kiad
2 (oo NPNj | — | BV - A56 ° ° N [
x2 wabel | 12v - A53 ° D ° _ | g | e32040
£2 - zatopiony 5v,12v] 100,200V A54 ° ° ° & | BT-03
3% o | 2przewod. |24V|sv,12v — AG7 ° ° S e I
5 12V | max. 200V A64 ° ° — scalone | &
=X | wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) tak —_ —_ A59W [ ) [ ] _ g
3-przewod.(NPN) F59 [ ) [ ] o uklady 250,063
apzenod )| 24V | SV 12V F5P ° ° O | scare T 08
> - — =
£ 2-przewod. 100V,200V J51 [ [ O _
K} 12V J59 [ [ O
< o
o o 3-przewod.(NPN) F59W [ J [ J ©) Kiad e
£ wskazanie diagnostyczne kabel Sprzewod (PNP) 5V,12v F5PW ° ° o . T 280,2100
s (2-kolorowe) zatopiony| '3 oav| 12y J50W ° e | O § | BTO8
-] —_ J— (3]
_AE¢ wodoodporny (2-kolorowy) 2-przewod. 12 F5BA - [ ] @) E
= z regulatorem czasowym 3-przewod. (NPN) 5V 12V F5NT — [ ] O wady a
6 wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) 4-pI’ZGWOd. ! F59F [ ] [ ) O scalone
N staianeao (ool (NPN) - F5LF ° ° o -
Prayiacze Napiecie pracy Model czujnika Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]* -
q q Wskaznik| Podtaczenie : . lement
Typ Funkcja specjalna elektry- | " Conu | typ v?lyis'cia) bC AC Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie | SRR
czne prostopadte| osiowe ) (L) 2
= kabel tak S-przewod. | — | 8V - - Z76 (4 L —  |udadyscalone| —
c al
= _ _ _ P ) _ .| 932,040
= zatopion 2 d. 100V Z73 [ d przekaznik,
8 PO przewod. 124V Iy av | max. 100V - Z80 ° ° —  |weysare| PO | BMB4-032
. ° ® 9
E- 3-przewod.(NPN) sV, 12v Y69A Y59A kady scaloe 050,063
g - 3-przevod (PNP) Yy | Y7P ° ° ° BMB4-050
£ kabel Zprewod. | | 12V Y69B | Y59B ° ° o _
] : tak | 3-przewod.(NPN) - Y7ZNWV | Y7NW D ° o
2 o di zatopiony P ey scalone| 7-C
; wskazz(agﬁotliéa:g‘r;,t;s)tyczne 3-przewod.(PNP) SV, 12v Y7PWV | Y7PW ° ® O Yy scalone 280,0100
= Y7BWY | Y7ZBW | e ° o BA4-063
N 2-przewod. 12v -
o wodoodporny (2-kolorowy) - Y7BA — [ -
* Dlugo$¢ przewodu taczacego  0.5m-+-+ — (przyktad: A53)
3meeeeeeees L (przyktad: A53L)
Bmeeseeee Z (przyktad: A53Z)

O: Wykonywane na zamowienie.

O
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Seria C95K Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania -
ttoczysko zabezpieczone przed obrotem

Parametry techniczne

Srednica tloka 032 | o040 | o050 | 063 | 080 | o100
Sposoéb dziatania dwustronnego dziatania
Czynnik roboczy sprezone powietrze
Ci$nienie kontrolne 1.5MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 1.0MPa
Minimalne ci$nienie pracy 0.05MPa
Zakres temperatury otoczenia bez czujnikéw potozenia: —10°C do 70°C (bez zamarzania)
i czynnika roboczego z czujnikami potozenia: —10°C do 60°C (bez zamarzania)
Smarowanie nie jest wymagane (trwale nasmarowany)
Predkos¢ tloka 50 do 1000mm/s
Tolerancja skoku do 250: *30 251 do 1000:*¢4
Symbol graficzny wg ISO Amortyzacja obustronna, nastawna (pneumatyczna)(1)
Sitownik dwustronnego dziatania Wielkos¢ przytaczy Gis | G4 | G4 | Gag | Gas | GiR
z ttoczyskiem zabezpieczonym
przed obrotem Mocowanie wykonanie podsta}\fvowe, tapy, ko+r’1ilerz z pr_zody, kotnierz z tylu,o
ucho, ucho podwojne, ucho podwoéjne z fozyskiem kulowym 90
032, 040 +0.5°
Tolerancja obrotu ttoczyska 050, 063 +0.5°
280, 6100 +0.3°
032 0.25 280 0.79
I[:’)\‘orE]uszczalny moment obrotowy 240 0.45 2100 0.93
050, 063 0.64 - -

Uwaga 1)Energia kinetyczna absorbowana przez uktad amortyzaciji jest taka sama jak w wykonaniu podstawowym
ze standardowym ttoczyskiem — patrz wykres na str. 3/3-3.

Minimalne dtugosci skoku Skok -
do montazu czujnikow e Skoki standardowe [mm] Sk
Patrz tablica ,Minimalne dlugosci skoku 32 | 25,50, 80,100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 1000
do montazu czujnikéw potozenia” — str. 3/3-30.
40 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 1000
sll—a teoretyczna 50 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
Sita teoretyczna przy wysuwaniu toczyska jest taka 63 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
sama jak dla sitownikow w wykonaniu podstawowym 80 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
g’ig’; ff:gl';:z:; 2}'23;30';)5“ Hoozyska nalezy 100 | 25,50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
obliczyé wg podanego wzoru, biorac wielko$¢ * Dostgpne sg skoki posrednie
powierzchni tloka z zamieszczonej ponizej tablicy.
ot (G ol | S Masa i
= "°°zy;k7"‘5['“’“ L = “°°Z:;Z"'" L 5 tioka [mm] 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100
20 1082 80 4568 Wykonanie podstawowe B| 0.56 | 0.84 | 1.39 1.91 3.22 4.24
tapy L 0.16 0.20 0.38 0.46 0.89 1.09
50 1651 100 7223 Kotnierz F/G 0.20 0.23 0.47 0.58 1.30 1.81
Sita teoretyczna [N] = Masa podstawowa oG 016 | 023 | 037 | 060 | 1.07 | 1.73

= ci$nienie [MPa] x powierzchnia ttoka [mm?]
Ucho podwéjne D 0.20 | 0.32 | 0.45 0.71 1.28 2.1

Jarzmo wahliwe centralne T|  0.71 1.10 1.73 2.48 4.25 5.95
Masa dodatkowa na 50 mm skoku | Wszystkie elementy mocujace| 0.11 0.16 | 0.26 | 0.27 | 0.42 0.56
Koricowka oczkowa KJ| 0.15 | 0.23 | 0.26 | 0.26 | 0.60 | 0.83
Korcowka widetkowa GKM (ze sworzniem) | 0.22 0.37 0.43 0.43 0.87 1.27

Przyktad obliczenia masy: C95KDB40-100
o Masa podstawowa...0,84 (wykonanie podstawowe B) ® Mocowanie......0,32 (ucho podwdjne)
e Skok sitownika......... 100 mm
e Masa dodatkowa.....0,16/50 mm skoku
Masa sitownika = 0.84+0.16 X 100/50+0.32=1.48kg

Wyposazenie

strona 3/4-10
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Seria C95K

Budowa
@@ ® DODBDODOBGODMB @ ® @
" 18 \ / / J T - . \[
T =] (= H
HH M O &
A = AA ) :
L\ AN o
® @
Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
(1 | Pokrywa przednia aluminium Pierscien prowadzacy PTFE
(2 |Pokrywa tylna aluminium @5 |Uszczelka ttoka NBR
(3) |Tuleja sitownika aluminium anodowana na twardo Pierscien uszczelniajco-zgamiajacy NBR
(@) |Ttoczysko stal nierdzewna 14301 (@7 |Uszczelka tulei sitownika NBR
® |Tiok aluminium Uszczelka iglicy zaworu amortyzacii NBR
(® |Tuleja amortyzatora mosigdz Pierécien uszczelniajacy tokttoczysko NBR
(7 |Sciag stal cynkowany i chromianowany 20 |Pierscien magnetyczny
Nakretka sciggu stal cynkowana i chromianowana
(9 |Nakretka ttoczyska stal cynkowana i chromianowana
Pierscien zabezpieczajacy stal
() |Tuleja prowadzaca braz otowiowy
12 |lglica zaworu amortyzacji stal niklowana
13 |Uszczelka amortyzatora poliuretan

Zestaw serwisowy — komplet uszczelek

o ttoka Symbol zaméwieniowy Zawarto$é
32 CK95-32
40 CK95-40 Zestaw ;awiera _
50 CK95-50 nastepujace pozycje

CK95-63 z tablicy ,Wykaz czesci™:

63 @32 poz. 13 do @2
80 CK95-80 40— 0100 poz. @ do
100 CK95-100

O
:
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Seria C95K Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania -
ttoczysko zabezpieczone przed obrotem

Wymiary sitownikéw w wykonaniu podstawowym

C95KBg-skok

PL
PL WA \ WB  Amortyzacja
L2 Fr EE na koricach skoku
KK SWi1 -
-
— %
2 k%
— A
DIN 439 L9 E/
DIN 439, L OR
BG OE
VD G G
AM | WH L8 + skok VA
i ZZ + skok
C95KBo-skok W
PL PL
L2 L2
EE EE
KK SW1 KK
g -
3l g ;' I
h.‘
) \
SW =
Lo
T
DIN 439 / BG DIN 439
VD G G VD
AM WH L8 + skok WH+ AM
. ZY +2 x skok
[mm]
o tioka oB H
mm] | AM | e1q | oD | EE | PL | RT KK |SW1/SW| G |BG| L8 |VD|VA |WA|WB|WH| ZzZ|zY |OE|OR| L2 | L9
32 22 [ 30 | 12 |G1/8] 13 | M6 [M10X1.25[122] 10 | 27 | 16 | 94 | 4 | 4 | 4 | 65| 26 |146|190| 46 [325| 15 | 4 | 48
40 24 | 35 | 16 [G1/4] 14 | M6 [M12X1.25/142] 13 | 27 [ 16 [105] 4 | 4 | 4 | 9 [ 30 [163|213| 52 | 38 | 17| 4 | 54
50 32 | 40 | 20 [G1/4|155] M8 [M16X1.5| 19 | 16 [31.5] 16 [106| 6 | 4 | 5 |10.5] 37 [ 179|244 65 [465| 24 | 5 | 69
63 32 | 45| 20 |G3/8|16.5| M8 | M16 X 1.5 19 | 16 |31.5| 16 | 121 | 6 4 9 12 | 37 | 194 | 259 | 75 |56.5| 24 5 69
80 40 | 45 | 25 |G3/8] 19 [M10|M20X 1.5 23 | 21 | 38 | 16 [128] 8 | 4 |115] 14 | 46 [218|300| 95 | 72 | 30 | 5 | 86
100 | 40 | 55 | 30 [G1/2] 19 [M10[M20X 15| 27 | 21 | 38 | 16 [138] 8 | 4 | 17 [ 15 | 51 |233[320] 114| 89 [ 32 | 5 | o1
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Sitowniki zgodne z ISO/VDMA standardowe
dwustronnego dziatania o zmniejszonym tarciu

Seria C95Q)

032, 940, 950, 963, 980, 100

Symbol zamowieniowy

co5aD [B[[321H100[ R H CA

z pierscieniem
magnetycznym

Spos6éb mocowaniae—— |

B_| Wykonanie podstawowe __otloka e ® Kierunek zmniejszonego tarcia

L Lapy. 32| 32mm CA | przy ciénieniu doprowadzonym do przytacza w pokrywie tylnej sitownika

F Ko’m!erz Z przodu (40| 40mm CB | przy cinieniu doprowadzonym do przytacza w pokrywie przedniej sitownika
G | Kotierz z tylu 50 | 50mm

C |Ucho 63| 63mm

D | Ucho podwdjne 80| somm » Wykonanie ttoczyska

T |Jarzmo wahliwe centralne 100 100mm — | twardo chromowane (standard)

R | ttoczysko ze stali nierdzewnej
T | tloczysko nierdzewne i kwasoodporne

e Skok [mm]

Skok standardowy- patrz tablica str. 3/4-14
skok maksymalny 1000 mm

Stosowane czujniki potozenia - do mocowania na $ciggach (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki polozenia tioka” str. 3/25-1)
/Stosowane czujniki potozenia ttoka — do montazu w rowku teowym (Uchwyty z rowkiem teowym - patrz str. 3/4-29).

Przvt <7l e ) Napiecie pracy Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
. . rzytacze|Wskaznik| Podtgczenie i . Element
Typ Funkcja specjalna elektry- | stanu | (typ wyjscia) be AC Model czujnika 05 3 5 Zastosowanie mocujacy
czne Q] (L) 2
3-przewod. ktad
2 (odp.NPN) | — | 5V - AS6 ° ° = | soalore
x2 kabel | 12v — A53 ° ° ° _ | 9| o820
%g - zatopiony 5V,12V| 100V,200V A54 [ J [ J (] o BT-03
GE e 2-przewod. |24V|5V,12V — A67 ) ° — wady | E
g 12V max. 200V A64 () o — scalone %
=X |wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) tak —_ —_ A59W [ o J— — g
3-przewod.(NPN) F59 o 0 O uklady 250.063
Sprewod PNP)| 24V (V1Y) — F5P ° ° O | soaone T o8
= —
- - 100V,200V J51 [ () O
S 2-przewod. : -
3 P 12V J59 e | e | O
= o
o o 3-przewod.(NPN) F59W [ ] [ ] @) g ]
£ wskazanie diagnostyczne kabel o [orewos(php) 5V,12v F5PW ° ° o sodloe g 280,2100
o (2-kolorowe) zatopion tal e BT-06
S Po 2-przewod. |24V| 12V - J5OW ° Ld o _ 5
X wodoodporny (2-kolorowy) s ' F5BA — [ O E
g. Z regulatorem czasowym 3-przewod.(NPN) 5V 12V F5NT — [ ] O wiacy s
LN> wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) 4-przewod ! F59F [ ) [ ] O scalone
N etetioneso. (o xolorowy) (NPN) — F5LF ° ° o -
b Napiecie pracy Model czujnika Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
Typ Funkcja specjalna ele'k;ry- ";:::L"" g;:*‘:;]z:;':) . AC Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie :E‘::?;:y
czne prostopadie| osiowe ) (L) 2
3 3-przewod. | — | 5V — — [ L] - Ktady scal —
= kabel | tak [ Z76 et s 032,040
3 B zatopiony 2-przewod. |24V |—— 100v - Z73 o ° 4 - i )
°© nie 5V, 12V | max. 100V — Z80 ° ° Wadyscdone| PLC | BMB4-032
> 3-przewod.(NPN) v 1ay Y69A | Y59A ° ° 0
g - Tpzewod PNP) | Y7ZPV | Y7P ° ° o Hedysare B’Z’:fgfgg’o
{3 kabel 2-przewod. say| 12V Y69B Y59B ° [ o - !
$ : tak | 3-przewod.(NPN) — Y7NWV | YZNW o [ O
o ie di zatopiony a v, 12V ecy scalone| -C
T e Fpzewod PP | YZPWV | Y7PW | e D S 080,0100
= 2-orzewod Y7BWV | Y7ZBW | e ° o _ BA4-063
13 wodoodporny (2-kolorowy) P ' 12v — Y7BA — [ -
* Dlugo$¢ przewodu tgczacego  0.5m-+- — (przyktad: A53)
3m- - L (przyktad: A53L)
5myeeeeees Z (przyktad: A53Z)

O: Wykonywane na zamowienie.
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Seria 0950 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA standardowe o zmniejszonym tarciu

Parametry techniczne

Srednica tioka [mm] 3 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Sposobb dziatania dwustronnego dziatania
Kierunek zmniejszonego tarcia jeden kierunek
Czynnik roboczy sprezone powietrze
Ciénienie kontrolne 1.05MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 0.7MPa
Minimalne ci$nienie pracy 0.01MPa
Zakres temperatury otoczenia bez czujnikéw potozenia: —10°C do 70°C (bez zamarzania)
i czynnika roboczego z czujnikami potozenia: —10°C do 60°C (bez zamarzania)
Smarowanie nie jest wymagane (trwale nasmarowany)
Amortyzacja brak
Wielkos¢ przytaczy G | G% | 6% | 6% | 6% | a%
Mocowanie wykonanie podstaV\{c_)we,_tapy, ko+nier_z z przodu, ko+nigrz z tytu, ucho
proste, ucho podwéjne, jarzmo wahliwe centralne, fozysko kulowe
Skok
ﬂ[r::?:]a Skok standardowy [mm] s:;cl)(ks*
sngx:}l?z:/v%r:::r::«!gggzﬁgnia 32 |25,50,80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 1000
40 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500 1000
50 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
{ { 63 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
80 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
100 25, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 320, 400, 500, 600 1000
* Dostepne sg skoki posrednie.
Wytyczne doboru kierunku zmniejszonego tarcia  Przykfad zastosowania
(D Przy zastosowaniu sitownika jako stabilizatora docisku, ci$nienie doprowadza sig Sitownik o zmniejszonym tarciu wspotpracujacy ze stabilizatorem cinienia (np. seria IR)

tylko do jednego z przytaczy pneumatycznych, jak to przedstawiono w przyktadach
zastosowania, podczas gdy pozostate przytacze pozostaje otwarte do atmosfery. ®
W przypadku doprowadzenia ci$nienia do przytacza w pokrywie przedniej sitownika:
- kierunek o zmniejszonym tarciu CB
(zmniejszone tarcie w kierunku cofania ttoczyska - przyktad (D)
W przypadku doprowadzenia cisnienia do przytacza na pokrywie tylnej sitownika:
- kierunek o zmniejszonym tarciu CA
(zmniejszone tarcie w kierunku wysuwania ttoczyska - przyktad (2))
Jesli thoczysko przesuwa si¢ pod dziataniem sity zewnetrznej, to w obu przypadkach
pracy zmniejszone tarcie wystepuje zarébwno w kierunku cofania,
jak i wysuwania ttoczyska.
(2 Jesli cisnienie doprowadzone zostanie do obu przytgczy pneumatycznych
réwnoczesnie, nalezy zwréci¢ uwage na informacje podane w punkcie 1
oraz przestrzegac¢ zaleceri podanych ponizej.
W przypadku wyzszego ciénienia po stronie pokrywy przedniej sitownika
- nalezy stosowac sitownik o kierunku zmniejszonego tarcia CB.
W przypadku wyzszego ci$nienia po stronie pokrywy tylnej sitownika
- nalezy stosowa¢ sitownik o kierunku zmniejszonego tarcia CA. Wymiary, masa, wyposazenie - patrz C95S

@

Szpula nawojowa

Rolka
napedowa

Stabilizator ci$nienia

4
Stabilizator ci$nienia

(przesuwajacy sie przedmiot)

7
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Budowa

18D ®

A
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©
@

4)14)(6)(1

Seria C95Q

I

Wykaz czesci

Poz. Nazwa Materiat Uwagi

( | Pokrywa przednia aluminium

@ | Pokrywa tylna aluminium

(3 | Tuleja sitownika aluminium anodowana na twardo

@ | Ttoczysko stal C45 chromowane twardo

® | Tiok aluminium chromianowana

® | Tuleja prowadzaca braz otowiowy

@ | Iglica zaworu amortyzacji stal niklowana

(® | Pierscien zabezpieczajacy stal 240 do 100

@ | Sciag stal chromianowana

@ | Nakretka $ciagu stal niklowana

@) | Pierscien prowadzacy PCFE

@ | Nakretka ttoczyska stal niklowana

@ | O-ring podpierajacy NBR

9 | Pier§cier uszczelniajaco-zgamiajacy NBR

@9 | Uszczelka ttoka NBR

(@6 | Uszczelkaiglicy zaworu amortyzacji NBR

@ | Uszczelka tulei sitownika NBR

(® | Pierécien uszczelniajacy tiok/tioczysko NBR

Zestaw serwisowy — komplet uszczelek
o ttoka [mm] Symbol zamoéwieniowy Zawarto$¢
32 CQ95-32
40 CQ95-40 . .
Zestaw zawiera nastepujace

50 CQ95-50 pozycje z tablicy ,Wykaz czesci”:
63 CQ95-63 poz. @3, @, ® i @.
80 CQ95-80
100 CQ95-100

N
5
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Sitowniki zgodne z ISO/VDMA
dwustronnego dziatania z ustawnikiem pozycyjnym

Seria C95P

050, 063, 080, 0100

§ymbol zaméwieniow¥

co5PD [B][50100

z pierscieniem

magnetycznym
Sposéb mocowaniae—— |
B | Wykonanie podstawowe otloka e
L |tapy 50 | 50mm
G | Kotnierz z tytu 63 63mm
C | Ucho 80 | 80mm
D_|Ucho podwojne 100] 100mm ¢ Skok [mm]

Skok standardowy- patrz tablica Parametry techniczne” str. 3/4-17
Skok maksymalny 300 mm

Stosowane CZaniki po{oienia - do mocowania na éciqgach (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia tloka” str. 3/25-1)
/Stosowane czujniki potozenia ttoka — do montazu w rowku teowym (Uchwyty z rowkiem teowym - patrz str. 3/4-29).

- veotintt!| . Napiecie pracy Dlugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
n n Przytgcze|Wskaznil odigczenie ini . Element
Typ Funkcja specjalna elekiry- | stanu | (typ wyjécia) bC AC Model czujnika 05 3 5 Zastosowanie e
czne ) (L) (2)
3-przewod. ktad)
2 (odp NP | — | BV - A56 ° ° — | | =
28 wavel |2 12V — A53 ° ° ° _ |9
£L - zatopiony 5v,12v| 100V,200V A54 ° ° ° T
Gf‘g nie 2-przewod. | 24V|5V 12V — A67 [ [ ) - wady | &
5 12V | max. 200V A64 D D — | ware ] £ | 950,063
=X | wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) tak — — A59W [ ] [ ] —_ — g_ BT-05
3-przewod.(NPN) F59 [ ] [ ] ©) uktady
Sprewod (PNP)| 24V V12V — F5P ° ° O | scaone
> - — —
£ 2-przewod. 100V,200V J51 () [ O _
o 12V J59 [ J [ O
§ .. Sprowcd (WP [ o F59W ° ° O | vty | 2 | 080.0100
£ wskazanie diagnostyczne kabel 3-przewod.(PNP) ’ F5PW ° ° O scalone ’i-“ BT-06
z (2-kolorowe) zatopiony| 12 oy J59W e [ e [ O kS
| - J— «©
X wodoodporny (2-kolorowy) 2-przewod. 1av F5BA — [ O K
g- Z regulatorem czasowym 3-przewod.(NPN) 5V 12V F5NT — ® O ukiady =
(N) wslfe?zénie.d\agnostyczne (2-kélor?we) 4-przew0 d. ’ F59F [ ) [ ] O scalone
N ustaianeed (o-xoloromy) (NPN) - F5LF ° ° o) -
A Napiecie pracy Model czujnika Dlugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
. . plegid] kaznik| Podtaczenie : i et
Typ Funkeja specjalna elekiry- vv;;\aa;:ll\ (o v?lyjs'cia) bC oG Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie mocujacy
czne prostopadie| osiowe ) (L) (2)
= B abel . 3-przewod. | — | 5V - — 276 [ o —  |ukadyscalone| —
c 5 al
ES _ _ ° _ ,
g g - zatopiony - 2-przewod. |24V 100V A ° ° — E,Teckazmk’
5 nie 5V, 12V | max. 100V — Z80 L4 d uklady scalone 050,063
z 3-przewod.(NPN), sV, 12y Y69A Y59A o o © i oy scane BMB4-050
g - 3-przewod.(PNP) ' Y7PV Y7P o o ©
S abel 2-przewod. oay |12V Y69B Y598 o o o - )
x o) o
K] o zalopiony tak | 3-przewod.(NPN) - Y7NWV | Y7NW [d ° wiady scatone| PC ©80,0100
2| e sozewod PN |0 "2 Y7PWV | v7PW | e 0 S BA4-063
c
E ] Y7BWV | Y7BW ° ° © _
S wodoodporny (2-kolorowy) Z-przewod. 12v = Y7BA — o -
* Dtugos$¢ przewodu tagczagcego  0.5m--++ — (przyktad: A53)
3m- L (przyktad: A53L)
Bmeseeeees Z (przyktad: A537)

O: Wykonywane na zamowienie.
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Seria C95P

Parametry techniczne

Zastosowanie

Ustawnik pozycyjny IP200 stuzy do pozycjonowania toka sitownika za pomocg sprezonego
powietrza. Ustawiona w ten sposéb pozycja tioka osiggana jest z duzg powtarzalnoscia.
Diugos¢ skoku ttoka jest proporcjonalna do wartosci pneumatycznego sygnatu sterujgcego
(0,02-0,1 MPa). Wplyw sit zewnetrznych na pofozenie ttoka jest zredukowany do minimum
przez specjalny uktad sterowania oraz przez zintegrowana funkcje powrotu tioka do nastawionej
pozyciji. Ustawnik pozycyjny IP200 osiaga doskonate wyniki przy zdalnym wzglednie
standardowym sterowaniu klapami, urzadzeniami pomiarowymi lub dozujgcymi, pompami,
przektadniami itp.

Informacje techniczne:

- na strumien powietrza wyptywajacy z komory kaskady sterujgcej do atmosfery dziafa
bezposrednio ptytka przystony. Kazda zmiana sygnatu sterujgcego powoduje zmiang
pofozenia przystony, wymuszajac ruch ttoczyska stownika.

- fatwa i prosta nastawa z zewnatrz punkiu poczatkowego i zakresu pracy.

- sprezyna powrotna jest zabezpieczona przed przypadkowym dotknigciem.

- sitownik pozycjonujgcy spetnia wymagania norm ISO i CETOP.

- mozliwos¢ montazu czujnikbw potozenia bez zadnych zmian wymiarowych.

Parametry techniczne

Czynnik roboczy sprezone powietrze, stopien filtracji 5um
Cisnienie zasilania ,SUP” [MPa] 0.3~0.7
Ciénienie sterowania ,SIG” [MPa] 0.02 ~0.1
Temperatura czynnika roboczego [°C] +5 do +60
Liniowo$¢ <2%"

Histereza <1%”
Powtarzalnoéé <1%"

Czuto$¢ <1%*

Wielko$¢ przytaczy G1/4

Przytacze manometru G1/8

Czuto$¢ cisnienia pierwotnego 0.5% przy 0.5MPa
Strumien objetosci [¢min (ANR)] 250 przy 0.5MPa
Zuzycie wtasne powietrza [¢/min (ANR)] < 18 przy 0.5MPa
Srednica tloka [mm] 50 do 100

Skok sitownika [mm] 50 do 300

Skoki standardowe [mm] 50/100/150/200/250/300
Maksymalny skok [mm] 300

*btad w % odniesiony do wartosci petnego zakresu skoku roboczego.

Symbole zaméwieniowe elementéw mocujacych i wyposazenia Masa elementéw mocujacych [kg]

O tioka 50 63 80 100
Nazwa 250 063 280 2100 L 0.38 0.46 0.89 1.09
L L5050 L5063 L5080 L5100 G 0.47 0.58 1.30 1.81
G G5050 G5063 G5080 G5100 c 0.37 0.60 1.07 1.73
c C5050(F) | C5063(F) | C5080(F) C5100(F) D 0.45 0.71 1.28 2.1
D D5050(F) | D5063(F) | D5080(F) D5100(F) E 0.42 0.52 0.94 1.40
DE DE5050(F) | DE5063(F) | DE5080(F) DE5100(F)
Masa sitownika
ER ER5050(F)| ER5063(F) | ER5080(F) ER5100(F) Masa [kg]
E E5050(F) | E5063(F) | E5080(F) E5100(F) :']‘i’g';)%'g- 9 50 63 80 100
GKM GKM16_32 | GKM16_32 | GKM20_40 GKM20_40 stawowe| B 2.27 2.79 4.11 5.13
KJ KJ16D KJ16D KJ20D KJ20D Masa dodatkowa| g 5o 033 048 062
JA JA50-16-150|JAB0-16-150 |JAH50-20-150|  JAH50-20-150 na skok 50 mm

U 1) Do jed townik o3 owic 21 Przyktad: CP95PDB50-200

waga 0 jednego sitownika nalezy zamoéwié 2 tapy. ) .

Uwaga 2) Elementy mocujgce kazdorazowo dostarczane sg z nastepujgcym Sitownik @50 mm, skok 200 mm
wyposazeniem: tapa; kotnierz; ucho: $ruby mocujace; ucho podwojne Element mocujacy L (Lapy)
(D,DE): sworzen, pierécienie sprezyste i Sruby mocujace. Masa = 2,72 kg + (0,31 kg x 200/50) = 3,96 kg

Uwaga 3) GKM jest zgodna z normg ISO 8140

Uwaga 4) KJ jest zgodna z normg ISO 8139

Uwaga 5) Nakretka ttoczyska w standardzie

Wymiary elementéw mocujacych i wyposazenia — patrz — C95S.

O
2
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Seria CQ5P Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania z ustawnikiem pozycyjnym

Wymiary

Charakterystyka sterowania

100

75

50

Skok [%]

25

0.02 0.04 0.06 0.08 0.1

Cisnienie sygnatu sterujacego [MPa]

135 + skok

45 21

Wejscie Rc 1/4

00

1

Zasilanie Rc 1/4

.40

T T
et W 1 )
l—‘ Y =% ~ % H
8lgly] =] ~_€z$:_“_—_____i__@_ - 4 —
I e — ] N\ /
VA +R
VD G G +E T
AM WH ¢ 8 + skok
ZZ + skok
[mm]
%) AM OB @D +E G KK | 8 +R T VA vD | WH 7
50 32 40 20 65 31.5 M16 x 1.5 106 46.5| 53 4 6 37 179
63 32 45 20 75 31.5 M16 x 1.5 121 56.5 54 4 6 37 194
80 40 45 25 95 38 M20 x 1.5 128 72 54 4 8 46 218
100| 40 55 30 114 38 M20 x 1.5 138 89 26 4 8 51 233
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Sitowniki zgodne z ISO/VDMA
dwustronnego dziatania z blokada ttoczyska

Seria C95N

032, 940, 050, 063, 080, 0100

z pierscieniem

§ymbol zaméwieniowz

32

100

W

magnetycznym
Sposob mocowaniae———— |
B | Wykonanie podstawowe o ttoka @
L |tapy 32| 32mm
F | Kotnierz z przodu 40 40mm
G | Kotnierz z tytu 50 50mm
C |Ucho 63 63mm
D |Ucho podwojne 80 80mm
T |Jarzmo wahliwe centralne 100| 100mm

e Wykonanie ttoczyska

twardo chromowane (standard)

w

ttoczysko obustronne

¢ Skok [mm]

Skok standardowy- patrz tablica Parametry techniczne” str. 3/4-20
Skok maksymalny 1000 mm

Stosowane CZaniki poioienia - do mocowania na éciqgach (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia toka” str. 3/25-1)
/Stosowane czujniki potozenia ttoka — do montazu w rowku teowym (Uchwyty z rowkiem teowym - patrz str. 3/4-29).

. ettt e . Napiecie pracy Diugos¢ kabla przytaczeniowego [m]*
q q Pr Wskaznil odigczenie ini . El t
Typ Funkcja specjalna elt-:,k?ry- Genn |@peeaE Model czujnika 0.5 3 5 Zastosowanie m:::.enc
czne be AC O |l o | @ ey
3-przewod. ktad!
2 (odp. NPN} | — | 8V - AS6 g (] — | Seaore | —
<2 apel | 12v - A53 o ° ° _ | o | e32040
g.g - zatopiony 5V,12V| 100V,200V A54 [ [ [ o BT-03
8% o | 2przowod. |2avlsv,rav]  — A67 ° ° — | ey | E
5 12V | max. 200V A64 ° D — | scaone | 2
=X | wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) tak — — A59W [ ] [ ] — — s
3-przewod.(NPN) F59 ® ® O uklady 250,063
pzewod PNP)| 24V SV 12V — F5p ° ° O | scare o
> - J— —
c (&}
° o 3-przewod.(NPN) F59wW [ d [ d O Kiad ]
£ wskazanie diagnostyczne kabel 3przewod (PNP) 5v,12v F5PW ° ° 0o sotione o 80,5100
(2-kolorowe) ; tak : 2 g
o zatopiony J59W ° ° 0O = BT-06
o 2-przewod. |24V| 12V - — g
X wodoodporny (2-kolorowy) F5BA — [ ©) [
%‘ z regulatorem czasowym 3-przewod.(NPN) 5V A2V F5NT — @ O wkiady =4
('3 wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) 4-przewod ! F59F [ [ O scalone
N eveitianeos Gokolorouy) (NPN) - F5LF ° ° o -
Prayk casnikl Podt ) Napiecie pracy Model czujnika Diugosé kabla przytaczeniowego [m]* Element
Typ Funkcja specjalna elektry- | oxaznik) fodiaczenie Doprowadzenie kabla 0.5 3 5 Zastosowanie :
czne stanu | (typ wyjscia) G Ll prostopadte| osiowe ) (L) 2) moeulacy
x g 3-przewod. | — 5V — — Z76 [ ] ) - uklady scalone|  —
%"*‘E - zalt(:r?iilny - 2-przewod. |24V —— 100V = AR hd he hd e
S g nie ' 5V, 12V | max. 100V = Z80 ° ° —  |ityscaore]PLC | BMB4-032
> . ® ° O
z 3-przewod.(NPN) 5V, 12V Y69A Y59A ukdady scalone 250,063
g _ Sprzenod (PNP) YIPV | Y7 | e | e | © BMB4-050
g Kabel 2-przewod. SWIREY Y69B Y59B [J L o -
% , tak [ 3-przewod.(NPN - Y7ZNWV ° ° ©
§ wskazanie diagnostyczne | Zatopiony 2_%32 5 EPNP; 5V, 12V Y7PWV z;::‘\:vv Py ° o Kady calne P 280,0100
= (2-kolorowe) - ’
[ -
§ 2-przewod. 12v B B ° ° ° - BA4-063
[ wodoodporny (2-kolorowy) = Y7BA — ° _
* Dtugo$¢ przewodu tagczagcego  0.5m--++ — (przyktad: A53)
3m-----++ L (przyktad: A53L)
Smeseeeees Z (przyktad: A537)

O: Wykonywane na zamowienie.

O
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Seria C95N sitowniki zgodne z ISO/VDMA z blokada tloczyska

Parametry techniczne

o ttoka [mm]

32, 40, 50, 63, 80, 100

Czynnik roboczy sprezone powietrze A
Cisnienie kontrolne 1.5MPa - e j
- -
Maksymalne cisnienie prac 1.0MPa L . -
y pracy HLs o * o

Minimalne ci$nienie pracy

0.08MPa e ! T :a; -

Predkos¢ ttoka 50 do 1000 mm/s Uwaga)

Zakres temperatury otoczenia | bez czujnikow potozenia: —10°C do 70°C (bez zamarzania)

i czynnika roboczego z czujnikami potozenia: —10°C do 60°C (bez zamarzania)

Amortyzacja obustronna, nastawna (pneumatyczna) Symbol graficzny
Tolerancja skoku do 250:*§, 251 do 10007 j* Sitownik z blokadg ttoczyska

Mocowanie

l

wykonanie standardowe, tapy, kotnierz z przodu,
kotnierz z tytu, ucho, ucho podwojne

Maks. dtugosé skoku [mm]

1000

Uwaga) Istniejg ograniczenia obcigzenia uzaleznione od predkosci ttoka w chwili blokowania, potozenia i ci$nienia pracy.

Dane techniczne blokady

Funkcja blokady blokowanie sprezyng (blokada przy odpowietrzeniu)
Cisnienie odblokowania > 0.25MPa
Cisnienie blokowania = 0.20MPa
Maks. ci$nienie pracy 1.0MPa
Kierunek blokowania oba kierunki
Skok
o ttoka [mm] Skoki standardowe [mm] Skok maks.

32 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500

40 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500

50 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500,600 1000

63 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500,600

80 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500,600,700,800

100 25,50,75,100,125,150,175,200,250,300,350,400,450,500,600,700,800

Dokfadnos$¢ zatrzymywania

[mm]
Predkos¢ ttoka [mm/s]
System blokady
100 300 500 1000
Blokowanie sprezyng +0.3 +0.6 +1.0 +2.0
Warunki: Potozenie pracy — poziome, zasilanie ci$nieniem P=0,5 MPa,
przemieszczana masa - najwyzsza dopuszczalna,
zawor elektromagnetyczny do blokowania zainstalowany na przytaczu blokujacym.
Podano najwyzszg warto$¢ odchylenia od pozycji zatrzymania ze 100 pomiarow.
Sita trzymania przy blokadzie sprezyng (maks. obcigzenie statyczne)
o ttoka [mm] 32 40 50 63 80 100
Sita trzymania [N] 552 882 1370 2160 3430 5390
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Seria C95N
Masa sitownikow ze standardowym ttoczyskiem
[kg]
o tloka [mm] 32 40 50 63 80 100
Masa podstawowa Wykonanie podstawowe B 1.40 2.15 3.53 5.18 8.99 12.72
P Jarzmo wahliwe 1.55 2.41 3.87 5.57 10.02 14.41
Masa dodatkowa na 50 mm skoku | Wszystkie elementy mocujace 0.11 0.16 0.26 0.27 0.42 0.56

Reczne odblokowanie ttoczyska
W przypadku zaniku zasilania sprezonym powietrzem,
mozna odblokowac ttoczysko za pomocg dostepnego narzedzia.
Odporny na uszkodzenie mechanizm ponownie zablokuje

ttoczysko w chwili zwolnienia recznego sterowania.

IFWIT

-

Masa elementow mocujacych

(Przyktad) CP95NDB32-100 (Standard, @32, skok 100)

- Masa podstawowa........ 1,40 (wykonanie podstawowe, @32)
- Masa dodatkowa... 0,11/50 mm skoku

« Skok sitownika....... ...100 mm

1,40 + 0,11 x 100/50 = 3,02 kg

(kal
%) 32 40 50 63 80 100
L 0.16 |0.20 |0.38 |0.46 0.89 1.09
F 020 |0.23 |0.47 |0.58 1.30 1.81
© 0.16 |0.23 |0.37 |0.60 1.07 1.73
D 020 [0.32 0.45 0.71 1.28 2.11

—
0
il

—

Zasada dziatania

Kulki stalowe

Sprezyna hamulca

Koszyczek

Obsada klocka hamulcowego

Pierscien klinowy

Odpowietrzanie

/Kocek hamulcowy
] } ]

Przyktad obliczenia masy:
Sitownik @40 mm, skok 100 mm, element mocujacy D

Masa =

Zasilanie sprezonym powietrzem

0.84 kg + (0.16 kg x

Al

il
A SECEoNSR

L

wytacznika
blokady /
Ttok hamulca

Zablokowane

' [
EbSEezSXeR:

Odblokowane

O

100

—£5) +0.32kg =148 kg

Blokowanie sprezyng (blokada przy odpowietrzeniu)

Sita sprezyny, dziatajgca na pierscien klinowy, jest
wzmachiana przez efekt klina i przenoszona na
wszystkie kulki stalowe rozmieszczone w formie dwdch
pierscieni.

Kulki dziatajg na obsade klocka hamulcowego i hamulec,
naciskajac z duzg sitg na ttoczysko, blokuje je.
Odblokowanie nastepuje, gdy przytacze odblokowania
zasilone zostanie sprezonym powietrzem. Ttok hamulca
i pierscien klinowy poruszajg sie w prawo, w kierunku
przeciwnym do oddziatywania sity sprezyny, az koszyczek
uderzy w obszar korpusu A. Sita hamowania zostaje
zwolniona, jak tylko koszyczek zsunie stalowe kulki

z pierscienia klinowego.
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Seria CO95N sitowniki zgodne z 1ISO/VDMA z blokada tioczyska

Budowa

33 @9(1304 3

N
i

5y L

g

)

N

B\
9

Szczeﬁ

o100 Q80

2

{

vy vl

(5444
Bmsa”

@63 050 @40

032

Szczeg6t B % ) Szczeg6t C %%

TR Wi
AN

e

i

z obustronnym ttoczyskiem

Bl

gl t
I

b

L]

@80, 9100 280, 3100
Wykaz czesci Wykaz czesci
Poz. Nazwa Materiat Uwagi Poz. Nazwa Materiat Uwagi
(D | Pokrywa przednia aluminium @9 | Iglica zaworu amortyzacii stal niklowana
@ Pokrywa tylna aluminium Pierscien prowadzacy PTFE
@ Ostona aluminium @ Sciqg A stal chromianowany, tylko @80, 3100
@ Tuleja sitownika aluminium anodowana na twardo @ Sciag B stal chromianowany, tylko @80, @100
® Ttoczysko stal chromowane twardo 33 | Wktadka filtracyjna
® |Tiok aluminium chromianowany Nakretka $ciagu stal niklowana
@ Pierscien klinowy stal obrabiany cieplnie @ Nakretka ttoczyska stal niklowana
Koszyczek specjalne tworzywo sztuczne Sruba z gniazdem szesciokatnym stal niklowana, tylko @32, @63
@ Prowadnica ttoka stal cynkowana i chromianowana @ Podktadka sprezysta stal niklowana, tylko @32, @63
Obsada klocka hamulcowego stal obrabiana cieplnie PierScien sprezysty stal
@40 Uszczelka ttoka NBR
@50 aluminium anodowany na twardo Uszczelka tulei sitownika NBR
@D | Tiok odbl okowujacy 63 Pierécien uszczelniajaco-zgarniajacy A NBR
@32 @ Uszczelka amortyzatora PUR
280 stal i ch?g::i?avr\wlz\r:vaa na Uszczelka iglicy NBR
2100 Pierscien uszczelniajacy tulei amortyzatora NBR
Tuleja $lizgowa tloka odblokowujacego| stal + speciaine tworzywo sztuczne| tylko @32, @80, @100 Pierécien uszczeln. thoka odblokowujacego NBR
Krzywka odblokowujaca stal chromianowana na blyszczaco Pierscien uszczelniajaco-zgarniajacy B NBR
Podktadka stal cynkowana na czamo i chromianowana @) | Uszczelka tioka odblokowujacego NBR
Sprezyna wstepnego naprezenia koszyczka stal cynkowana i chromianowana Pierécien uszczelniajacy prowadnicy tioka NBR
Sprezyna hamulca stal cynkowana i chromianowana Uszczelka watka krzywki odblokowujacej NBR
Klamra A stal nierdzewna @ Podktadka dystansowa CR
Klamra B stal nierdzewna
Kulka stalowa A stal
Kulka stalowa B stal

Pierscien zebaty

stal nierdzewna

Amortyzator poliuretan

Pierscien osadczy watka krzywki stal

Pierscien osadczy pierscienia klinowego stal

Klocek hamulcowy specjalny materiat cierny

Sciag stal chromianowany

Tuleja prowadzaca

braz otowiowy

SISHSISISINISISISIEISISE (I

Tuleja amortyzatora

mosigdz
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Wymiary

Wykonanie podstawowe (B)

Seria C95N

GA
OE, BP PL
B — Przytacze korka
DB, GD GC z filtrem Re1/8
OR SW ———EE
SW, ——————EE
KK
> N\ \ 53
AN [ < I <
% : I A = =
oo | i @
o|9Q ] _ = o AN ol Q@
ﬁ i@i ] = -
N
T i
(\ /) BG| ="\ A
) C
VD E]J’ |
9
AV H, VB.\ _ 4RT 4xRT BG
Q hal| F GF
AM | WH BN G
H I8+ skok VA
ZZ + skok )
[mm]
o toka @Be
[mm AM 11 oB, | BG | BN | BP | @D | EE | oE |oE, F G |[GA|GC |GD | GE| GF | GL | GL;| H H;
32 22 | 30 46 16 | 97 |G1/8| 12 |G1/8| 46 | 54 | 13 | 27 | 83 |455| 13 |88.5| 18.3| 75| 12 | 48 6
40 24 | 35 52 16 | 104 |G1/8| 16 |G1/4| 52 | 63 13 | 27 | 91 |52.5[16.5 |96.5| 19.5| 10 12 | 54 8
50 32 | 40 65 16 [120.5|G1/4| 20 |G1/4| 65 | 75 14 |31.5[104.5/58.5| 19 [111.2| 22.4| 11.5| 15 | 69 1
63 32 | 45 75 16 [134.5/G1/4| 20 |G3/8| 75 | 90 14 [31.5[119.5| 68 | 23 [123.5/ 20.7| 17.5| 12 | 69 11
80 40 | 45 95 16 | 169 |G1/4| 25 |G3/8| 95 | 102 | 20 | 38 | 150 | 81 33 157 | 26 | 22 18 | 86 13
100 40 | 55 | 114 16 | 189 |G1/4| 30 |G1/2| 114 [116 | 20 | 38 |170 | 96 |37.5 177 | 26 | 25 | 20 | 91 16
o tloka
[mm] KK lg | 1s [ I, |PL|Q |oR |RT [SW|SW,| T VA |VB | VD | WA| WB|WH | zZ
32 M10x 1.25| 164 4 6 13 | 37 |325| M6 | 10 17 | 34 | 6.5 4 13 4 4 6.5 | 26 | 216
40 M12x 1.25| 182 4 65| 14 |415| 38 | M6 | 13 19 |39.5| 8 4 (16,5 | 4 4 9 30 | 240
50 M16x 1.5 | 195 5 8 |15.5|47.5|465| M8 | 16 | 24 | 47 9 4 20 6 5 | 10.5| 37 | 268
63 M16x 1.5 | 224 5 8 |16.5| 55 |56.5| M8 | 16 | 24 |[55.,5| 8.5 4 23 6 9 12 | 37 | 297
80 M20 x 1.5 | 259 5 10 | 19 | 61 72 |(M10 | 21 30 |61.5(|105| 4 33 8 11.5| 14 | 46 | 349
100 M20 x 1.5 | 289 5 10 | 19 | 68 | 89 |[M10| 21 30 |69.5|105| 4 [375| 8 17 15 | 51 | 384

N
5
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Seria C95N Sitowniki zgodne z ISO/VDMA z blokadg ttoczyska

Wymiary

Sitownik z obustronnym ttoczyskiem (wykonanie W)

Przytagcze korka

CEs BP GA z filtrem Rc1/8
0B GD__ GC FL
OR SWSW sw
1
\ EE ——EE
KK‘\ i L /»KK
Y \ / =T =
ﬁ% w g@Qq T D S . g T Taf@
O 98 1 3 ~7 y Ng 1 SIS
q %é% O I = N © @ g/ » I
L A@U BG| g 7
j— 4xBT W) VA
v i VD VB 4 x RT BG
Q Ll
|| E GE GF
AM »W BN G |2 |12 AM
H 15+ skok H + skok
ZY + 2 x skok
[mm]
o ttoka OBe
[mm] AM 11 oB, | BG | BN | BP | @D | EE | oE |oF, F G |GA|GC |GD | GE| GF| GL | GLy| H H,
32 22 | 30 | 46 | 16 | 97 |G1/8| 12 |G1/8| 46 | 54 | 13 | 27 | 83 [455| 13 [|88.5|18.3| 75| 12 | 48 6
40 24 | 35 | 52 | 16 | 104 |G1/8| 16 |G1/4| 52 | 63 | 13 | 27 | 91 |52.5[16.5 |96.5| 19.5| 10 | 12 | 54 8
50 32 | 40 | 65 | 16 [120.5|G1/4| 20 |G1/4| 65 | 75 | 14 |31.5[104.5/58.5| 19 [111.2| 22.4| 115| 15 | 69 | 11
63 32 | 45 | 75 | 16 |134.5|G1/4| 20 |G3/8| 75 | 90 | 14 |31.5[119.5| 68 | 23 [123.5/ 20.7| 17.5| 12 | 69 | 11
80 40 | 45 | 95 | 16 [ 169 |G1/4| 25 |G3/8| 95 [102| 20 | 38 |150 | 81 | 33 |157 | 26 | 22 | 18 | 86 | 13
100 40 | 55 | 114 | 16 | 189 |G1/4| 30 |G1/2|114 |116 | 20 | 38 [170 | 96 [37.5 |177 | 26 | 25 | 20 | 91 16
o ttoka | |
[mm] KK 2 s [lg |l |PL| Q |OR |RT |SW |SW,| T VA |VB | VD | WA| WB | WH | zY
32 |M10x1.25| 15 |164 | 4 | 6 | 13 | 37 |325/ M6 | 10 | 17 |34 |65 | 4 |13 | 4 4 | 65| 26 | 260
40 |M12x1.25| 17 | 182 | 4 |65 | 14 |415| 38 | M6 | 13 | 19 [395| 8 4 |165| 4 4 9 | 30 | 290
50 M16x15| 24 |195 | 5 | 8 |155|47.5|465| M8 | 16 | 24 | 47 | 9 4 |20 | 6 5 |10.5| 37 | 333
63 M16x15| 24 |224 | 5 | 8 |16.5| 55 |56.5| M8 | 16 | 24 [555|85 | 4 |23 | 6 9 | 12| 37 | 362
80 M20x15| 30 [259 | 5 |10 | 19 | 61 72 (M10| 21 30 |61.5[105| 4 33 8 |[11.5| 14 | 46 | 431
100 [M20x1.5[ 32 [289 | 5 [10 | 19 | 68 | 89 [M10| 21 | 30 [69.5[10.5] 4 [375| 8 17 [ 15 | 51 | 471
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Wymiary sitownikéw z elementami mocujgcymi

Seria C95N

XA + skok
1 .
— — o — L]
> H
: [
T n— 4
<) z — 2AB
A T
| R SA + skok ]AU
E1
Z +1/2 x skok
o
i
e
: s -
3 i | i —. 1
@ -1 {35 Jarzmo wahliwe i '{j-}
7 centralne 1.
TL ™ |TL
— == |
H EE TN
Kotnierz z tytu I T
- — S
-
. J o
TF MF
UE ZF + skok
' L A
—————y—— " 1
Kotnierz z przodu _— @'— E 9B
& L — =
-
W M=
Ucho podwdjne
= eco'?
) — 0
j
= —_—— — —— —
| s | L
o ] XD + skok :
£5
[mm]
otioka | @ @CcD @TD
[mm] AB AH | AD | AT [CBy Ho E1 | E2 | EB |[EW,|@FB| L LY | MF | MR R | SA €9 TF | TL | T™
32 7 32 10 4 26 | 10 | 48 | 56 | 65 | 26 7 12 | 59 | 10 |95 | 38 | 212] 12 | 72 12 50
40 9 36 11 4 28 | 12 | 55 | 65 | 75 | 28 g 15 [67.5| 10 | 12 | 46 | 238| 16 | 83 | 16 | 63
50 9 45 12 5 32 | 12 | 68 | 77 | 80 | 32 9 15 [825| 12 |12 | 52 | 259 | 16 | 100| 16 | 75
63 9 50 12 5 40 | 16 | 80 | 92 | 90 | 40 9 |20 |95 |12 |16 | 62 | 288| 20 | 115| 20 | 90
80 12 | 63 14 6 50 | 16 [ 100 | 100 {110 | 50 | 12 | 20 (114 | 16 | 16 63 | 341| 20 | 126 | 20 | 110
100 14 | 71 16 6 60 | 20 | 120 | 120|140 | 60 | 14 | 25 |129 | 16 |20 | 75 | 371| 25 | 150 | 25 | 132
1) +0.03/+0.1  2)-0.2/-0.6
o ttoka
[mm] TR |UB | UF | UW | W | XA | XD | Z | ZF | I
32 32 | 45 87 49 16 | 214 | 212 | 165|200 | 18
40 36 | 52 | 101 58 | 20 | 240 | 237 |183.5( 222 | 22
50 45 |60 | 120 | 71 25 | 264 | 259 | 211|244 | 24
63 50 | 70 | 135 | 87 | 25 | 293 | 293 |232.5( 273 | 28
80 63 | 90 | 153 | 110 | 30 | 346 | 341 | 281 | 321 | 34
100 75 | 110 | 178 | 136 | 35 | 381 | 381 | 311 | 356
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Seria C95N

Sitowniki zgodne z ISO/VDMA z blokada ttoczyska

Szczegoétowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu
Przed uruchomieniem nalezy doktadnie przeczytaé¢ wytyczne bezpieczenstwa.

Pneumatyczny ukfad sterowania \

|

Pneumatyczny ukiad sterowania \

Cewka C

/\ Ostrzezenie

. Podstawowe uktady sterowania
1. [Pozycja pracy pozioma]

strona 3/4-26

do przodu
W NA ]
[ZaN X -
(Cewka A|Cewka B Cewka C| Dziatanie
doyu | O %o ZAL] ZAt [ Wyt |do przodu
@_ ~-. ] | wpotoze- WYL]WY+ | WYt | zablokowanie roni;S.
ad V\’EEJ Eg‘wsy’r?]d ZAL|WYE] WYL odblokowanie] Bl ’
-arogowy 0do
normalnie g;vécriﬂeniem ZAL| ZAL WYL |do przodu 0.5s
zamkniety ZAL|WYL] ZAt |do tytu
Cewka A Cewka C || CewkaB WYL WYL WYL |zablokowany min.
mzﬂ@w LR ZAL Wve Wyt odbiotonan | < 05s
< |ZALWYL| ZAt |do tyu o
2. [Pozycja pracy pionowa]
Obcigzenie w kierunku Obcigzenie w kierunku
wysuwania ttoczyska cofania ttoczyska
%@ £ %
AT &)
] oA
X
53 M
X %
CewkaB Cewka A Cewka A Cewka C|| CewkaB
s i K

A

A\ Uwaga

. 3-polozeniowy zawor elektromagnetyczny w potozeniu srod-
kowym pod cisnieniem i zawoér redukcyjny z zaworem zwrot-
nym mozna zastgpi¢ dwoma zaworami 3-drogowymi normal-
nie otwartymi i zaworem redukcyjnym z odpowietrzeniem.

A

Strona sitownika Strona sitownika

oSl
| W9 o [ T [

A L

[Przykiad]

1. [Pozycja pracy pozioma]

3-drogowy
normalnie otwarty
Cewka C

B

'}

<

Zawoér redukeyjny
z odpowietrzeniem

Cewka A|
3-drogowy
normalnie zamknigty

™

A Uwaga

2. [Potozenie pracy pionowe]

[Obciqienie w kierunku

Obcigzenie w kierunku
wysuwania ttoczyska

cofania ttoczyska

]

N/

Ak
N

2
N

N

X

=
=

Cewka A Cewka B

AL

Cewka A

A

|

Reczne odblokowanie \

1.

3.

2

SVC.

A Uwaga

Krzywka odblokowujgca w sitownikach serii CP95N przeznaczona
jest wylacznie do uzytku jako awaryjny mechanizm odblokowujagcy
tloczysko.

W przypadku awarii zwigzanej z odcigciem cisnienia zasilania, pozwala
ona rozwigza¢ powstaty problem, umozliwiajgc wycofanie sita, za jej
pomoca, tloka odblokowujgcego, w celu zwolnienia blokady tloczyska.
Nalezy zwroci¢ uwage, ze opory przesuwu ttoczyska sg w tym przypadku
wyzsze niz przy odblokowaniu za pomocg sprezonego powietrza.

W przypadku instalacji sitownika w urzagdzeniach lub maszynach
gdy konieczne jest utrzymanie przez diuzszy czas stanu odblo-
kowanego, nalezy do przytacza odblokowujacego doprowadzié¢
sprezone powietrze o ci$nieniu min. 0,25 MPa.

Nie nalezy przekreca¢ krzywki odblokowujgcej (strzatki <e—
na szczycie krzywki odblokowujgcej) poza pozycje FREE. Przy
za dalekim jej przekreceniu istnieje ryzyko uszkodzenia krzywki.

L, ]
[P
N

[Npan=an:

Tiok odblokowujacy

Krzywka odblokowujaca

Zablokowane Odblokowane recznie

[Zasada dziatania]

Przy obrocie krzywki odblokowujgcej w lewo za pomocg narzedzia,
np. klucza nastawnego, ttok odblokowujgcy zostaje wycofany,

a blokada zwolniona.

Poniewaz po zwolnieniu krzywka wraca do pozycji wyj$ciowe;j

i ponownie blokuje sitownik, nalezy jg utrzymywac¢ w pozycji
odblokowanej, tak dtugo, jak to jest konieczne.



Wytyczne do doboru modelu

/A Uwaga

Predkos¢ obcigzenia nalezy ustawi€ tak, aby obcigzenie przemieszczato
sie w catym zakresie przesuniecia z predkoscig nie przekraczajaca pred-
kosci dopuszczalnej dla zastosowanej wielkosci sitownika oraz aby czas
przebycia przez obcigzenie catej drogi przesunigcia nie byt krétszy od

czasu przyjetego do obliczen.

Jezeli skok sitownika jest inny niz droga przemieszczenia obcigzenia

(patrz przyktad - uktad podwojenia przesuniecia i predkosci)
do obliczen przy doborze modelu sitownika nalezy przyja¢ droge
przemieszczenia obcigzenia zamiast skoku sitownika.

Przyktad

tv

V] w

Skok sitownika
Droga przemieszczenia
obcigzenia

Seria C95N

| Krok1 | Wyznaczyé maks. predkosé obciazenia: V

» O
3
'
5

@ %
T s
= ot
8 [przyk+a&\ \\I‘l\\\\
S %,,( N
8 20 SN~
s 1 \'\ =
g I
S |
2 0s |
(] . T
£ 04 ™~ ™
o U ~
S 03 | ™~
g 0.2 I ™
o ¥ |
N
| ~
01 v
100 200 300 400 500 1000

Predko$¢ maksymalna: V [mm/s]

| Krok 2 | Wyznaczyé $rednice ttoka sitownika

|  Warunek obcigzenia | [Cisnienie pracy|

Przyktad doboru

* Przemieszczana masa: m = 50 kg
» Droga przemieszczenia: skok = 500 mm
+ Czas przemieszczania: t = 2s

» Warunki obcigzenia: pionowo do dotu = obcigzenie w kierunku wysuwania tloczyska

- Ci$nienie pracy: P = 0,4 MPa

Krok 1:  Z wykresu 1 odczyta¢ maksymalng predkosé
przemieszczania obcigzenia,
. Maks. predkos¢ V: ok. 350 mm/s

Krok 2: W oparciu o warunek obcigzenia i ci$nienia pracy nalezy
wybra¢ wykres 6 i wyznaczyé na nim punkt przeciecia
maksymalnej predkosci V = 350 mm/s (z kroku 1)

i przemieszczanej masy m = 50 kg
.. @63 — nalezy wybra¢ sitownik C95NDB63 lub model
o wigkszej Srednicy ttoka.

prostym do ttoczyska
(= utrzymywany przez prowadnice)

eaoapa > wyiros 2
m |

| Hcdoamre - wykress
[ oaommrs > wyiros

Obciagzenie w kierunku wysuwania ttoczyska
Obcigzenie w kierunku cofania tfoczyska

oaoamrs > wyiaes
[ oqodiipa | Wyires

m
od 0.5MPa Wykres 7
F

| . Kierunek obciazenia pod katem
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Seria C95N Sitowniki zgodne z ISO/VDMA z blokadg ttoczyska

Wykresy do doboru sitownika

Wykres 2 03MPasP<04MPa | Wykres 5 0,3 MPa <P <0,4 MPa
1000 | 1000
500[ 500
2009100 ! 400
300 ggo 1 300
200 1 200
263 ; 2100
5 100—050 ' | 5 100=—080
X, | =,
—040 ! 963
E sor— | E soF—=
§ 40 @32 ! § 40 @50
30 ‘ 30
5 20 e po—240 I~
c \ \ ' c \ \ \
] ; < Q932
8 N DN | B - N
N 10 PN o0
o o
uE) 5 : g 5
N i N
£ 4 S 4
3 N 3 N
2 ! 2
1 | 1
100 200 300 400 500 1000 | ! 100 200 300 400 500 1000
Predkos¢ maksymalna: V [mm/s] 1 Predko$¢ maksymalna: V [mm/s]
Wykres 3 04MPa<P<05MPa | Wykres 6 0,4 MPa <P < 0,5 MPa
1000 } 1000
—0100 l
500 ! 500
100 280 | 400
300 1 300
263 i
200 : 200*Q100
| @50 : 280
5 100—040 3 2100—g63
= — 032 '
£ 50 g so—050 \
o 40 ! o 40 40
é 30 bl so—2 N T
; 032
o 20 Ny N g 20 N
C 1
g LY 1 N [przyktad] \\\ \\
S 10 ! N 10
0 . @
8 =
§ s 1 8 s
N4 Ll g 4
e 3 N 8 ™
2 2
1 !
100 200 300 400 500 1000 | ! 100 200 300 400 500 1000
Predko$¢ maksymalna: V [mm/s] 3 Predko$¢ maksymalna: V [mm/s]
Wykres 4 osMPa<p @ Wykres 7 0,5MPa <P
1000:@10& : 1000
T es N
I 3 ! -
300 263 ! 3009100
200950 } 200080 \
240 l 063
T 100—435 ' | = 100
R ="} T
€ I e
< 50 v 5 oso—
g 40 LB 40 240
A R
E 30 ! I 30 932 \ N
g 20 P @ 20
] NL YN c NG N
g \ Q : g \\\ N
» 10 : N 10
2 b8
£ Vg
g 5 |8 5
o 4 ! i 4
& N 3 N
2 | 2
1 1
100 200 300 400 500 1000 | 100 200 300 400 500 1000
Predkos¢ maksymalna: V [mm/s] 3 Predkos$¢ maksymalna: V [mm/s]
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Seria C95

Czujniki potozenia ttoka

Czujniki potozenia do montazu bezposredniego mogg by¢ mocowane na sciggach.

Czujnik potozenia do bezposredniego montazu
Czujnik kontaktronowy:  Czujnik elektroniczny:

D-Z7 D-Y5
D-z8 D-Y6é
D-Y7

Uchwyt czujnika potozenia

Czujniki potozenia do bezposredniego montazu mozna teraz zamocowa¢ na $ciggach
za pomoca specjalnych uchwytow z rowkiem teowym.

Mniejsze wymiary Latwiejsza obstuga
Montaz i ustawienie czujnika potozenia
mozna wykonac¢ z jednej strony

Zmniejszone wystawanie o : o
.. . . Czujnik potozenia do montazu| Czujnik potozenia do
CZU]nlka pOl’ Ozenia na $ciagach (konwencjonalny)| - bezposredniego montazu
Dostep z dwoéch Dostep z jednej
Czujnik potozenia Czujnik potozenia stronep stronep . l
do montazu do bezposredni y
posredniego
na $ciggach montazu
(konwencjonalny) Wkretak
Wkretak zegarmistrzowski
kizyzowy Cbb ~—
N Klucz
’ szesciokatny
’ 7 (szerokosé
3 klucza 2,5 mm)
Modele uchwytu czujnika potozenia
o tloka [mm] Uchwyt czujnika potozenia Wyposazenie Przeznaczenie
.
" 32,40 BMB4-032 Czujnik kontaktronowy
] D-Z7
] -
23 > Wkret D-Z80
50, 63 BMB4-050 (M4 x 6L) . )
2 sot Czujnik elektroniczny
szt. D-Y5
D-Y6
80, 100 BA4-063 D-Y7
Stosowane czujniki potozenia — do mocowania w rowku teowym
Model czujnika potozenia . . ) Napiecie pracy |Dlugost przewodu przylaczeniowego [m]
Doprowadzenie kabla Typ sF:';!(:Il:a ell::arlft{'*quz:e WZ"(:::"‘ Podiaczenie . . 0.5 3 5 Zastosowanie
prostopadte| osiowe pec) y (typ wyjScia) =) (L) 2)
— 276 Caujnik Kabel tak 3-przewod. | — 5V — ° ° — | uklady scalone —
— 273 — abe 12V [ 100V [ e ° ° - rzekaznik
kontaktronow topi 2 d. P ?
— Z80 y 2atoplony nie przewod. | 24V 5v,12v| 100V [ ° — | uklady scalone | PLC
Y69A Y59A 3-przewod.(NPN), 5V [ [ o
Y7PV Y7P — Sprzewod (PNP) 12V ° ° 5 uktady scalone
Y;?\ls\)llvav Jfri\?v Caujnik ki i kabel tak 32prrz)ervzv:trzﬁl(’jN) 24V 152\\// : : 2 — przekaznik
elektroniczn wskazanie | zatopiony d ! - )
Y7PWV | Y7PW Y diagnostyczne 3przewod. (PNP) 12V ° ° o | Uklady scalone | pC
Y7BWV Y7BW (2-kolorowe) 2 orzowod 1oV ° ° o
— | vBA it e - e - -
s+ Diugo$¢ przewodu taczgcego: 0.5m ... — (przyktad) Y69B = Elektroniczne czujniki potozenia oznaczone " ()" sg produkowane na zaméwienie.
3m.... L Y69BL
5m.... Z Y69BZ
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Seria 095 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Czujniki potozenia ttoka

Mocowanie czujnika potozenia ttoka

ok. Hs

$T7A
I =8 5o
$1 el Dl |
2 WW 5 o J
- F—r —lo o
== | ——]
B
Pozycja zamocowania i wymiary czujnikéw potozenia [mm]  Zakres pracy czujnikéw potozenia [mm]
o tioka Wszystkie modele | D-Z7/Z8, D-Y5/Y7 (W)| D-Y6, D-Y7 (W) V D-Y7BA & tioka DZ7 |DYSY7T W) | py7ga
[mm] A B Hs Ht Hs Ht Hs Ht [mm] D-Z8 |D-Y6/Y7 (W)V
32 14 1.5 255 23 26.5 23 30 23 32 7.5 55 3.5
40 25 1.5 29.5 26 30 26 34 26 40 8.5 5.5 3.5
50 26.5 2 33.5 31 34.5 31 38 31 50 7.5 7 3.5
63 31.5 2 39 36 40 36 43 36 63 9.5 7.5 4
80 31.5 6 475 45 48.5 45 52 45 80 9.5 6.5 4.5
100 31.5 6 55.5 53.5 56.5 53.5 60 53.5 100 10.5 5.5 5
Uwaga) Podane warto$ci sg jedynie warto$ciami normatyw-
nymi z uwzglednieniem histerezy i nie moga by¢ gwaranto-
wane (mozliwe odchylenia do 30%). W zaleznosci od warun-
kéw pracy moga wystapi¢ znaczne réznice.
Minimalne skoki przy czujnikach potozenia mocowanych na sciggach [mm]
Typ Model czujnika llos¢. jargfﬁ "th’h'}?‘,%‘;,‘#?ggn’t’gfﬁym Jarzmo wahliwe centralne
peiezhlt czuinkOW 535 do 063 | 080, 5100 232 240 250 263 280 2100
%’ A5, A6 2,1 15 20 60 60 80 105 110 115
£5 2 15 20 60 70 85 110 115 120
=E | ASOW
= 1 15 25 60 70 85 110 115 120
[
2 27,280 2,1 15 15 80 85 90 90 95 100
F5(W),
- J5, J59W, 2,1 15 25 90 95 95 110 115 120
g F5BAL, F59F
§ F5NTL 2,1 15 25 100 105 105 120 125 130
2
[0
°© Y59, Y7P, 2,1 15 15 80 85 90 90 95 100
x Y7W
£
3
8 Y69, Y7PV, 2,1 10 10 60 65 65 70 75 85
Y7WV
Y7BAL 2,1 20 20 85 90 90 100 105 110
Mocowanie i przesuwanie czujnika potoZenia
L
Uwaga!
Do dokrecania wkreta mocujacego czujnik potozenia nalezy Whkretak zegarmistrzowski
stosowaé wkretak zegarmistrzowski o srednicy chwytu ] o
ok. 5 do 6 mm. Wkret nalezy dokrecié z momentem 0,05 Wkret z gniazdem szesciokgtnym
do 0,1 Nm. Z reguty, od punktu w ktérym podczas wkrecania M4 x 6 \
zaczyna by¢é wyczuwany opér, nalezy wkret dokrecié

jeszcze o 90°. Wkrety z gniazdem szesciokatnym

(M4 x 0.7) nalezy dokreca¢ momentem 1 do 1,2 Nm.

1. Uchwyt czujnika potozenia nalezy umieéci¢ na $ciggu sitownika
i ustali¢ jego pozycje wkretami mocujgcymi w potozeniu wykry-
wania tak, aby dolna strona uchwytu Scisle przylegata do tulei
sitownika (stosowac klucz szesciokatny).

2. Czujnik potozenia wiozy¢ w rowek teowy na uchwycie czujnika
i ustawi¢ w przyblizonej pozycji zamocowania.

3. Po sprawdzeniu pozycji odczytu nalezy zabezpieczy¢ czujnik
potozenia przez dokrecenie dotgczonego do czujnika wkretu
mocujgcego.

4. Aby przesung¢ czujnik w celu zmiany pozycji odczytu, nalezy
postepowac tak, jak opisano w kroku 2.

Uwaga) W celu odpowiedniego zabezpieczenia czujnika

potozenia, nalezy mocowac go tak, aby co najmniej 15 mm

obudowy czujnika umieszczone byto w rowku teowym uchwytu.

Czujnik potozenia

Wkret mocujacy czujnik potozenia

Uchwyt czujnika potozenia
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Seria C95

Szczegotowe wytyczne bezpieczenstwa dla produktu
Przed uruchomieniem nalezy doktadnie przeczyta¢ wytyczne bezpieczenstwa. Patrz rowniez:
srodki ostroznosci i ogélne wytyczne bezpieczenistwa przy eksploatacji napedéw i czujnikow
potozenia ttoka, ktére znajdujg sie w katalogu Best Pneumatics.

| Nastawa

/\ Ostrzezenie

(D Nie wykrecaé iglicy zaworu amortyzacji powyzej
ogranicznika.
Iglice zaworu amortyzacji s zaopatrzone w podcigcie (232) lub pierscien
sprezysty (040 do 100) jako element ograniczajacy i nie nalezy ich wy-
kreca¢ ponad ten punkt. W przeciwnym razie, po doprowadzeniu sprezo-
nego powietrza i wznowieniu praca sitownika, iglica zaworu amortyzaciji
moze zosta¢ wypchnieta z pokrywy sitownika.

Iglica zaworu Szerokost klucza i
2 tioka [mm] amortyzacji migdzy sptaszczeniami Klucz szesciokatny
32,40,50 |MB-32-10-C1247| 2.5 Kilcz ssecoickeany 2,5
63,80,100 |MB-63-10-C1250| 4 Kiucz Seesemiatny 4

@Przy wymianie elementéw mocujgcych nalezy
uzywac podanych ponizej kluczy szesciokatnych

o | Wen | e
32, 40 MB-32-48-C1247 4 4.9
50, 63 MB-50-48-C1249 5 11

80, | tapa | MB-80-48AC1251

100 | Inne MB-80-48BC1251 6 2

O

Sitowniki z ttoczyskiem zabezpieczonym przed obrotem

(dwustronnego dziatania)

|

Eksploatacja

A\ Uwaga

(D Na ttoczysko sitownika nie moze oddziatywaé moment

obrotowy wyzszy od wartosci dopuszczalne;j.

W przeciwnym razie prowadnica zabezpieczajgca ttoczysko przed
obrotem zostanie zdeformowana, co znacznie pogorszy doktadno$¢
zabezpieczenia przed obrotem. Moze to spowodowac¢ rowniez
uszkodzenie urzgdzenia.

|

Montaz i przylacze sprezonego powietrza

A Uwaga

(1 Montaz przedmiotu na koncu ttoczyska.

W celu przykrecenia koricowki lub nakretki na gwintowane zakoricze-
nia ttoczyska, ttoczysko nalezy catkowicie wycofac, a wystajgca czes¢
mocno przytrzymaé kluczem ptaskim.

Podczas dokrecania nalezy przede wszystkim zwrdci¢ uwage, aby
moment obrotowy nie dziatat na prowadnice zabezpieczajgcg toczys-
ko przed obrotem.
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Sitowniki zgodne z ISO/VDMA
dwustronnego dziatania

Seria C95

tandardowy

do czujnikéw
potozenia

zp

magnetycznym

ierscieniem e

C95S

C95SD
T

Sposéb mocowania

0125, 6160, 6200, 250

Symbol zaméwieniowy

125

100

125

100

|

Wykonanie podstawowe

Lapy

Kotnierz z przodu

Kotnierz z tylu

Ucho

Ucho podwdjne

0|0 ®|m|r @

Jarzmo wahliwe centralne

125]
160
200
250

® o tloka
125 mm
| 160 mm
200 mm
250 mm

©® Skok [mm]

Stosowane CZaniki poloienia (Parametry techniczne - patrz rozdziat "Czujniki potozenia ttoka” str. 3/25-1)

= ) Napigcie pracy Typy czujnika potozenia | Di. przewodu przyfaczen. [m]'
f - Przytacze | -5 2 | Podtgczenie .
Typ Funkcja specjalna S5 e locowany|Mocowany| 0.5 | 3 5 Zastosowanie
elektryczne| 2w 3(typ wyjzma) DC AC hasciagy| téma | () | L | @)
-przewodowe uklady
odpowiada NPN)| 5V - A56 - ® ® | — |caione -
> tak 12V — A53 | — | ® (e e | _
H - 100V, 200V | A54 = e (o o N
s kabel ] 2-przewod. | 24V [5V, 12V — AG7 — ® | @ | — |wadsaong Przekaznik,
o abel nie
= zatopiony 12V 200 V max. A64 — ) ® | — PLC
..g wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) — — A59W — [ ] ® | — B
S tak 3-przewod. - 5V - Z76 - [ @ | — [uklady scalone —  uwagd)
X 12V AC 100 z73 = ® | ® | ®| — |przekaznik, e
g. nie 5V,12V | 100 V max. Z80 = () @ | — [ukadyscalone] PLC
N B listwa 2-przewod. | 24V - = A3 | — | — | — PLC v
zaciskowa| o 12V 100V, 200V = A34 — — = —  [przekaznik, ™=
przylacze DIN ’ — A44 - - | - PLC
3-przewod. (NPN) F59 = [ ® | O |uktady
_ 3-przewod. (PNP) 24V | 8v.2v F5P = o ® | O |scalone
— — 100V, 200 V J51 — () ® | O
Z-przewod 12V o — ® |0 0 _ rzekaznik
> ie di 3-przewod. (NPN) 5V 12V F59W = [ ® | O |uklady ELC ’
g wskazanie diagnostyczne 3-przewod. (PNP) ’ F5PW — M) ® | O |scalone
(2-kolorowe)
‘% 2-przewod 12V JSOW = LJ ® | O —
6 | wodoodporny (2-kolorowy) kabel -przewod. F5BA — — e O
£ |wskazanie diagnostyczne (2-kolorowe) | zatopiony tak 4-przewod. (NPN) 5V,12V F59F — [ ) @ | O |ukadyscalone]
% 3-przewod. (NPN) 5V, 12V Y59A — () @ | O |ukladyscalone
x — 2-przewod. | 24V 12V — Y59B — [] ® | O —
= 3-przewod. (PNP) Y7P = ® o O
N - Vv, 12V = uktady , i unaga
O | wskazanie diagnostyczne S-przewod. (NPN) 5V, Y7NW ® ® O scalone | przekaznik, """
(2-kolorowe) 3-przewod. (PNP) Y7PW — [ ) [ O PLC
Y7BW = () ® | O
wodoodporny (2-kolorowy) 2-przewod. 12V Y7BAL = — ® | O -
_ listwa 3-przewod. (NPN) 5V,12V — G39 — — | — |uktady scalone]
zaciskowa 2-przewod. 12V = K39 e e —

* Dtugos¢ przewodu przytgczeniowego:

(przyktad: A53)
- L (przyktad: A53L)

O: Wykonywane wytgcznie na zamodwienie.
Uwaga) Czujnik potozenia nieodpowiedni do 250

~~~~~~~~~ Z (przyktad: A53Z)
Elementy mocujace Elementy mocujace czujniki potozenia
Srednica ttoka [mm] 125 160 200 250 Srednica ttoka [mm] 125 160 200 250
tapa ® L5125 L5160 L5200 L5250 D-A3/A4/K3/G3 BS1-125 | BS1-160 | BS1-200| _—
Kolnierz F5125 F5160 F5200 F5250 D-A5/A6/F5/J5 BT-08 | BT-16 | BI-16 | BT-20
Ucho C5125 | C5160 | C5200 | C5250 D-ZOND BA4-080 | BS4-160 | BS4-160| —
Ucho podwdjne D5125 D5160 D5200 D5250

Uwaga 1) Komplet zawiera 2 szt. fap i $ruby montazowe (4 szt.)

strona
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Symbol graficzny
Sitownik dwustronnego dziatania

Parametry techniczne

Seria C95

Srednica ttoka [mm]

125 160 200 250

Sposob dziatania

dwustronnego dziatania

Czynnik roboczy

sprezone powietrze

Cisnienie kontrolne 1.5 MPa
Maksymalne ci$nienie pracy 1.0 MPa
Minimalne ci$nienie pracy 0.05 MPa

Zakres temperatury otoczenia
i czynnika roboczego

bez magnesu: -10 do 70 °C (bez zamarzania)

z magnesem -10 do 60°C (bez zamarzania)

Smarowanie

nie jest wymagane (trwale smarowany)

Predkos¢ ttoka

50 do 700 mm/s 50 do 500 mm/s

Tolerancja skoku

do 250:*":9 , 251 do 1000%44,1001 do 1500%4

Amortyzacja obustronna, nastawna (pneumatyczna)
Tolerancja gwintu klasa 2 wg JIS
Wielkos¢ przytgcza G1/2 G 3/4 G1

Mocowanie

wykonanie podstawowe, tapy, kotnierz z przodu, kotnierz z tytu,

ucho, ucho podwajne, jarzmo wahliwe centralne

Maksymalne skoki Elementy mocujace

Srednica Skok Srednica ttoka [mm] 125 160 200 250
ttoka [mm]| maksymalny Standard | Nakretka ttoczyska [ ] [ ) [ ] )
125 1200 tapa [ [ [ [)
160 1200 Kotnierz [ ) [ J [ J [ )
200 1200 Opcia | Ucho ° ° ° °
250 1200 Ucho podwdjne o [ [ [}
Jarzmo wahliwe centralne o () o Y

Sita teoretyczna IN] [ F—F>wvs[ [«—F—cor.

Srednicatioka|  Srednica | Kierunek | Powierzchnia Cisnienie pracy [MPa]

[mm] tloczyska [mm] | dziatania | ttoka(mm?) | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 05 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0

125 30 WYS. 12272 2454 | 3682 | 4909 | 6136| 7363 | 8590 | 981811045 (12272

COF. 11468 2294 | 3440 | 4587 | 5734 | 6881 | 8028 | 917410321 {11468

160 40 WYS. 20106 4021 | 6032 | 8042 10053 |12064 (14074 |16085 18095 (20106

COF. | 18850 3770 | 5655| 7540 | 9425 (11310 13195 [15080 | 16965 18850

200 40 WYS. | 31416 6283 | 9425|12566 | 15708 | 18850 |21991 |25133 |28274 |31416

COF. | 30159 6032 | 9048 [12064 (15080 |18095 |21111 [24127 |27143 |30159

250 50 WYS. | 49087 9817 14726 |19635 (24544 | 29452 (34361 |39270 |44178 |49087

COF. | 47124 9425 |14137 {18850 | 23562 | 28274 |32987 |37699 |42412 |47124

Uwaga) Sita teoretyczna [N]= ci$nienie [MPa] x powierzchnia tloka [mm?]

Masa lkg]
Srednica ttoka [mm] 125 160 200 250
Wykonanie podstawowe | 7.45 | 14.54 | 20.20 | 37.17
tapy 2.60 490 | 7.76 | 15.00
Kotnierz 4.10 2.45 | 11.75 | 20.29
Masa podstawowa
Ucho 4.15 6.90 | 9.10 | 18.60
Ucho podwdjne 4.25 6.30 9.25 | 18.46

Jarzmo wahliwe centralne] 2.98 4.50 7.23 | 14.40

Masa dodatkowa

—_—— Wszystkie mocowania| 0.54 0.83 0.90 1.60
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Seria 095 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Wymiary sitownikéw w wykonaniu podstawowym

L WA  WB  Zawér nastawy amortyzacii
SW PL na koricach skoku
Lz EE EE
KK o
o C]T | o @E
5] =] T ©
;h
B R
DIN 439 L12 L9 OR
BG OE
VD G G
e
AM WH L8 + skok VA
= ZZ + skok
o ttoka oB

[mm] AM e11 oD EE PL RT L12 KK SW G BG L8 VD VA WA WB WH Zz 2zy 0OE OR L2 L9 H
125 54 60 32 G1/2 19 M12 13 M27X2 27 38 20 160 10 6 17 15 65 285 - 136 110 40 6 119
160 72 65 40 G3/4 30 M16 15 M36X2 36 55 27 180 8 6 15 25 80 338 - 180 140 50 0 152
200 72 75 40 G3/4 35 M16 15 M36X2 36 57 27 180 15 6 18 25 95 353 - 220 175 55 0 167
250 84 90 50 G1 31 M20 20 M42X2 46 59 29 200 20 10 20 28 105 399 - 270 220 65 0 189

strona 3/4-34

O
2



Wymiary sitownikéw z elementami mocujacymi

Seria C95

XA + skok
tapy L
ey Mm—
& 1T omB o
@ = —_—
s S
AO
TR SA + skok |
E1
Jarzmo wahliwe centralne T
- ’ Z + 1/2 skoku
o [T )=—
° I 1
) | ] ——
W@t 13 (it
i Y M
Kotnierz F
; Mocowanie kotnierzowe z tytu (F)
® i — q._
- o| o %ﬂ SN S I s —arth
it | mF
e ZF + skok
UF Mocowanie kotnierzowe z przodu (G)
_ | e
L_l_._____
| wF
w
Ucho C Ucho podwdjne z tytu D

CB
uB
EB

CD _Hg

A
J

XD + skok

MR

o tloka
[mm]
125
160
200
250

El1 R W

157 90 45
195 115 60
238 135 70
290 165 80

MF

20
20
25
25

ZF oFB CD

245 16 25
280 18 30
300 22 30
330 26 40

EB L XD UB CB

157 30 275 130 70
209 35 315 170 90 90 31
209 35 335 170 90 90 31
249 45 375 200 110 110 41

EW MR
70 26

TR AO AT

XA SA AH oAB L1

90 25
115 25
135 35
165 40

8 270 250 90 16
9 320 300 115 18
12 345 320 135 22

14,5 380 350 165 26

O
2

50
50
50
60

145 25
170 32
185 32
205 40

Z TL ¢TD TM UW TF UF E2

25 160 49 180 224 157
32 200 58 230 280 195
32 250 71 270 320 238
40 320 87 330 395 290
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Ser 1a 095 Sitowniki zgodne z ISO/VDMA dwustronnego dziatania

Wymiary elementéw mocujacych

Ucho (C) Ucho podwaéjne (D)

COHS
|
T
——
T
@ Hin

Srednica
ttoka [mm]
125 140 | 70 | 110 |50 | 7 10 | 60 | 25 | 25 [13.5| 10 | 140 | 130 | 70
160 180 | 90 140 |55 | 7 10 65 30 | 25 18 13 | 180 | 170 | 90
200 220 | 90 | 175 |60 | 7 11 75 | 30 | 25 | 18 | 183 | 220 | 170 | 90
250 270 | 110 | 220 |70 (11 | 11 90 40 | 40 | 22 |16.5| 270 | 200 | 110

COE1| EW |OTG1 ([FL |k | I2 |edl ([CD | MR | d2 | Rt |CJE2| UB | CB
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Wyposazenie

Seria C95

Koncéwka widetkowa GKM (ISO 8140)

Stal, cynkowana

Symbol | Srednica e b d of L1 c a L
zamowieniowy| tloka [mm] h11 maks. min. maks. min. [ S
il
GKM30-54 125 M27 x 2 |30 +0.80 110 30 155 54 55 45 I
+0.15 | g -
+0.60 1
GKM35-54 | 160/200 | M36 x 2 |35 4015 144 35 201 72 70 57 | ¥
. 1
0.60 | . = e
GKM40-84 250 M42x 2 |40 :0 15 168 40 245 84 85 77 = | ' k | : ‘ -.-:
| AN ;
8|
Koncoéwka prosta (ISO 8139)
Stal, cynkowana ar ;
=]
Symbol | Srednica | 44 di h dé b1 L o L3 -
zamowieniowy | toka [mm] H9 maks. | h12 min.
KJ27D 125 M27 x 2 30 110 70 37 51 4° 36
KJ36D 160/200 | M36 x 2 35 125 80 43 56 4° 41 2
KJ42D 250 M42 x 2 40 142 90 49 60 4° 46
Koncowka kompensacyjna JA
Stal
Srednica tioka [mm] M Symbol zaméwieniowy| A B |C |[eD| E F| G H|P Obciazenie [kN]| Masa [g] Kat
125 M27 x 2 JA125-27-200 123 | 34 | 38| 66 | 13 24| 20 | 41 | 24 28 1500 450
160, 200 M36 x 2 JA160-36-200 178 | 51 | 55| 96 | 16 |55 | 24 | 55 | 42 71 4700 -
=

O
2

L
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